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EU-Konformitatserkldarung
EU Declaration of Conformity / Déclaration de conformité UE

Produktbezeichnung: Portabler Datenlogger mit Ex-Zulassung zur Erfassung und Ubertragung

Product: von analogen und digitalen Signalen
Désignation du produit:

Type : myDatalogEx LTE-M Gilltig ab: Rev.5.0
Type code: Valid from:
Type: Valide a partir de:

Q Microtronics

Hersteller: Microtronics Engineering GmbH
Manufacturer : Hauptstrasse 7
Fabricant: A-3244 Ruprechtshofen

Das bezeichnete Produkt stimmt mit den folgenden Europdischen Richtlinien liberein. Eine oder mehrere der in der
zugehorigen Baumusterpriifbescheinigung SIQ 20 ATEX 120 X genannten Normen wurden durch neue Ausgaben
ersetzt. Der Hersteller erklirt fur das vorstehend genannte Produkt auch die Ubereinstimmung mit den
Anforderungen der neuen Normenausgaben.”

The designated product is in conformity with the following european directives. One or more of the associated listed in the Type
Examination Certificate SIQ20 ATEX 120 X standards have been replaced by new editions. The manufacturer for the above
product also compliance with the requirements of the new standard editions.

Le produit décrit est conforme auxdirectives européennes suivantes. Une ou plusieurs des normes énumérées dans 'attestation
de type concernant SIQ 20 ATEX 120 X etaient replacées par des nouvelles éditions. Le producteur déclare pour le produit décrit
ci-dessus la conformité aux exigences des nouvelles éditions des normes.

|[Europaische Norm [
(2014/30/EU) EMC Directive
[ENG1326-1 [
(2014/35/EU) LVD Directive
[EN61010-1 [
(2014/53/EU) RED Directive
Safety & Health 3.1a  [EN62368-1+A11:2017
EMC 3.1b EN301489-1Vv2.2.0
EN301489-1V2.1.1
EN301489-17 V3.2.0
Radio spectrum EN300328 V211
efficiency 3.2 EN300328 v2.2.2
(2014/34/EU) [ATEX Directive
EN IEC 60079-0
EN 60079-11
(2015/863/EU) RoHS Directive
Prevention 4.1 [EN IEC 63000
Kennzeichnung/ Markings/ Marquage
c €O123 @ II2GExibIIBT3 Gb

Ruprechtshofen, den 22.06.2023 } \, \

Andreas Zuser , Ex-Schutzbeauftragter Hans-Peter Buber, Managing Director
Ortund Datum der Ausstellung Unterschrift Unterschrift
Place and date of issue name and signature of authorised person name and signature of authorised person
Lieu et date d'établissement Nom etsignature de la personne autorisée Nom et signature de la personne autorisée
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EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

Product Intended for use in Potentially Explosive Atmospheres — Directive 2014/34/EU
EU-Type Examination Certificate Number:

SIQ 20 ATEX 120 X Issue: 0
Product: Gateway with BLE and GSM 2G/3G module, type: myDatalogEx
Manufacturer: Microtronics Engineering GmbH
Address: Hauptstrasse 7, 3244 Ruprechtshofen, Austria

This product and any acceptable variation thereto are specified in the schedule to this certificate and
the documents therein referred to.

SIQ Ljubljana, Notified body number 1304 in accordance with Article 17 and Article 21 of Directive
2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that this
preduct has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in
Annex Il to the Directive,

The examination and test results are recorded in the confidential test report TEx120.2/20.
Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN IEC 60079-0 : 2018 EN 60079-11 : 2012

Where additional criteria beyond those given here have been used, they are listed at item (18) in the
schedule to this certificate.

If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to Specific
Conditions of Use specified in the schedule to this certificate.

This EU-Type Examination Certificate relates only to the design and construction of the specified
product in accordance to the Directive 2014/34/EU. Further requirements of the Directive apply to the
manufacturing process and supply of this proeduct. These are not covered by this certificate.

The marking of the product shall include the following:

@lIZGExibIIBT3Gb

Certification body Ljubljana, 1 October 2020

12

Bojan Petavar

Page 1/4

The EU-Type Examinafion Certificate is valid only if signed. The certificate may be reproduced only
in full and without changes. Any extracts and changes shall be approved by SIQ Ljubljana.

S1Q Ljubljana, Ma%era-Spasi¢eva ulica 10, SI-1000 Ljubljana, +386 1 4778 221, ex@siq.si

Rev. 01
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3) SCHEDULE
(14) EU-Type Examination Certificate Number SIQ 20 ATEX 120 X, Issue: 0
(15) Description of Product
Gateway with BLE and GSM 2G/3G module, type: myDatalogEx, is a data logger for recording and
transferring analogue signals, designed in type of protection intrinsic safety ‘ib’. The generated
measurement data is recorded in an adjustable interval, temporarily saved in the internal data memory
and then transferred to a myDatanet server via a GSM connection or Bluetooth.
The device has internal batteries for power supply. The batteries are not intended to be replaced by
user. The device has two external connectors, one for connection of the antenna and the other for
connection of the intrinsically safe sensor. It has an adjustable (0...22 V) voltage output to supply the
sensors.
Enclosure is made from plastic material and has additional plastic protective armor.
Technical data:
Ambient temperature range: From -20°C to +50°C
Voltage supply: Two batteries Tadiran type SL-2880 and
hybrid layer capacitor Tadiran type HLC-1530
Sensor supply: Uo=256V
lo =82 mA
Pe =523 mW
Co=031pyF 0.36 pF 0.465 uF
Le=1000uH 250 uH 100 pH
Data transmission Bluetooth Low Energy:
Range: 20 m (depending on the environmental conditions)
Transmission rate: 120 data records/sec.
2G/3G madem (Europe): 2G GPRS 900MHz / 1800MHz,
UMTS B1, B8
(16) Test Report
TEx120.2/20 dated 1 October 2020.
(17) Specific Conditions of Use
- Ambient temperature range -20°C < Tam: < +50°C,
- Potential electrostatic charging hazard: Clean the device with moist or electrostatically dissipative
cloth.
- The device shall be protected against UV radiation.
- Batteries must be replaced only by manufacturer or authorized service.
- Connector for external sensor shall be always protected by intended plug or connected to sensor.
SIQ 20 ATEX 120 X, Issue: 0 Page 2/4

The EU-Type Examination Certificate is valid only if signed. The certificate may be reproduced only
in full and without changes. Any extracts and changes shall be approved by SIQ Ljubljana.

S1Q Ljubljana, MaZera-Spasiéeva ulica 10, SI-1000 Ljubljana, +386 1 4778 221, ex@siq.si

12
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3.1 Erste Erganzung
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SIS

EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

Product Intended for use in Potentially Explosive Atmospheres — Directive 2014/34/EU
EU-Type Examination Certificate Number:

SIQ 20 ATEX 120 X Issue: 1
Product: Gateway with BLE and GSM 2G/3G module, type: myDatalogEx
Manufacturer: Microtronics Engineering GmbH
Address: Hauptstrasse 7, 3244 Ruprechtshofen, Austria

This product and any acceptable variation therete are specified in the schedule to this certificate and
the documents therein referred to.

SIQ Yubljana, Notified body number 1304 in accordance with Article 17 and Article 21 of Directive
2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that this
product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in
Annex Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential test report TEx413/21.
Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN IEC 60079-0:2018+AC:2020 EN 60079-11:2012

Where additional criteria beyond those given here have been used, they are listed at item (18) in the
schedule to this certificate.

If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to Specific
Conditions of Use specified in the schedule to this certificate.

This EU-Type Examination Certificate relates only to the design and construction of the specified
product in accordance to the Directive 2014/34/EU. Further requirements of the Directive apply to the
manufacturing process and supply of this product. These are not covered by this certificate.

The marking of the product shall include the following:
@ I12G ExibliB T3 Gb

A Ljubljana, 27 October 2021
//d}:- ,.." N ; -
L 32 -

|
Bojan Pecavar

i

Page 1/5

The EU-Type Examination Certificate is valid only if signed. The cerdificate may be reproduced only in full and without changes.
Any extracls and changes shall be approved by SIQ Ljubljana.

SIQ Ljubljana, Madera-Spasiceva ulica 10, S-1000 Ljubljana, +386 1 4778 221, ex@siq.si

Rev. 01
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18 SCHEDULE
(14) EU-Type Examination Certificate Number SIQ 20 ATEX 120 X, Issue: 1

(15) Description of Product

Gateway with BLE and GSM 2G/3G module, type: myDatalogEx, is a data logger for recording and
transferring analogue signals, designed in type of protection intrinsic safety ‘ib. The generated
measurement data is recorded in an adjustable interval, temporarily saved in the intemal data memory
and then transferred to a myDatanet server via a GSM connection or Bluetooth.

The device has internal batteries for power supply. The batteries are not intended to be replaced by
user. The device has two external connectors, one for connection of the antenna and the other for
connection of the intrinsically safe sensor. It has an adjustable (0...22 V) voltage output to supply the
$ensors.

Enclosure is made from plastic material and has additional plastic protective armour,
Technical data:
Ambient temperature range; From -20°C to +50°C

Sensor supply: Us=256V

lo =82 mA

Po =523 mW

Co=031pF 036pF  0.465uF
Lo=1000 pH 250 pH 100 uH

Data transmission Bluetooth Low Energy:

Range: 100 m (depending on the environmental conditions)
Transmission rate: 120 data records/sec.

2G/3G modem (World):

2G GPRS 850/900MHz & 1800/1800MHz
UMTS B1, B2, B5, B8, B19

(16) Test Report
TEx413/21 dated 27 October 2021.

(17) Specific Conditions of Use

- Ambient temperature range -20°C < Tam» < +50°C.

- Potential electrostatic charging hazard: Clean the device with moist or electrostatically dissipative
cloth.

- The device shall be protected against UV radiation.
- Batteries must be replaced only by manufacturer or authcrized service.
- Connector for external sensor shall be always protected by intended plug or connected to sensor.

S1Q 20 ATEX 120 X, Issue: 1 Page 215

The EU-Type Examination Certificate is valid only if signed. The certificate may be reproduced only in full and without changes.
Any extracts and changes shall be approved by SIQ Ljubljana.

$§IQ Ljubljana, Masera-Spasliceva ulica 10, SI-1000 Ljubljana, +386 1 4778 221, ex@siq.si

Rev. 01
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3.2 Zweite Erganzung

Sl

M EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

(2)  Product Intended for use in Potentially Explosive Atmospheres — Directive 2014/34/EU
(3) EU-Type Examination Certificate Number:

SIQ 20 ATEX 120 X Issue: 2
(4)  Product: Gateway with BLE, GSM 2G/3G and LTE-M module,
types: myDatalogEx and myDatalogEx LTE-M
(5) Manufacturer: Microtronics Engineering GmbH
(6)  Address: Hauptstrasse 7, 3244 Ruprechtshofen, Austria

(7)  This product and any acceptable variation thereto are specified in the schedule to this certificate and
the documents therein referred to.

(8)  SIQ Ljubljana, Notified body number 1304 in accordance with Article 17 and Article 21 of Directive
2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that this
product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in
Annex Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential test report TEx153/23.
(9)  Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN IEC 60079-0:2018 + AC:2020-02 EN 60079-11:2012

Where additional criteria beyond those given here have been used, they are listed at item (18) in the
schedule to this certificate.

(10) If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to Specific
Conditions of Use specified in the schedule to this certificate.

(11) This EU-Type Examination Certificate relates only to the design and construction of the specified
product in accordance to the Directive 2014/34/EU. Further requirements of the Directive apply to the
manufacturing process and supply of this product. These are not covered by this certificate.

(12) The marking of the product shall include the following:

& 126 ExibiB T30

Certification body Ljubljana, 21 July 2023

A

Bojan Pecavar

Page 1/5

The EU-Type Examination Certificate is valid only if signed. The certificate may be reproduced only in full and without changes.
Any extracts and changes shall be approved by SIQ Ljubljana.

S1Q Ljubljana is accredited by Slovenian Accreditation with accreditation number CP-001 in the field of certification
of products, processes and services (SIST EN ISO/IEC 17065).

SIQ Ljubljana, Masera-Spasi¢eva ulica 10, SI-1000 Ljubljana, +386 1 4778 221, ex@siq.si
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SCHEDULE

(14) EU-Type Examination Certificate Number SIQ 20 ATEX 120 X, Issue: 2

(15) Description of Product

Gateway with BLE, GSM 2G/3G and LTE-M module, types: myDatalogEx and myDatalogEx LTE-M, is
a data logger for recording and transferring analogue signals, designed in type of protection intrinsic
safety ‘ib’. The generated measurement data is recorded in an adjustable interval, temporarily saved in
the internal data memory and then ftransferred to a myDatanet server via a GSM or Bluetooth

connection.

The device has internal batteries for power supply. The batteries are not intended to be replaced by
user. The device has two external connectors, one for connection of the antenna and the other for
connection of the intrinsically safe sensor. It has an adjustable (0...22 V) voltage output to supply the

SEensors.

Enclosure is made from plastic material and has additional plastic protective armour.

Type key:
Type: Description:
myDatalogEx BLE gateway with BLE and GSM 2G/3G world module

myDatalogEx LTE-M

BLE gateway with BLE and LTE-M module

Technical data:

Ambient temperature range:

From -20°C to +50°C

Sensor supply:

Uo=256V
lo =82 mA
Po = 523 mW

Co=031uF 036pF  0.465pF
L,=1000yH 250uH 100 pH

Data transmission

- Bluetooth Low Energy:

Range: 100 m (depending on the environmental conditions)
Transmission rate: 120 data records/sec.

- 2G/3G modem (World):

2G GPRS 850/900MHz & 1800/1900MHz
UMTS B1, B2, B5, B8, B19

- LTE-M module:
B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12, B13, B14, B17, B18, B19, B20, B25,
B26, B28, B66

(16) Test Report

TEx153/23 dated 21 July 2023.

SIQ 20 ATEX 120 X Issue: 2

Page 2/5

The EU-Type Examination Certificate is valid only if signed. The certificate may be reproduced only in full and without changes.

Any extracts and changes shall be approved by SIQ Ljubljana.
SIQ Ljubljana, Masera-Spasi¢eva ulica 10, SI-1000 Ljubljana, +386 1 4778 221, ex@siq.si
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Kapitel 4 Technische Daten

Spannungsversorgung | Batterie: 2 x Li-SOCI2-Zellen mitin Summe 25,74Ah
Gehause Material: Noryl GTX973/PC
(Gehause/Deckel und Aktivierungsmodul)
Gewicht: 730g
Schutzart: IP66/1P6G8 / IP69

IP68: 105 bei einer Eintauchtiefe von1m
Abmessungen (BHT): 106 x 169 x 61mm (mit Schutzpanzer)

Ex-Zulassung

@ 12GExib1IBT3 Gb

Betriebstemperatur -20...+50°C
Luftfeuchtigkeit 15...90%rH nicht kondensierend
Lager- und -20...470°C
Transporttemperatur
Messkanal 1 xanalog
Modi:
e 0...20mA: Auflosung 1pA , max. 25,6mA , Birde 2Q
e 4..20mA: Auflésung 1pA , max. 25,6mA , Birde 2Q
Zusatzliche Informationen finden Sie unter "Technische Details zum
Universaleingang" auf Seite 56.
Sensorversorgung 1 x schaltbare und einstellbare Sensorversorgung (0...22V )

o Uo:25,6V
| 782mA
o 0,523W
Co:0,31pF
LO: 1000uH

Zuséatzliche Informationen finden Sie unter "Technische Details zur
Sensorversorgung" auf Seite 57.

Abgesetzte Messkanale

1 x Sensormodul (mittels Bluetooth Low Energy angebunden)

Das Sensormodul ist nicht im Standardlieferumfang enthalten. Die

Spezifikationen des Sensormoduls finden Sie im jeweiligen Handbuch.

Eine Liste kompatibler Sensormodule finden Sie im Kapitel "Sensormodule" auf

Seite 159.

Anzeige

1,5" OLED Display mit einer Auflésung von 128 x 128 Pixel und der Moglichkeit

262.144 verschiedene Farben darzustellen

Rev. 01
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Bedienung

Magnetschalter zum Aktivieren der Displayanzeige sowie zum Auslésen des
Setup-Modus

Antennenanschluss

FME-M

Bluetooth

5.0 kompatibles Low Energy Modul

Datenspeicher

Interner Flash-Speicher flr bis zu 14.296 Messzyklen

Datentyp

32 (32Bit floating point)

Datenlbertragung

Bluetooth Low Energy:

Reichweite: 20m (abhangig von den Umgebungsbedingungen)
Ubertragungsrate: 120 Datensatze/sec.

LTE-M/NB-loT Modem (Welt):
M1: LTE B1,B2,B3,B4,B5,B8,B12,B13,B14,B18, B19, B20,
B25, B26, B28, B66

NB1/NB2: LTEB1,B2,B3, B4,B5,B8,B12,B13,B17,B19, B20, B25,
B26, B28, B66

SIM

Integrierter SIM-Chip

Batterielaufzeit

bis zu 10 Jahre bei 10sec. Messintervall und 12h Ubertragungsintervall

18
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Kapitel 5 Allgemeine Angaben

Die Informationen dieses Handbuchs wurden sorgfaltig geprift und nach bestem Wissen zusammengestellit.
Der Hersteller Gbernimmt dennoch keine Verantwortung fur moglicherweise in diesem Handbuch enthaltene
falsche Angaben. Der Hersteller ist nicht verantwortlich fur direkte, indirekte, versehentliche oder
Folgeschaden, die aus Fehlern oder Unterlassungen in diesem Handbuch entstanden, selbst wenn auf die
Maoglichkeit solcher Schaden hingewiesen wurde. Im Interesse der fortlaufenden Produktentwicklung behalt
sich der Hersteller jederzeit und ohne vorherige Ankiindigung oder Verpflichtung das Recht auf
Verbesserungen an diesem Handbuch und der hierin beschriebenen Produkte vor.

Hinweis: Die Angaben dieses Handbuches sind ab den auf der Titelseite angefiihrten Versionssténden gliltig.
Uberarbeitete Ausgaben dieses Handbuchs sind (iber die Webseite des Herstellers (siehe
"Kontaktinformationen" auf Seite 165) erhéltlich.

5.1 Ubersetzung

Bei Lieferungen in die Lander des europaischen Wirtschaftsraumes ist das Handbuch in die Sprache des
Verwenderlandes zu Gibersetzen. Sollten im Gibersetzten Text Unstimmigkeiten auftreten, ist das Original-
Handbuch (deutsch) zur Klarung heranzuziehen oder der Hersteller zu kontaktieren.

5.2 Copyright

Weitergabe, Vervielfaltigung dieses Dokuments sowie Verwertung und Mitteilung seines Inhalts sind
verboten, soweit nicht ausdriicklich gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle
Rechte vorbehalten.

5.3 Gebrauchsnamen

Die Wiedergabe von Gebrauchsnamen, Handelsnamen, Warenbezeichnungen und dgl. in diesem
Handbuch berechtigen nicht zu der Annahme, dass solche Namen ohne weiteres von jedermann benutzt
werden durfen; oft handelt es sich um gesetzlich geschiitzte eingetragene Warenzeichen, auch wenn sie
nicht als solche gekennzeichnet sind.

5.4 Ex-Schutz

Das Messsystem myDatasensBLE+ besteht aus dem myDatalogEx LTE-M mit installierter loT Applikation
"myDatasensBLE+" und einem separat erhaltlichen Sensormodul. Es ist fur den Einsatz in Bereichen mit
explosiver Atmosphare der Zone 1 ausgelegt. Das verwendete Sensormodul muss dazu selbstverstandlich
ebenfalls fir die Zone 1 zugelassen sein. Dies gilt auch fir den per Kabel angebundenen Sensor mit mA-
Ausgang.
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1 BLE & LTE-M Gateway ATEX mitinstallierter IoT |3 fur Ex-Zone 1 zugelassenes Sensormodul
Applikation "myDatasensBLE+"

2 fur Ex-Zone 1 zugelassener Sensor mit mA-
Ausgang

Wichtiger Hinweis: Die Ex-Zulassung ist nur in Verbindung mit der entsprechenden
Kennzeichnung auf dem Typenschild des myDatalogEx L TE-M und des Sensormoduls gliltig.

Wichtiger Hinweis: Flir die Installation und Inbetriebnahme sind die Konformitédtsbescheinigungen
und eventuell vorhandene Priifbescheide der zulassenden Stelle genau zu beachten.

5.4.1 myDatalogEx LTE-M

Folgende Bedingungen sind einzuhalten:

o Nurder Hersteller darf das Gehause zwecks Wartung 6ffnen und auch nur auf3erhalb des Ex-
Bereichs.

o Esdurfen nur Originalersatzteile des Herstellers verwendet werden.

« Die Batterien durfen nur durch zertifizierte, baugleiche Produkte ersetzt werden.

+ Maogliche Gefahr der elektrostatischen Aufladung - Reinigen Sie das Gerat mit einem feuchten oder
elektrostatisch ableitenden Tuch.

« Um Verschmutzungen zu vermeiden, ist ein allseitiger Montageabstand von mind. 50mm einzuhalten.

o Das Gerat muss vor UV-Strahlung geschutzt sein.

& 112G Ex ib IIB T3 Gb

5.4.2 Sensormodul

Das Sensormodul ist nicht im Standardlieferumfang enthalten. Die einzuhaltenden Bedingungen und die Ex-
Zulassung finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls.

5.5 Sicherheitshinweise

Fir Anschluss, Inbetriebnahme und Betrieb des myDatasensBLE+ sind die nachfolgenden Informationen
und Ubergeordneten gesetzlichen Bestimmungen des Landes (z.B. OVE), wie gliltigen Ex-Vorschriften
sowie die fur den jeweiligen Einzelfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften zu beachten.
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Lesen Sie dieses Handbuch komplett durch, bevor Sie dieses Gerat auspacken, aufstellen oder bedienen.
Beachten Sie alle Gefahren-, Warn- und Vorsichtshinweise. Nichtbeachtung kann zu schweren
Verletzungen des Bedieners oder Schaden am Geréat fiihren.

Stellen Sie sicher, dass die Sicherheitseinrichtung dieses Messgerates nicht beeintrachtigt wird. Verwenden
bzw. installieren Sie das Messsystem nur auf solche Art und Weise, wie sie in diesem Handbuch beschrieben

wird.

Wichtiger Hinweis: Die Produkte des Herstellers zur Nutzung im Freien haben einen
umfangreichen Schutz gegen das Eindringen von Feuchtigkeit und Staub.

5.5.1 Verwendung der Gefahrenhinweise

GEFAHR:
A Kennzeichnet eine mégliche oder drohende Gefahrensituation, die den Tod oder eine

ernsthafte Verletzung zur Folge haben wird, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG:
A Kennzeichnet eine mégliche oder drohende Gefahrensituation, die den Tod oder eine
ernsthafte Verletzung zur Folge haben kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT:
A Kennzeichnet eine mégliche Gefahrensituation, die leichte oder mittelschwere
Verletzungen oder Schaden an diesem Instrument zur Folge haben kann.

Wichtiger Hinweis: Kennzeichnet eine Situation, die Schaden an diesem Instrument zur Folge
haben kann, wenn sie nicht vermieden wird. Informationen, die besonders hervorgehoben werden

mlissen.
Hinweis: Kennzeichnet eine Situation, die keine Personenschéden zur Folge hat.

Hinweis: Informationen, die Angaben im Haupttext ergénzen.

5.5.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

WARNUNG:

A Verwenden Sie dieses Geriét nie in Bereichen, in denen der Betrieb von
Funkeinrichtungen untersagt ist. Das Gerét darf nicht in Krankenhdusern und/oder in der
Néhe von medizinischen Geréten, wie etwa Herzschrittmachern oder Hérgeréten, betrieben
werden, da deren Funktionsweise durch das im Gerét enthaltene Mobilfunkmodem

beeintrdchtigt werden kann.

5.5.3 Sicherheits-/VorsichtsmaBnahmen im Umgang mit Mobilfunkmodems

Die folgenden Sicherheits-/Vorsichtsmalinahmen sind bei allen Phasen des Einbaus, des Betriebs, der
Wartung oder der Reparatur eines Mobilfunkmodems zu beachten. Der Hersteller haftet nicht, wenn der
Kunde diese VorsichtsmaRnahmen aufier Acht Iasst.

VORSICHT:
A Die Mobilfunkverbindung darf nicht in geféahrlichen Umgebungen verwendet werden.
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Der Hersteller und seine Lieferanten Gibernehmen weder ausdriickliche noch indirekte Garantie fr die
Verwendung bei Hochrisikoaktivitaten.

Zusatzlich zu den folgenden Sicherheitsbetrachtungen sind alle Richtlinien des Landes zu befolgen, in dem
das Gerat installiert wird.

Wichtiger Hinweis: Flir die Verbindung mittels Mobilfunkmodem, bei dessen Verwendung
Funksignale und -netzwerke zum Einsatz kommen, wird zu keiner Zeit und unter keinen Umsténden
gehaftet. Das Mobilfunkmodem muss eingeschaltet sein und in einem Gebiet betrieben werden, in
dem eine ausreichende Signalstérke vorhanden ist.

5.5.3.1 Sicherheits-/VorsichtsmaBRnahmen fiir den Mobilfunkmodemeinbau

o Dieses Gerat darf nur durch einen geschulten Techniker eingebaut werden, der anerkannte
Einbaupraktiken fir Funkfrequenzsender anwendet, einschliellich der korrekten Erdung von externen
Antennen.

o Das Gerat darf nicht in Krankenhausern und/oder in der Nahe von medizinischen Geraten, wie etwa
Herzschrittmachern oder Horgeraten, betrieben werden.

o Das Gerat darf weder starken Vibrationen noch Stof3en ausgesetzt werden.

« Das Mobilfunkmodem kann Stérungen verursachen, wenn es sich in der Nahe von Fernsehgeraten,
Radios oder Computern befindet.

« Das Mobilfunkmodem nicht 6ffnen. Eine Anderung des Gerits ist unzuldssig und fihrt zum Verlust der
Betriebsgenehmigung.

o Die Nutzung von GSM-Diensten (SMS-Nachrichten, Datenkommunikation, GPRS, etc.) fihrt unter
Umstanden zu zusatzlichen Kosten. Der Benutzer ist allein verantwortlich fiir hierdurch erfolgte
Schaden und Kosten.

« Bauen Sie das Gerat nicht anders ein, als in der Bedienungsanleitung angegeben. Eine fehlerhafte
Verwendung fihrt zum Erléschen der Garantie.

5.5.3.2 SicherheitsmaBnahmen fiir den Antenneneinbau

« Nur Antennen verwenden, die vom Hersteller empfohlen oder geliefert werden.

¢ Die Antenne muss mindestens im Abstand von 20cm zu Personen aufgestellt werden.

« Die Antenne darf nicht Gber den blitzgeschiitzten Bereich von Gebauden hinausragen und muss
gegen Blitzschlage geschutzt sein!

22 Rev. 01



Kapitel 5 Allgemeine Angaben

5.6 Ubersicht

Vorderseite des myDatasensBLE+ Unterseite des myDatasensBLE+
(Ansicht ohne Schutzpanzer) (Ansicht ohne Schutzpanzer)
1 Display 3 Antennenanschluss

2 Sensoranschluss
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Blockschaltbild des myDatasensBLE+

5.7 Bestimmungsgemale Verwendung

Das Messgerét dient der Erfassung, Verarbeitung und Ubertragung eines mA-Signals sowie eines
Pegelstandes, der von einem abgesetzten Sensormodul bereitgestellt wird. Das Geréat arbeitet
netzunabhangig. Die Speicherung der gemessenen und erfassten Daten erfolgt auf einem nicht fllichtigen
Speichermedium. Diese gespeicherten Daten kdnnen entweder tber das Mobilfunknetz an einen zentralen
Server zur Weiterverarbeitung gesendet werden, oder mittels Bluetooth-Verbindung (Bluetooth Low
Engergy) auf einen PC Ubertragen werden. Mit Hilfe der vom Hersteller zur Verflgung gestellten Software
kénnen die Daten anschlieiend vom PC an einen zentralen Server weitergeleitet werden. Fir die
Herstellung der Mobilfunkverbindung ist das Gerat mit einem integrierten SIM-Chip versehen. Es sind die
zulassigen maximalen Grenzwerte (aufgeflhrt im Kapitel "Technische Daten" auf Seite 17) unbedingt zu
beachten. Samtliche von diesen Grenzwerten abweichende Einsatzfalle, die nicht vom Hersteller in
schriftlicher Form freigegeben sind, entfallen aus der Haftung des Herstellers.

Hinweis: Das Gerét ist ausschlie3lich zum vorab angefiihrten Zweck bestimmt. Eine andere,
dartiber hinausgehende Benutzung oder ein Umbau des Geréts ohne schriftliche Absprache mit dem
Hersteller, gilt als nicht bestimmungsgemal. Flir jegliche hieraus resultierende Schédden und daraus
resultierende Folgeschéden haftet der Hersteller nicht. Das Risiko trégt allein der Betreiber.

Hinweis: Der Hersteller haftet nicht fiir Datenverluste jeglicher Art.

Hinweis: Der integrierte SIM-Chip gewéhrleistet eine Mobilfunkverbindung liber eine Vielzahl
internationaler Serviceprovider. Um alle Funktionen des Geréts nutzen zu kbnnen, muss
gewadhrleistet sein, dass es sich im Versorgungsbereich eines dieser Anbieter befindet. Eine Liste
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aller unterstiitzten Lander und dazugehdrigen Serviceprovider finden Sie unter
www.microtronics.com/footprint. Fiir die Nutzung der mobilen Dateniibertragung ist ein "Managed
Service"™Vertrag mit der Firma Microtronics Engineering GmbH erforderlich (siehe
www.microtronics.com/managedservice). Dieser beinhaltet die Bereitstellung der
Mobilfunkverbindung (iber die Netze der in der oben genannten Liste enthaltenen Serviceprovider.

5.8 Allgemeine Produktinformationen

Es handelt sich um ein kompaktes, batteriebetriebenes, stationares System zur Aufzeichnung und
Ubertragung eines mA-Signals sowie eines Pegelstandes, der von einem abgesetztes Sensormodul
bereitgestellt wird. Das myDatasensBLE+ setzt sich aus dem Datenlogger "myDatalogEx LTE-M " mit
installierter loT Applikation "myDatasensBLE+" und einem separat erhaltlichen Sensormodul fir die
Pegelmessung von Frisch-, Schmutz- und Grauwasser zusammen. Informationen zu Messbereich,
Auflésung, Genauigkeit, Messverfahren und Kapazitat der verbauten Batterie finden Sie im Handbuch des
jeweiligen Sensormoduls. Die Kommunikation zwischen dem Sensormodul und dem myDatalogEx LTE-M
erfolgt per Bluetooth-Verbindung (Bluetooth Low Energy). Die tberbriickbare Distanz kann dabei, abhangig
von den Umgebungsbedingungen, bis zu 20m betragen. Fir das Sensormodul werden neben dem primaren
Messwert, d.h. dem Pegelstand (Montagehdhe und Trimmung berucksichtigt), noch bis zu 3 sekundare
Messwerte (z.B. Distanz zur Oberflache oder Elektroniktemperatur) und die internen Messwerte "Batterie",
"Laufzeit" (verbleibende Tage bis zum nachsten Tausch der Batterie), "Flags" (Sensorstatus) und "RSSI"
(BLE-Feldstarke) ermittelt. Fur die Erfassung des mA-Signals steht direkt am myDatalogEx LTE-M ein
entsprechender Sensoranschluss zur Verfligung. Uber diesen wird der Sensor auch versorgt. Hierfir verflgt
der myDatalogEx LTE-M Uber einen einstellbaren (0...22V ) Spannungsausgang. Der Spannungsausgang
kann, um Energie zu sparen, so konfiguriert werden, dass er nur jeweils kurz vor und wahrend der Messung
aktiviert wird. Neben dem primaren Messwert werden fiir den mA-Eingang noch die internen Messwerte
"Flags" (Sensorstatus) und "RSSI" (BLE-Feldstarke) ermittelt. Weiters werden auch noch die internen
Messwerte "SOC" (State of Charge), "Batterie", "Int. Temp", "rH" (Luftfeuchtigkeit im Gehause), "GSM"
(GSM-Feldstarke), "Service" (verbleibende Tage bis zum Batterietausch) und "Load" (Energieverbrauch
zwischen zwei Aufzeichnungen) des myDatalogEx LTE-M erfasst (siehe "Interne Kanale" auf Seite 87).

Die Messdaten des abgesetzten Sensormoduls werden in einem Intervall von 10sec.ermittelt (flr die
Erkennung von Alarmen, Warnungen und Trigger-Ereignissen) und kdnnen in einem einstellbaren Intervall
(siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) im internen Datenspeicher aufgezeichnet werden. Das
Messintervall fur den mA-Eingang am myDatalogEx LTE-M ist einstellbar (siehe "Grundeinstellungen” auf
Seite 93). In diesem Intervall erfolgt die Erkennung von Alarmen, Warnungen und Trigger-Ereignissen. Flr
die Aufzeichnung der Messdaten des mA-Eingangs wird das gleiche Intervall wie flr jene des abgesetzten
Sensormoduls verwendet.

Die aufgezeichneten Daten kénnen per Bluetooth-Verbindung (Bluetooth Low Engergy) lokal ausgelesen
oder automatisch in einem frei wahlbaren Intervall mittels Mobilfunkverbindung an einen zentralen
myDatanet-Server Gbermittelt werden. Dazu ist das Gerat mit einem integrierten SIM-Chip versehen. Fur
das Auslesen der Daten per Bluetooth-Verbindung werden das vom Hersteller bereitgestellte
Konfigurationsprogramm DeviceConfig (siehe "DeviceConfig " auf Seite 105) und der USB BLE-Adapter
(300685) bendtigt. Das Konfigurationsprogramm DeviceConfig bietet die MAglichkeit, die Messdaten an
einen zentralen myDatanet-Server weiterzuleiten. Dieser bietet diverse Moéglichkeiten der Verwaltung und
Darstellung der Daten. Nahere Informationen finden Sie im Handbuch des Servers ("Benutzerhandbuch fur
myDatanet-Server " 206.886). Die Konfiguration des Gerats erfolgt tiber die Oberflache des entsprechenden
myDatanet-Servers. Mittels der Triggerfunktion kann im Fall des Uber- oder Unterschreitens eines
definierten Messwertes (gilt sowohl fur den mittels mA-Eingang erfassten Messwert als auch fur den vom
abgesetzten Sensormodul gelieferten Pegelstand) unabhangig vom aktuell eingestellten
Ubertragungsintervall eine sofortige Ubertragung ausgeldst werden, auf "Alternatives

Rev. 01 25



Aufzeichnungsintervall" umgeschaltet werden, eine sofortige Aufzeichnung gestartet oder das "
Ubertragungsintervall schnell" aktiviert werden (siehe "Trigger" auf Seite 86). Fiir die primaren Messwerte
(d.h. Messwert am mA-Eingang bzw. den Pegelstand) sowie die internen Messwerte des myDatalogEx LTE-
M kénnen zudem Grenzen festgelegt werden, bei deren Uber- oder Unterschreitung eine sofortige
Ubertragung ausgeldst wird, um einen Alarm oder eine Warnung an den myDatanet-Server zu melden
(siehe "Alarme" auf Seite 85).

Das myDatasensBLE+ verfligt Gber ein 1,5" OLED Display zur Anzeige des aktuellen Messwertes
(Pegelstand) sowie diverser Statusinformationen (z.B. verbleibende Tage bis zum nachsten Tausch der
Batterien des Sensormoduls). Aktiviert wird das Display entweder mittels Magnetschalter oder durch
Einsetzen des Aktivierungsmoduls. Detaillierte Informationen dazu finden Sie im Kapitel "Display” auf Seite
72.

5.9 Geratekennzeichnung

Die Angaben in diesem Handbuch gelten ausschliellich fiir das myDatasensBLE+ , das sich aus den
folgenden Komponenten zusammensetzt:

o loT Applikation "myDatasensBLE+"

o myDatalogExLTE-M

o Sensormodul (separat erhaltlich, siehe Kapitel "Sensormodule" auf Seite 159 fir eine Liste
kompatibler Sensormodule)

Das Typenschild des myDatalogEx LTE-M befindet sich auf der Ruckseite des Gerats und beinhaltet
folgende Angaben:

Name und Anschrift des Herstellers

Typenbezeichnung

Artikelnummer

Ex-Schutzkennzeichnung wie im Kapitel "Konformitatserklarungen" auf Seite 9 angegeben
Seriennummer

Hardwarerevision

Produktionswoche und Produktionsjahr

Umgebungsbedingungen im Betrieb

Schutzart

Landerlisten-Profil des SIM-Chips

CE-Kennzeichnung

Chemische Zusammensetzung der verbauten Batterie

Logo zur WEEE-Direktive der EU

Gefahrenhinweis in Bezug auf elektrostatische Aufladung
Ex-Parameter wie im Kapitel "Ex-Zulassung" auf Seite 11 angegeben

Microtronics Engineering GmbH
Hauptstrasse 7,3244 Ruprechtshofen,Austria
myDatalogEx LTE-M Art.Nr.: 301266

@ I2GExibIIBT3Gh -20°C<Tamb<50°C  15..90% L.H.
SIQ 20 ATEX 120 X IP66 / IP68 / IP69 X

R °
0000000005 % CE
| ] -
Rev: x.x MY :00/3000¢ : 0123 Lisoclk
WARNUNG- potentielle elektrostatische Aufladungsgefahr
WARNING - potential electrostatic charging hazard

Uo=25,6V / lo=82mA / Po=523mw Co= 0,31/ 0,36 / 0,465 pF
Lo= 1000/ 250 / 100 pH

Typenschild myDatalogEx LTE-M
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Wichtig fur alle Rickfragen und Ersatzteilbestellungen ist die richtige Angabe der Typenbezeichnung und der
Seriennummer. Nur so ist eine einwandfreie und schnelle Bearbeitung maglich.

@ Hinweis: Dieses Symbol gibt das Lénderlisten-Profil (siehe www. microtronics.com/footprint) des im Gerét
verbauten SIM-Chips an.

Hinweis: Diese Betriebsanleitung ist Bestandteil des Geréates und muss fiir den Benutzer jederzeit
zur Verfligung stehen. Die darin enthaltenen Sicherheitshinweise sind zu beachten.

WARNUNG:
Es ist strengstens untersagt, die Sicherheitseinrichtungen auBler Kraft zu setzen oder in
ihrer Wirkungsweise zu verdandern.

5.10 Einbau von Ersatz- und VerschleifRteilen

Es wird an dieser Stelle ausdrticklich darauf aufmerksam gemacht, dass Ersatz- und Zubehdrteile, die nicht
vom Hersteller geliefert wurden, auch nicht vom Hersteller geprift und freigegeben wurden. Der Einbau
und/oder die Verwendung solcher Produkte kdnnen u. U. konstruktiv vorgegebene Eigenschaften des
Gerats negativ verandern. Fir samtliche Schaden, die durch die Verwendung von Nicht-Originalteilen und
Nicht-Original-Zubehorteilen entstehen, ist die Haftung des Herstellers ausgeschlossen.

Hinweis: Beim Einsatz von Ersatz- und Verschleil3teilen, die nicht durch den Hersteller zugelassen
sind, erlischt die Ex-Zulassung.

5.11 Aufbewahrung des Produkts

Zur Aufbewahrung des myDatasensBLE+ aktivieren Sie den Transportmodus, indem Sie die "Betriebsart"
im Konfigurationsabschnitt "Grundeinstellungen" (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) auf "transport”
setzen. Aktivieren Sie danach mittels Magnetschalter den Setup-Modus (siehe "Setup-Modus" auf Seite 40),
damit die geanderte Konfiguration zum myDatasensBLE+ Uibertragen wird. Dabei werden auch alle bis zum
aktuellen Zeitpunkt noch nicht zum myDatanet-Server Ubermittelten Daten tbertragen und anschlielRend
sowohl die Datenibertragung als auch die Messung deaktiviert. Sobald die Mobilfunkverbindung abgebaut
wurde, ersichtlich daran, dass am Display die Anzeige fur "Transportmodus" angezeigt wird (siehe "Display"
auf Seite 72), kdbnnen das Sensorkabel und die Antenne entfernt werden. Gegebenenfalls missen Sie das
Display durch erneutes kurzes Betatigen (ca. 1sec.) des Magnetschalters nochmals aktivieren (siehe
"Magnetschalter" auf Seite 72). Die meisten der kompatiblen Sensormodule missen nicht gesondert
deaktiviert werden. Informationen dazu, ob das Sensormodul tber einen speziellen Transportmodus verfugt,
finden Sie im Kapitel "Aufbewahrung des Produkts" des Handbuchs fiir das jeweilige Sensormodul.
Bewahren Sie alle Komponenten des myDatasensBLE+ (myDatalogEx LTE-M und Sensormodul) in der
jeweiligen Originalverpackung auf. Der Schutzpanzer wird dabei nicht vom Gerat entfernt. Der
Sensoranschluss muss wahrend der Aufbewahrung mit der im Lieferumfang enthaltenen Schutzkappe (Typ
"UTS10DCG") versehen werden.

Durch Aktivieren des Transportmodus gelangt das myDatasensBLE+ in einen sehr energiesparenden
Modus. Dennoch kann es vorkommen, dass die Batterien vollstandig entladen werden, falls das Gerat sehr
lange gelagert wird. Dabei bleiben aber auf jeden Fall die Konfiguration und die zuletzt ermittelten Daten
erhalten. Der Transportmodus wird durch erneutes Ausldsen des Setup-Modus wieder beendet und der
myDatasensBLE+ nimmt den Betrieb laut Konfiguration wieder auf. Dabei wird auch eine Verbindung zum
myDatanet-Server hergestellt, um etwaige (iber die Oberflaiche des Servers vorgenommene Anderungen
der Konfiguration an das Gerat zu Ubertragen. Jene Sensormodule, die Uber keinen speziellen
Transportmodus verfligen, sind immer betriebsbereit und missen daher nicht gesondert aktiviert werden.

Rev. 01 27



5.12 Gewahrleistung

Das Gerat wurde vor Auslieferung funktional gepruft. Bei bestimmungsgemaler Verwendung (siehe
"Bestimmungsgemalle Verwendung" auf Seite 24) und Beachtung der Bedienungsanleitung, der
mitgeltenden Unterlagen (siehe "Mitgeltende Unterlagen" auf Seite 61) und der darin enthaltenen
Sicherheitshinweise und Anweisungen sind keine funktionalen Einschrankungen zu erwarten und ein
einwandfreier Betrieb sollte mdglich sein.

Hinweis: Beachten Sie hierzu auch das nachfolgende Kapitel "Haftungsausschluss" auf Seite 28.
Hinweis: Einschrdankung der Gewdéhrleistung

Bei Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise und Anweisungen in dieser Unterlage behélt sich der
Hersteller eine Einschrdnkung der Gewé&hrleistung vor.

5.13 Haftungsausschluss

Der Hersteller tibernimmt keine Haftung

fur Folgeschaden, die auf eine Anderung dieses Dokumentes zuriickzufiihren sind. Der Hersteller
behalt sich das Recht vor, den Inhalt des Dokuments einschlieBlich dieses Haftungsausschlusses
unangekundigt zu andern.

fur Personen- oder Sachschaden, die auf eine Missachtung der gtiltigen Vorschriften zurtickzufiihren
sind. Fir Anschluss, Inbetriebnahme und Betrieb der Gerate/Sensoren sind alle Informationen und
Ubergeordneten gesetzlichen Bestimmungen des Landes (in Osterreich z. B. die OVE-Richtlienien),
wie glltige Ex-Vorschriften sowie die fur den jeweiligen Einzelfall geltenden Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften zu beachten.

fur Personen- oder Sachschaden, die auf unsachgemae Handhabung zurtickzufiihren sind.
Samtliche Handhabungen am Gerat, welche Uber die montage- und anschlussbedingten MaRnahmen
hinausgehen, dirfen aus Sicherheits- und Gewahrleistungsgrinden prinzipiell nur von Microtronics -
Personal bzw. durch Microtronics autorisierte Personen oder Firmen vorgenommen werden.

fur Personen- oder Sachschaden, die auf den Betrieb des Geréats in technisch nicht einwandfreiem
Zustand zurtickzufiihren sind.

fur Personen- oder Sachschaden, die auf eine nicht bestimmungsgemaRe Verwendung
zurtckzufuhren sind.

fur Personen- oder Sachschaden, die auf eine Missachtung der Sicherheitshinweise in dieser
Anleitung zurtckzufuhren sind.

fur fehlende oder falsche Messwerte, die auf unsachgemafe Installation zurtickzufiihren sind und
fur die daraus resultierenden Folgeschaden.

28
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Kapitel 5 Allgemeine Angaben

5.14 Pflichten des Betreibers

WARNUNG:

A Im EWR (Européischer Wirtschaftsraum) sind die nationale Umsetzung der
Rahmenrichtlinie (89/391/EWG) sowie die dazugehérigen Einzelrichtlinien und davon
besonders die Richtlinie (2009/104/EG) iiber die Mindestvorschriften fiir Sicherheit und
Gesundheitsschutz bei Benutzung von Arbeitsmitteln durch Arbeitnehmer bei der Arbeit,
Jjeweils in der giiltigen Fassung, zu beachten und einzuhalten.

Der Betreiber muss die ortliche Betriebserlaubnis einholen und die damit verbundenen Auflagen beachten.
Zusatzlich muss er die ortlichen gesetzlichen Bestimmungen fir

« die Sicherheit des Personals (Unfallverhitungsvorschriften),

o die Sicherheit der Arbeitsmittel (Schutzausristung und Wartung),
« die Produktentsorgung (Abfallgesetz),

« die Materialentsorgung (Abfallgesetz),

« die Reinigung (Reinigungsmittel und Entsorgung) und

« die Umweltschutzauflagen einhalten.

Vor dem Betreiben des Messgerats ist vom Betreiber sicherzustellen, dass bei der Montage und
Inbetriebnahme, wenn diese vom Betreiber selbst durchgeflihrt werden, die értlichen Vorschriften beachtet

werden.

5.15 Anforderungen an das Personal

Die Installation, Inbetriebnahme und Wartung dirfen nur durch Personal durchgefuhrt werden, das die
folgenden Bedingungen erfillt:

« Qualifiziertes Fachpersonal mit entsprechender Ausbildung
« Autorisierung durch den Anlagenbetreiber

Hinweis: Qualifiziertes Fachpersonal

Im Sinne dieser Anleitung bzw. Wamhinweise auf dem Produkt selbst sind dies Personen, die mit Aufstellung,
Montage, Inbetriebnahme und Betrieb des Produktes vertraut sind und (ber die ihrer Tétigkeit entsprechenden
Qualifikationen verfiigen, wie z.B.

e Ausbildung und Unterweisung bzw. Berechtigung, Stromkreise und Geréte/Systeme gemal den
Standards der Sicherheitstechnik ein- und auszuschalten, zu erden und zu kennzeichnen

o Ausbildung oder Unterweisungen geméal3 den Standards der Sicherheitstechnik in Pflege und Gebrauch
angemessener Sicherheitsausriistung

e Schulung in Erster Hilfe
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Kapitel 6 Funktionsprinzip

Kapitel 6 Funktionsprinzip

In der unten abgebildeten Grafik sind alle Komponenten, die Teil des myDatanet sind, grau hinterlegt. Alle
anderen Komponenten missen vom Kunden bereitgestellt/erstellt werden.
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Funktionsprinzip

Sensormodul (separat erhaltlich)

N

myDatalogEx LTE-M mit installierter 1oT Applikation "myDatasensBLE+" und mit integriertem Managed
Service SIM-Chip

USB BLE-Adapter (Bluetooth Low Energy zu USB-Konverter)

PC mit installiertem Konfigurationsprogramm DeviceConfig

myDatanet-Server, zu dem die Daten Ubertragen werden

Client, der mittels Web-Browser auf die Oberflache des myDatanet-Servers zugreift

N o|oa A~ ®

Kundenspezifischer Server, der den Clients eine eigene Oberflache zur Verfugung stellt. Die Daten
bezieht der kundenspezifische Server Uber die API-Schnittstelle des myDatanet-Servers (sieche "API"
auf Seite 141).

8 Client, auf dem ein PC-Programm lauft, das seine Daten tUber die API-Schnittstelle des myDatanet-
Servers (siehe "API" auf Seite 141) bezieht

9 Client, der mittels Web-Browser auf die Oberflache des kundenspezifischen Servers zugreift
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Wie in der vorangegangenen Abbildung (siehe "Funktionsprinzip" auf Seite 31) ersichtlich, stehen 2 Optionen
fur die Ubertragung der Daten vom myDatasensBLE+ zum myDatanet-Server zur Verfligung:

o Direkt per LTE-M/NB-loT Mobilfunkverbindung
« Indirekt, indem die Daten zunachst mittels des Konfigurationsprogramms DeviceConfig per Bluetooth-

Verbindung (BLE) aus dem Gerat gelesen werden und anschlieRend die Internet Verbindung des PCs
zur Ubermittlung der Daten an den Server verwendet wird

Funktionen und Komponenten, die durch myDatanet bereitgestellt werden:

o myDatasensBLE+

Es handelt sich um ein fiir die Ex-Zone 1 zugelassenes System zur Erfassung eines mA-Signals sowie
eines Pegelstandes, welches sich aus dem Datenlogger "myDatalogEx LTE-M " mit installierter loT
Applikation "myDatasensBLE+" und einem separat erhaltlichen Sensormodul zusammensetzt. Die
Kommunikation zwischen dem Sensormodul und dem myDatalogEx LTE-M erfolgt per Bluetooth-
Verbindung (Bluetooth Low Energy). Fur die Anbindung eines Sensors mit mA-Ausgang steht direkt
am myDatalogEx LTE-M ein entsprechender Sensoranschluss zur Verfugung.

e Sensormodul

Separat erhéaltlicher Sensor zur Erfassung von Pegelstanden bei Frisch-, Schmutz- und Grau-
wasser. Eine Liste kompatibler Module finden Sie im Kapitel "Sensormodule" auf Seite 159.

o myDatalogEx LTE-M mit installierter loT Applikation "myDatasensBLE+"

Es handelt sich um einen fir die Ex-Zone 1 zugelassenen Datenlogger, der sowohl Gber einen
mA-Eingang verfugt, als auch in Verbindung mit einem Sensormodul die Erfassung eines
Pegelstandes ermoglicht. Die gespeicherten Daten kdnnen entweder Uber das Mobilfunknetz
(LTE-M/NB-IoT) an einen zentralen Server zur Weiterverarbeitung gesendet werden, oder
mittels Bluetooth-Verbindung (Bluetooth Low Engergie) auf einen PC tbertragen werden.

USB BLE-Adapter (im Lieferumfang des myDatasensBLE+ enthalten)

Der Adapter wird direkt mit der USB-Schnittstelle des PCs verbunden. Die bendtigten Treiber sind im
Installationspaket des Konfigurationsprogramms DeviceConfig enthalten. Detaillierte Informationen
dazu finden Sie im Kapitel "Installation der Treiber fir den USB BLE-Adapter " auf Seite 108.

Konfigurationsprogramm DeviceConfig (opitonal)

Das Konfigurationsprogramm DeviceConfig wird bendtigt, um die Daten per Bluetooth-Verbindung
(Bluetooth Low Energy) aus dem myDatasensBLE+ zu lesen. Neben der lokalen Verarbeitung bietet
das Konfigurationsprogramm auch die Méglichkeit, die Daten an einen zentralen myDatanet-Server
weiterzuleiten. Hierflr wird eine Verbindung zum Internet benétigt. Das Konfigurationsprogramm
DeviceConfig nutzt den Port 51241 fir die Datenlbertragung.

Managed Service

Das Managed Service ist die Basis fiir den Betrieb der Gerate und bietet eine breite Palette an
Services. Managed Service inkludiert Updates fur die Gerate-Firmware, mobile Datentbertragung auf
globaler Ebene sowie geblhrenfreien Support - ein Ansprechpartner fiir die gesamte Losung.
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Kapitel 6 Funktionsprinzip

o myDatanet-Server

Datenbank flr die Speicherung der Messdaten und Konfigurationen. Der Zugriff auf die Daten erfolgt
entweder Uber die API (siehe "API" auf Seite 141) oder die Web-Oberflache des Servers.

Funktionen und Komponenten, die durch den Kunden bereitgestellt werden:
o Sensor mitmA-Ausgang

Sensor, der Uber eine Schnittstelle verfiigt, die mit den in Kapitel "Technische Details zum
Universaleingang" (siehe "Technische Details zum Universaleingang" auf Seite 56) aufgelisteten
Spezifikationen kompatibel ist. Wird das Gerat in Bereichen mit explosiver Atmosphéare der Zone 1
betrieben, dirfen nur Sensoren verwendet werden, die ebenfalls fir die Zone 1 zugelassen sind und
deren Ex-Parameter mit jenen des myDatalogEx LTE-M kompatibel sind.

« Kundenspezifischer Server mit Web-Oberflache fir die Clients (optional)

Dadurch ist es moglich, eine eigene Web-Oberflache fir die Clients zu erstellen. Die Daten werden
dabei vom kundenspezifischen Server tber die API-Schnittstelle (siehe "API" auf Seite 141) vom
myDatanet-Server gelesen.
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6.1 Ermittlung der Messwerte

6.1.1 Ermittlung des Pegelstandes

Die im Folgenden beschriebene Modulkette wird alle 10sec.(d.h. im Messintervall) gestartet und einmal
durchlaufen. Die Abarbeitung der ersten drei Stufen ("Raw", "Mounting height" und "Trim") erfolgt bereits im
Sensormodul. D.h. beim vom Sensormodul gelieferten Messwert handelt es sich bereits um den tatsachliche
Pegelstand (Montagehéhe und Trimmung bericksichtigt). Das Messintervall ist unabhangig vom
Aufzeichnungsintervall und kann nicht angepasst werden. Es wird fir die Erkennung von Alarmen, Warnung-
und Trigger-Ereignissen verwendet. Aufgezeichnet wird immer der aktuell gultig im Messintervall erzeugte
Messwert. Es erfolgt keine Verdichtung (z.B. Mittelwertbildung) der seit der letzten Aufzeichnung
durchgefiihrten Messungen. Das Intervall fiir die Aufzeichnung kann tGber den Parameter
"Aufzeichnungsintervall" (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) ausgewahlt werden. Mittels der Trigger
kann allerdings auf ein alternatives Intervall fir die Aufzeichnung umgeschaltet werden, welches tiber den
Parameter " Alternatives Aufzeichnungsintervall" (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) ausgewahlt
werden kann.

Raw Mounting Trim Alarm/ Record

heigt Trigger

Schematische Darstellung der Erzeugung des Messwertes fiir den "Abgesetzten Messkanal" (siehe "Abgesetzte
Messkanale" auf Seite 85)

1 Erzeugung des Rohwerts unter Anwendungdes |4 Uberwachung der Alarmgrenzen und
jeweiligen Messverfahrens (siehe "Ermittlung des Triggerschwellen (siehe "Alarm/Trigger-Modul"

Rohwerts" auf Seite 35) auf Seite 38)

2 berechnet den vorlaufigen Pegelstand unter 5 Dadas Aufzeichnungsintervall unterschiedlich
Bericksichtigung der konfigurierbaren zum nicht veranderbaren Messintervall gewahlt
"Montagehohe" (siehe "Bericksichtigung der werden kann, erfolgt nicht zu jedem
Montagehdhe" auf Seite 35) Messzeitpunkt auch eine Aufzeichnung der

Messwerte (siehe "Record-Modul" auf Seite 38)

3 Kkorrigiert den vorlaufigen Pegelstand um den 6 Die Abarbeitung dieses Teils der Modulkette

konfigurierbaren Wert fir die "Trimmung" (siehe erfolgt bereits im Sensormodul.

"Berticksichtigung der Trimmung" auf Seite 35)
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6.1.1.1 Ermittlung des Rohwerts

Beim Rohwert handelt es sich um den direkt vom Sensormodul erzeugten Messwert. Je nach Typ des
Sensormoduls werden dabei unterschiedliche Messverfahren angewendet (z.B. Distanzmessung unter
Verwendung eines Radarsensors). Gegebenenfalls erfolgt auch eine automatische Kompensation externer
Einflisse (z.B. der Temperatur).

6.1.1.2 Beriicksichtigung der Montagehéhe

Die Montagehdhe des Sensormoduls kann in dieser Stufe berucksichtigt werden. Wie der
Konfigurationsparameter "Montagehdhe" in die Berechnung des Pegelstands einflief3t, finden Sie im
Handbuch des jeweiligen Sensormoduls. Je nach Typ des Sensormoduls und Einbausituation kann auch ein
negatives Vorzeichen erforderlich sein.

Die folgende Tabelle gibt den fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt Parameter Erklarung
Bluetooth Messkanale -> Montagehdhe gibt die Montagehohe des Sensors an.
Basis

6.1.1.3 Beriicksichtigung der Trimmung

Diese Stufe ermdglicht es, den Nullpunkt abzugleichen, ohne den Wert flir die Montagehdéhe nochmals zu
verandern. Wie der Konfigurationsparameter "Trimmung" in die Berechnung des Pegelstands einflieft,
finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls. Abhangig davon und ob der Pegelstand nach oben
oder unten korrigiert werden soll, muss gegebenenfalls ein negatives Vorzeichen gesetzt werden.

Die folgende Tabelle gibt den fur das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt Parameter Erklarung
Bluetooth Messkanale -> | Trimmung dient dem Abgleich des Nullpunktes
Basis
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6.1.2 Ermittlung des Messwerts am mA-Eingang

Die im Folgenden beschriebene Modulkette wird im konfigurierbaren Messintervall gestartet und einmal
durchlaufen. Das Messintervall ist unabhangig vom Aufzeichnungsintervall und kann tber den Parameter
"Messintervall" (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) angepasst werden. Es wird fir die Erkennung von
Alarmen, Warnungen und Trigger-Ereignissen verwendet. Aufgezeichnet wird immer der aktuell glltige, im
Messintervall erzeugte Messwert. Es erfolgt keine Verdichtung (z.B. Mittelwertbildung) der seit der letzten
Aufzeichnung durchgefiihrten Messungen. Das Intervall fir die Aufzeichnung kann Uiber den Parameter
"Aufzeichnungsintervall" (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) ausgewahlt werden. Mittels der Trigger
kann allerdings auf ein alternatives Intervall fir die Aufzeichnung umgeschaltet werden, welches tiber den
Parameter " Alternatives Aufzeichnungsintervall" (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) ausgewahlt
werden kann.

1 2 3 4 5 6
. Trim/ Alarm/
IN —— Filter Overflow Scale Offset Trigger | Record

Schematische Darstellung der Erzeugung des Messwertes fiir den "Messkanal" (siehe "Messkanal" auf Seite 80)

1 Filter zur Kompensation kurzzeitiger 4 Addiert zum Messwert die Uber die
Signalschwankungen (siehe "Filter-Modul" auf Konfigurationsparameter "Trimmung" und
Seite 36). Das Filter-Modul wird wahrend der "Offset" eingegebenen Werte (siehe "Trim/Offset-
Ermittlung eines Messwerts mehrfach Modul" auf Seite 37)

durchlaufen.

2 Uberwachung der Messbereichsgrenzen (sieche |5 Uberwachung der Alarmgrenzen und

"Overflow-Modul" auf Seite 37) Triggerschwellen (siehe "Alarm/Trigger-Modul"
auf Seite 38)
3 Umskalierung von Rohwert zu Messwert (sieche |6 Da das Aufzeichnungsintervall und das
"Scale-Modul" auf Seite 37) Messintervall unterschiedlich gewahlt werden

kdnnen, erfolgt nicht zu jedem Messzeitpunkt
auch die Aufzeichnung der Messwerte (siehe
"Record-Modul" auf Seite 38).

6.1.2.1 Filter-Modul
Das Filter-Modul dient der Kompensation von kurzzeitigen Schwankungen des Eingangssignals.

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt Modus Parameter Erklarung
Messkanal -> Konfiguration |4-20mA Filter Zeit Zeitin [ms], Uber die das Analogsignal
0-20mA zwecks Signalglattung gemittelt wird, dient

zur Unterdriickung von Signalrauschen
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6.1.2.2 Overflow-Modul

Dieses Modul Uberwacht die Messbereichsgrenzen des Rohwertes. Wurde z.B. der mA-Eingang in den
Modus "4-20mA" geschaltet, fuhrt ein Rohwert von 2mA zu einer Messbereichsverletzung.

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt Modus Parameter Erklarung
Messkanal -> Konfiguration |4-20mA Uberlauf Handling bei Messbereichsverletzungen
0-20mA

6.1.2.3 Scale-Modul

Dieses Modul kiimmert sich um die Umskalierung des Rohwertes (z.B. mA) in den gewlinschten Messwert
(z.B. mm).

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt Modus Parameter Erklarung
Messkanal -> Basis 4-20mA 0% Start des Messbereichs in der Messeinheit
0-20mA 100% Ende des Messbereichs in der Messeinheit

6.1.2.4 Trim/Offset-Modul

Ein eventuell erforderlicher Offset flir den Messwert kann mit Hilfe dieses Moduls berlicksichtigt werden. Es
ermdglicht auch den Nullpunkt abzugleichen, ohne den bereits festgelegten Offset nochmals zu verandern.
Sowohl der Wert des Parameters "Trimmung", als auch der Wert des Parameters "Offset" werden zum
Ausgangswert des Scale-Moduls (siehe "Scale-Modul" auf Seite 37) addiert. D.h., soll z.B. beim
Nullpunktabgleich der skalierte Messwert reduziert werden, muss fiir den Parameter "Trimmung" ein
negatives Vorzeichen gesetzt werden (siehe "Erganzende Erklarung zum Nullpunktabgleich und der
Montagehdhe des Sensors" auf Seite 81).

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt Modus Parameter Erklarung
Messkanal -> Basis 0-20mA Trimmung |dientdem Abgleich des Nullpunktes (siehe
4-20mA "Erganzende Erklarung zum

Nullpunktabgleich und der Montagehdhe
des Sensors" auf Seite 81)

Offset ermoglicht es, den Messwert um einen
Offsetwert zu korrigieren (siehe
"Erganzende Erklarung zum
Nullpunktabgleich und der Montagehohe
des Sensors" auf Seite 81)
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6.1.3 Alarm/Trigger-Modul

Die Uberwachung der Alarmgrenzen und Triggerschwellen wird von diesem Modul durchgefihrt und, falls
erforderlich, wird ein Eintrag in der Alarmliste erstellt. Beim Auftreten einer Warnung oder eines Alarms wird
auch eine sofortige Ubertragung ausgeldst. Fir den primaren Messwert des Sensormoduls (d.h. den
Pegelstand) sowie fur den primaren Messwert am mA-Eingang (d.h. den skalierten, um Offset und
Trimmung korrigierten Messwert) ist sowohl die Alarm- als auch die Triggerfunktion des Moduls verfligbar.
Fur die internen Kanale des myDatasensBLE+ hingegen steht nur die Alarmfunktion zur Verfiigung.

Fur dieses Modul sind alle Parameter der Tabs "Alarme" und "Trigger" des Konfigurationsabschnitts
"Messkanal" (siehe "Messkanal" auf Seite 80), des Konfigurationsabschnitts "Abgesetzte Messkanale" (siehe
"Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85) und alle Parameter des Tabs "Alarme" des Konfigurationsabschnitts
"Interne Kanale" (siehe "Interne Kanale" auf Seite 87) relevant.

6.1.4 Record-Modul

Die Aufzeichnung der Messwerte erfolgt durch das Record-Modul. Da das Aufzeichnungsintervall
unterschiedlich zum nicht veranderbaren Messintervall fiir die "Abgesetzten Messkanale" bzw dem
einstellbaren Messintervall fur den "Messkanal" gewahlt werden kann, erfolgt nicht zu jedem Messzeitpunkt
auch eine Aufzeichnung. Abhangig von den durch das Alarm/Trigger-Modul gesetzten Triggern wird, falls
erforderlich, das Aufzeichnungsintervall modifiziert, das Ubertragungsintervall verandert, die Ubertragung
ausgeldst oder eine sofortige Aufzeichnung getriggert.

Die folgende Tabelle gibt die fir das Modul relevanten Parameter an:

Konfigurationsabschnitt Parameter Erklarung
Messkanal -> Trigger RI Aufzeichnung sofort durchfiihren
XM Ubertragung ausldsen
RA Das alternative Aufzeichnungsintervall soll verwendet
werden.
QX Das alternative Ubertragungsintervall soll verwendet
werden.
Abgesetzte Messkandle- |RI Aufzeichnung sofort durchfiihren
>Trigger XM Ubertragung ausldsen
RA Das alternative Aufzeichnungsintervall soll verwendet
werden.
QX Das alternative Ubertragungsintervall soll verwendet
werden.
Grundeinstellungen Aufzeichnungsintervall | zeitlicher Abstand der Messdatenaufzeichnungen
Alternatives zeitlicher Abstand der Messdatenaufzeichnungen,
Aufzeichnungsintervall| wenn aufgrund des Ausldsens eines Triggers ein
alternatives Aufzeichnungsintervall verwendet
werden soll
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6.2 Funktionsweise des internen Datenspeichers

Struktur Ringspeicher
GesamtgrolRe 14.296 Messzyklen
Anzahl der Sektoren 8

SektorgroflRe 1.787 Messzyklen

Der interne Datenspeicher des myDatasensBLE+ ist als Ringspeicher mit 8 Sektoren aufgebaut. Wurde die
Anzahl der maximal méglichen Datensatze (14.296 ) erreicht, wird der Sektor mit den altesten Daten
vollstandig geldéscht bevor wieder neue Daten in diesem Sektor gespeichert werden kénnen. D.h. der interne
Datenspeicher enthalt zumindest die Messwerte der letzten 12.509 Zyklen, maximal aber die Messwerte der
letzten 14.296 Zyklen.

Aus diesem Grund empfiehlt es sich Ubertragungsintervall und Aufzeichnungsintervall so aufeinander
abzustimmen, dass zwischen zwei Ubertragungen maximal 12.509 Messzyklen aufgezeichnet werden
mussen. Beachten Sie, dass wenn das Messintervall kiirzer als das Aufzeichnungsintervall ist, dennoch das
Aufzeichnungsintervall fur die Berechnung herangezogen werden muss. Der Grund daflr ist, dass in diesem
Fall die Messung zwar im Messintervall erfolgt, aber die ermittelten Daten im Aufzeichnungsintervallim
internen Datenspeicher abgelegt werden. Ist zu erwarten, dass aufgrund einer schlechten Netzabdeckung
einzelne Ubertragungen ausfallen oder mittels Trigger das alternative Aufzeichnungsintervall aktiviert wird,
muss auch dies bei der Berechnung der zu speichernden Messzyklen bericksichtigt werden.

Hinweis:
Ergénzende Erklédrung zur Funktionsweise des Ringspeichers

Datenspeicher nach dem ersten Messzyklus:

Sector 1 Sector 2 Sector 7 Sector 8

Datenspeicher nach 14.296 Messzyklen:

Sector 1 Sector 2 Sector 7 Sector 8

Datenspeicher nach 14.296 +1 Messzyklen:
Sector 1 Sector 2 Sector 7 Sector 8

6.3 Vorgehensweise bei Verbindungsabbrichen

Bei einem Abbruch der Verbindung wird nach 2min. erneut versucht die Verbindung herzustellen. Der
erneute Verbindungsaufbau erfolgt bis zu 2 mal.

Rev. 01 39



6.4 Setup-Modus

Beim Setup-Modus handelt es sich um einen speziellen Ubertragungsmodus, bei dem zunachst eine
Uberpriifung der Serverzuordung erfolgt, bevor die Verbindung zum myDatanet-Server hergestellt wird.
Aktiviert wird der Setup-Modus durch Betatigen des Magnetschalters fiir mindestens 3sec. (siehe
"Magnetschalter" auf Seite 72).

1.

Aktivieren Sie den Setup-Modus durch Betatigen des Magnetschalters flir mindestens 3sec. (siehe
"Magnetschalter" auf Seite 72).

Aktivieren des Setup-Modus

1 MDN Magnet (206.803) 2 myDatasensBLE+

Am Display des Gerats wird zunachst der Verbindungsaufbau und anschlieend die
Datensynchronisation durch das entsprechende Symbol (zu einem Kreis geformte Kreise) signalisiert.

Hinweis: Um den gegenwértigen Betriebszustand zu liberpriifen, mlissen Sie gegebenenfalls das
Display durch kurzes Betétigen (ca. 1sec.) des Magnetschalters nochmals aktivieren (siehe
"Magnetschalter" auf Seite 72).

Warten Sie, bis in der Liste der Sites / Applikationen angezeigt wird, dass das Gerat mit dem Server
verbunden ist (rotierende Pfeile).

@ 0
47.20181553540 B T..ll
SER UTC+02:00

Die Zeit, wahrend der das myDatasensBLE+ mit dem Server verbunden ist, ist sehr kurz. Daher kann
auch geprft werden, ob der Zeitstempel der letzten Verbindung (unter dem griinen Statussymbol)
aktualisiert wurde.

Im Konfigurationsabschnitt "Status" der spezifische Eingabemaske zur Konfiguration der Messstelle
(erreichbar durch Klicken auf den Namen der Site in der Lister der Sites / Applikationen) wird ebenfalls
der Zeitpunkt des letzten Verbindungsaufbaus angezeigt (siehe "Status" auf Seite 77). Auch ob das
Gerat gerade mit dem Server verbunden ist, ist in diesem Konfigurationsabschnitt ersichtlich.
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Kapitel 6 Funktionsprinzip

6.5 Automatische Auswahl des GSM-Netzes

Da das myDatasensBLE+ mit einem SIM-Chip ausgestattet ist, der eine Mobilfunkverbindung Uber eine
Vielzahl internationaler Serviceprovider gewahrleistet (siehe www.microtronics.com/footprint ), ist eine
Auswahl des GSM-Netzes, in das sich das Gerat einbuchen soll, erforderlich. Diese erfolgt automatisch vom
Geréat.

6.6 Ermittlung der GSM/UMTS/LTE-Signalstarke

Die Aktualisierung der GSM/UMTS/LTE-Signalstarke erfolgt nur jeweils beim Verbindungsaufbau. Der Wert
der GSM/UMTS/LTE-Signalstarke wird jedoch bei jeder Aufzeichnung in die Messdaten Gbernommen.

6.7 Ermittlung der Positionsdaten

Nach jedem Ablauf des Positionsintervalls wird ein internes Flag gesetzt, welches bewirkt, dass beim
nachsten Verbindungsaufbau auch eine Ermittlung der GSM-Positionsdaten erfolgt. Das Positionsintervall
kann Uber den entsprechenden Parameter im Konfigurationsabschnitt "Grundeinstellungen” (siehe
"Grundeinstellungen" auf Seite 93) ausgewahlt werden. Wird es auf 0 gesetzt, werden die GSM-
Positionsdaten bei jedem Verbindungsaufbau generiert.

6.8 Automatische Umschaltung zwischen den
Mobilfunktechnologien "LTE-M" und "NB-loT"

Soll eine Verbindung zum myDatanet-Server aufgebaut werden, wird zunachst versucht, unter Einsatz der
zuletzt verwendeten Mobilfunktechnologie (z.B. "LTE-M") die Verbindung herzustellen. Gelingt dies nicht,
wird automatisch auf die alternative Mobilfunktechnologie (z.B. "NB-loT") umgeschaltet und der
Verbindungsaufbau erneut gestartet. Schlagt auch dieser Verbindungsversuch fehl, wird noch einmal auf die
anfangs verwendete Mobilfunktechnologie (z.B. "LTE-M") zurtickgeschaltet und der Verbindungsaufbau ein
letztes Mal gestartet. Wenn auch dieser dritte Verbindungsversuch fehlschlagt, erfolgen bis zur nachsten
planmé&Rigen Ubertragung (z.B. nach Ablauf des Ubertragungsintervalls) keine weiteren Versuche.

Wenn das Aufbauen der Verbindung unter Einsatz der zuletzt verwendeten Mobilfunktechnologie (z.B.
"LTE-M") gescheitert war, aber nach Umschaltung auf die alternative Mobilfunktechnologie (z.B. "NB-loT")
eine Verbindung hergestellt werden konnte, wird bei der nachsten planméaRigen Ubertragung (z.B. nach
Ablauf des Ubertragungsintervalls) der Verbindungsaufbau zunachst tiber diese nun als funktionierend
verifizierte Mobilfunktechnologie (z.B. "NB-loT") versucht.
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Kapitel 7 Lagerung, Lieferung und Transport

Kapitel 7 Lagerung, Lieferung und Transport

7.1 Eingangskontrolle

Kontrollieren Sie den Lieferumfang sofort nach Eingang auf Vollstandigkeit und augenscheinliche
Unversehrtheit. Melden Sie eventuell festgestellte Transportschaden unverziiglich an den anliefernden
Frachtfihrer. Senden Sie ebenfalls unverziiglich eine schriftliche Meldung an Microtronics Engineering
GmbH. Unvollstandigkeiten der Lieferung mussen innerhalb von 2 Wochen schriftlich an lhre zustandige
Vertretung oder direkt an die Firmenzentrale des Herstellers (siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 165)
gerichtet werden.

Hinweis: Spéter eingehende Reklamationen werden nicht anerkannt!

7.2 Lieferumfang

Hinweis: Alle in diesem Handbuch enthaltenen Angaben zum Lieferumfang beziehen sich auf das
Set "myDatalogEx LTE-M BLE+"(301559). Die Komponenten, aus denen das Messsystem
myDatasensBLE+ besteht, kbnnen jedoch auch individuell zusammengestellt werden.

Zum Standardlieferumfang des Sets "myDatalogEx LTE-M BLE+"(301559) gehoren:

myDatalogEx LTE-M (301266)

loT Applikation "myDatasensBLE+"(301504)
BLE Gateway MDN Schutzpanzer (300662 )
MDN Magnet (206.803)

Staubschutzkappe des Typs "UTS10DCG"

Hinweis: Eine fiir den Betrieb zwingend erforderliche Antenne (siehe "Antennen" auf Seite 159) ist
nicht im Standardlieferumfang enthalten und muss gesondert geordert werden.

Kontrollieren Sie weiteres Zubehdr je nach Bestellung und anhand des Lieferscheins.

7.3 Lagerung

Halten Sie folgende Lagerbedingungen unbedingt ein:

myDatasensBLE+ Lagertemperatur -20...+70°C
Feuchte 15...90%rH
Sensormodul Lagertemperatur Siehe Kapitel "Lagerung"im

Handbuch des jeweiligen

Feuchte
Sensormoduls

Wichtiger Hinweis: Wéhrend der Lagerung muss der Sensoranschluss mit der im Lieferumfang
enthaltenen Schutzkappe (Typ "UTS10DCG") versehen werden.

Hinweis: Die Batterien verbleiben wéhrend der Lagerung in den Geréten.

Schutzen Sie bei der Aufbewahrung das Gerat vor korrosiven oder organischen Losungsmitteldampfen,
radioaktiver Strahlung sowie starken elektromagnetischen Strahlungen.
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7.4 Transport

Schutzen Sie das myDatasensBLE+ vor starken Sté3en, Schlagen, Erschiitterungen oder Vibrationen. Der
Transport muss in der Originalverpackung erfolgen.

7.5 Rucksendung

Jeder Riicksendung muss ein vollstandig ausgeflilltes Retourenformular, welches im Servicebereich des
myDatanet-Servers erhaltlich ist, beigelegt werden. Die unbedingt erforderliche "RMA Nr" erhalten Sie vom
Support & Service-Center (siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 165). Die Riicksendung des
myDatasensBLE+ muss in der Originalverpackung frachtfrei zu Microtronics Engineering GmbH (siehe
"Kontaktinformationen" auf Seite 165) erfolgen. Nicht ausreichend frei gemachte Sendungen werden nicht
angenommen!
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Kapitel 8 Installation

Wichtiger Hinweis: Um Schédden am Gerét zu vermeiden, dlirfen die in diesem Abschnitt der
Anleitung beschriebenen Arbeiten nur von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

8.1 Abmessungen

169mm

61mm

106mm

Abmessungen: Héhe Abmessungen: Breite und Tiefe
(Ansicht mit Schutzpanzer) (Ansicht mit Schutzpanzer)
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8.2 Montage des myDatasensBLE+

Wichtiger Hinweis:

Achten Sie auf eine sachgemél3e Montage!

Befolgen Sie bestehende gesetzliche bzw. betriebliche Richtlinien!

UnsachgeméRe Handhabung kann zu Verletzungen und/oder Beschédigungen an den
Instrumenten fiihren!

Das myDatasensBLE+ darf nicht ohne Schutzpanzer im Feld betrieben werden.

Der Schutzpanzer darf aufgrund elektrostatischer Effekte in der Ex-Zone nicht mit Tlichern
gerieben werden.

Bei Verwendung von metallischen Montagevorrichtungen sind diese in geeigneter Weise in
das Erdungskonzept einzubinden.

Der Platz fur die Montage muss nach bestimmten Kriterien ausgewahlt werden. Vermeiden Sie unbedingt
die folgenden Gegebenheiten:

« direkte Sonneneinstrahlung

« direkte Witterungseinflisse (Regen, Schnee, ...)

« Gegenstande, die starke Hitze ausstrahlen (maximale Umgebungstemperatur: -20...+50°C )

« Objekte mit starkem elektromagnetischen Feld (Frequenzumrichter 0.A.)

o korrodierende Chemikalien oder Gase

o mechanische Stolie

« direkte Installation an Geh- oder Fahrwegen

o Vibrationen

« radioaktive Strahlung
Hinweis: Lassen Sie am unteren Ende genligend Platz flir die Montage der Antenne. Der benétigte Platz
richtet sich nach der verwendeten Antenne. Generell sollten Sie unter dem Gerét ca. 15cm Abstand vorsehen.
Weitere Informationen zu den Abmessungen flir die Montage entnehmen Sie dem jeweiligen Unterkapitel.
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8.2.1 Hangende Montage

Fir die hangende Montage sind folgende optionale Zubehdrsets erforderlich

o 2xNiro Schakel (206.325)
o 1xAbspannklemme 5,5 -10,5mm (301017)
¢ 1 xMultiband Antenne mit Halterung (300787)

Hangende Montage Hangende Montage Detailansicht

1 myDatasensBLE+ 4 Anschlusskabel des Sensors (z.B.
Anschlusskabel 7pol. fiir Sensoren 2,8m 206.602)

2 Niro Schakel (206.325) 5 Abspannklemme 5,5-10,5mm (301017)

3 Multiband Antenne mit Halterung (300787)

1. Montieren Sie die Multiband Antenne mit Halterung (300787) an der Riickseite des myDatasensBLE+

2. Benutzen Sie den Niro Schakel (206.325), um das myDatasensBLE+ der Abbildung "Hangende
Montage Detailansicht " auf Seite 47 entsprechend an einer Sprosse der Kanalleiter oder eines
ahnlichen Befestigungspunktes zu montieren.
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3. Benutzen Sie den Niro Schakel (206.325) und die Abspannklemme 5,5 - 10,5mm (301017) um das

Anschlusskabel des Sensors der Abbildung "Hangende Montage Detailansicht " auf Seite 47
entsprechend an einer Sprosse der Kanalleiter oder eines ahnlichen Befestigungspunktes zu
befestigen.

Wichtiger Hinweis: Der Sensoranschluss des myDatasensBLE+ ist nicht dafiir ausgelegt
hohe Lasten zu tragen. Daher muss eine Abspannklemme verwendet werden um das
Sensorkabel in geeigneter Weise zu befestigen.

4. Verbinden Sie das Sensorkabel mit dem Sensoranschluss des myDatasensBLE+ .

Wichtiger Hinweis: Wenn Sie ein Klemmrohr zur Verbindung des Anschlusskabel 7pol. fiir
Sensoren 2,8m (206.602) mit dem eigentlichen Sensorkabel verwenden, muss sich das
Klemmrohr zwischen der Abspannklemme 5,5 - 10,5mm (301017) und dem Sensoranschluss
des myDatasensBLE+ befinden (siehe "Verwendung der Klemmrohre" auf Seite 55).

8.2.2 Montage des Sensormoduls

Hinweise und Informationen zur Montage des Sensormoduls finden Sie im Handbuch des jeweiligen
Sensormoduls.

8.2.3 Nullpunktabgleich

Der Nullpunktabgleich dient dazu, Abweichungen der Sensorwerte von einer Referenzmessung
auszugleichen, ohne die Konfiguration der Montagehéhe bei Sensormodulen (siehe Konfigurationsabschnitt
"Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85) bzw. den Offset bei Sensoren mit mA-Ausgang (siehe "Messkanal"
auf Seite 80) anpassen zu missen.

8.2.3.1 Nullpunktabgleich mit Hilfe des Setup-Modus

Hinweis: Da das minimale Aufzeichnungsintervall 10sec. betrégt, eignet sich dieses Verfahren nur,
wenn der Pegelstand wéhrend des Nullpunktabgleichs méglichst konstant ist.

Bringen das Sensormodul in die endgtiltige Montageposition. Hinweise und Informationen zur
Montage des Sensormoduls finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls.

Sofern Sie einen Sensor mit mA-Ausgang verwenden wollen flihren Sie alle im Kapitel "Anschluss des
Sensors" auf Seite 52 beschriebenen Schritte durch.

Schlief3en Sie die Antenne an (siehe "Anschluss der Mobilfunkantenne" auf Seite 55).

Tragen Sie die Montagehdhe des Sensormoduls ins entsprechende Eingabefeld ein (siehe
"Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85).

Tragen Sie den erforderlichen Offset fir den Sensor mit mA-Ausgang ins entsprechende Eingabefeld
ein (siehe "Messkanal" auf Seite 80).

Vergewissern Sie sich, dass der Parameter "Trimmung" bei allen Sensoren, flr die der
Nullpunktabgleich durchgefuhrt werden soll, auf 0 gesetzt ist (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf
Seite 85fur Sensormodule bzw. "Messkanal" auf Seite 80 fur Sensoren mit mA-Ausgang).

Aktivieren Sie mittels Magnetschalter den Setup-Modus (siehe "Setup-Modus" auf Seite 40), damit die
Konfiguration der Site zum myDatasensBLE+ Ubertragen wird.
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8. Warten Sie, bis einige Messwerte erfasst wurden. Die Wartezeit richtet sich nach dem konfigurierten
Aufzeichnungsintervall (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) und der Anzahl der Messwerte, die
Sie bei der Berechnung des Nullpunktabgleiches bericksichtigen wollen. Gegebenenfalls kdnnen Sie
das Aufzeichnungsintervall fiir diese Phase der Inbetriebnahme verkiirzen, um die Wartezeit zu
reduzieren.

9. Aktivieren Sie mittels Magnetschalter den Setup-Modus (siehe "Magnetschalter" auf Seite 72), damit
die erfassten Messwerte zum myDatanet-Server tGbertragen werden.

10. Klicken Sie auf das "Direct Report"-Symbol in der Liste der Sites / Applikationen, um die am
myDatanet-Server gespeicherten Daten anzuzeigen.

11. Fir die Anzeige der am myDatanet-Server gespeicherten Daten wird eine sogenannte "Auswertung”
(siehe "Auswertungen" auf Seite 137) verwendet. Benutzen Sie das "Download"-Symbol, um die
Daten der angezeigten Messwertgrafik als tsv-Datei herunterzuladen und berechnen Sie den
Mittelwert der Messwerte fir den jeweiligen Sensor (d.h. fir das Sensormodul bzw. den Sensor mit
mA-Ausgang). Eine detaillierte Erklarung zum Umgang mit den Auswertungen finden Sie im
Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server (206.886).

E 1

12. Wenn der berechnete Mittelwert nicht mit jenem der Referenzmessung Ubereinstimmt, ist ein Abgleich
des Nullpunktes erforderlich. Berechnen Sie dazu die Differenz zwischen dem berechneten Mittelwert
und der Referenzmessung und tragen Sie einen entsprechenden Korrekturfaktor in das Eingabefeld
fir den Parameter "Trimmung" ein (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85flir Sensormodule
bzw. "Messkanal" auf Seite 80 flir Sensoren mit mA-Ausgang). Informationen dazu, wie der
Parameter "Trimmung" in die Berechnung des Pegelstandes einflief3t, finden Sie im Handbuch des
jeweiligen Sensormoduls.Bei Sensoren mit mA-Ausgang wird der Wert des Parameters "Trimmung"
addiert. D.h., soll z.B. beim Nullpunktabgleich der Messwert reduziert werden, muss fiir den
Parameter "Trimmung" ein negatives Vorzeichen gesetzt werden (siehe "Erganzende Erklarung zum
Nullpunktabgleich und der Montagehéhe des Sensors" auf Seite 81).

13. Loésen Sie den Setup-Modus erneut aus, um die gednderte Konfiguration, d.h. die neuen Werte fir die
"Trimmung", zum myDatasensBLE+ und im Falle der "Abgesetzten Sensoren" in weiterer Folge zum
Sensormodul zu Ubermitteln.

14. Wiederholen Sie alle Schritte ab Schritt 8 "Warten Sie bis einige Messwerte erfasst wurden", falls ein
Nullpunktabgleich erforderlich war.

15. Vergleichen Sie anschlieRend den berechneten Mittelwert der Messwerte des jeweiligen Sensors (d.h.
flr das Sensormodul bzw. den Sensor mit mA-Ausgang) erneut mit der entsprechenden
Referenzmessung. Weichen die Werte nach wie vor voneinander ab, fuhren Sie den
Nullpunktabgleich erneut durch.

Hinweis: Bei der Berechnung der Differenz zwischen ermitteltem Mittelwert und
Referenzmessung muss nun der aktuelle Wert des Konfigurationsparameters "Trimmung"
beriicksichtigt werden. Informationen dazu, wie der Parameter "Trimmung" in die Berechnung
des Pegelstandes einflie3t, finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls. Bei
Sensoren mit mA-Ausgang wird der Wert des Parameters "Trimmung" zum Sensormesswert
addiert.
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8.2.3.2 Nullpunktabgleich mit Hilfe der Bluetooth-Verbindung (BLE)

10.

Hinweis: Da das minimale Aufzeichnungsintervall 10sec. betrégt, eignet sich dieses Verfahren nur,
wenn der Pegelstand wéhrend des Nullpunktabgleichs méglichst konstant ist.

. Bringen das Sensormodul in die endgtiltige Montageposition. Hinweise und Informationen zur

Montage des Sensormoduls finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls.

Sofern Sie einen Sensor mit mA-Ausgang verwenden wollen flihren Sie alle im Kapitel "Anschluss des
Sensors" auf Seite 52 beschriebenen Schritte durch.

Stellen Sie sicher, dass der Transportmodus deaktiviert ist. D.h. die "Betriebsart" im
Konfigurationsabschnitt "Grundeinstellungen"” (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) auf "normal”
gesetztist.

Benutzen Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig , um eine Bluetooth-Verbindung (Bluetooth
Low Energy) zwischen dem myDatasensBLE+ und lhrem PC herzustellen (siehe "Verbindung zu
einem Gerat mit Bluetooth Low Energy Schnittstelle herstellen" auf Seite 112).

Lésen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server aus. Selektieren Sie dazu zunachst die Checkbox "Sync with server" und klicken Sie
anschlieend auf den im Folgenden abgebildeten Button. Die Checkbox und der Button befinden sich
beide im Karteireiter "Sync" des Konfigurationsprogramms DeviceConfig (siehe "Karteireiter "Sync™"
auf Seite 117).

Hinweis: Die Checkbox "Sync with server" wird nur angezeigt, wenn lhr PC mit dem Internet
verbunden.

Tragen Sie die Montagehdhe des Sensormoduls ins entsprechende Eingabefeld ein (siehe
"Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85).

Tragen Sie den erforderlichen Offset fir den Sensor mit mA-Ausgang ins entsprechende Eingabefeld
ein (siehe "Messkanal" auf Seite 80).

Vergewissern Sie sich, dass der Parameter "Trimmung" bei allen Sensoren, flr die der
Nullpunktabgleich durchgefiihrt werden soll, auf 0 gesetzt ist (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf
Seite 85fur Sensormodule bzw. "Messkanal" auf Seite 80 fur Sensoren mit mA-Ausgang).

Lésen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server aus, damit die Konfiguration der Site zum myDatasensBLE+ Ubertragen wird.

Warten Sie, bis einige Messwerte erfasst wurden. Die Wartezeit richtet sich nach dem konfigurierten
Aufzeichnungsintervall (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) und der Anzahl der Messwerte, die
Sie bei der Berechnung des Nullpunktabgleiches bericksichtigen wollen. Gegebenenfalls kdnnen Sie
das Aufzeichnungsintervall fiir diese Phase der Inbetriebnahme verkiirzen, um die Wartezeit zu
reduzieren. Benutzen Sie in diesem Fall den Karteireiter "Sync" des Konfigurationsprogramms
DeviceConfig (siehe "Karteireiter "Sync™ auf Seite 117), um das geanderte Aufzeichnungsintervall
von der Site zum myDatasensBLE+ zu Ubertragen.
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11. Lésen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server aus, um die erfassten Messwerte zum myDatanet-Server zu Ubertragen.

12. Warten Sie, bis das Konfigurationsprogramm DeviceConfig meldet, dass der
Synchronisationsvorgang abgeschlossen ist.

)

DeviceConfig 23

'.6-' Synchronization finished!

OK

Synchronisation abgeschlossen

13. Kilicken Sie auf das "Direct Report"-Symbol in der Liste der Sites / Applikationen, um die am
myDatanet-Server gespeicherten Daten anzuzeigen.

14. Fur die Anzeige der am myDatanet-Server gespeicherten Daten wird eine sogenannte "Auswertung"
(siehe "Auswertungen" auf Seite 137) verwendet. Benutzen Sie das "Download"-Symbol, um die
Daten der angezeigten Messwertgrafik als tsv-Datei herunterzuladen und berechnen Sie den
Mittelwert der Messwerte fir den jeweiligen Sensor (d.h. fir das Sensormodul bzw. den Sensor mit
mA-Ausgang). Eine detaillierte Erklarung zum Umgang mit den Auswertungen finden Sie im
Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server (206.886).

X

15. Wenn der berechnete Mittelwert nicht mit jenem der Referenzmessung Ubereinstimmt, ist ein Abgleich
des Nullpunktes erforderlich. Berechnen Sie dazu die Differenz zwischen dem berechneten Mittelwert
und der Referenzmessung und tragen Sie einen entsprechenden Korrekturfaktor in das Eingabefeld
fir den Parameter "Trimmung" ein (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85flir Sensormodule
bzw. "Messkanal" auf Seite 80 fir Sensoren mit mA-Ausgang). Informationen dazu, wie der
Parameter "Trimmung" in die Berechnung des Pegelstandes einflief3t, finden Sie im Handbuch des
jeweiligen Sensormoduls.Bei Sensoren mit mA-Ausgang wird der Wert des Parameters "Trimmung"
addiert. D.h., soll z.B. beim Nullpunktabgleich der Messwert reduziert werden, muss fir den
Parameter "Trimmung" ein negatives Vorzeichen gesetzt werden (siehe "Erganzende Erklarung zum
Nullpunktabgleich und der Montagehéhe des Sensors" auf Seite 81).

16. Losen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server erneut aus, um die geanderte Konfiguration, d.h. die neuen Werte fir die "Trimmung", zum
myDatasensBLE+ und im Falle der "Abgesetzten Sensoren" in weiterer Folge zum Sensormodul zu
Ubermitteln.

17. Wiederholen Sie alle Schritte ab Schritt 10 "Warten Sie bis einige Messwerte erfasst wurden", falls ein
Nullpunktabgleich erforderlich war.
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18. Vergleichen Sie anschlieRend den berechneten Mittelwert der Messwerte des jeweiligen Sensors (d.h.
fur das Sensormodul bzw. den Sensor mit mA-Ausgang) erneut mit der entsprechenden
Referenzmessung. Weichen die Werte nach wie vor voneinander ab, fihren Sie den
Nullpunktabgleich erneut durch.

Hinweis: Bei der Berechnung der Differenz zwischen ermitteltem Mittelwert und
Referenzmessung muss nun der aktuelle Wert des Konfigurationsparameters "Trimmung"
berticksichtigt werden. Informationen dazu, wie der Parameter "Trimmung" in die Berechnung
des Pegelstandes einfliel3t, finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls. Bei

Sensoren mit mA-Ausgang wird der Wert des Parameters "Trimmung" zum Sensormesswert
addiert.

8.3 Elektrische Installation

Wichtiger Hinweis: Um Schéaden am Gerét zu vermeiden, darf nur qualifiziertes Personal die in
diesem Kapitel der Bedienungsanleitung beschriebene Installation durchftihren.

8.3.1 Anschluss des Sensors

Wichtiger Hinweis:

Achten Sie auf eine sachgemél3e Montage!

Befolgen Sie bestehende gesetzliche bzw. betriebliche Richtlinien!

UnsachgeméRe Handhabung kann zu Verletzungen und/oder Beschédigungen an den
Instrumenten fiihren!

Verlegen Sie alle Datenkabel so, dass sie keine Stolpergefahr darstellen und die Kabel keine
scharfen Kriimmungen aufweisen.

Die Lange von Datenkabel darf 30m nicht liberschreiten!

Wenn kein Kabel mit dem Sensoranschluss verbunden ist, muss der Stecker mit der im
Lieferumfang enthaltenen Schutzkappe (Typ "UTS 10DCG") versehen werden.

Anschluss der Sensoren bei Verwendung des Anschlusskabel

Anschluss der Sensoren 7pol. fur Sensoren 2,8m (206.602)

1 Sensoranschluss (7pol. MIL Buchse) 2 Anschlusskabel 7pol. fir Sensoren 2,8m
(206.602)
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Sensoranschluss

Sensoranschluss | Anschlusskabel 7pol. fiir

(7pol. MIL Buchse) | Sensoren 2,8m (206.602) Signal
A 5 NC
I B 4 NC
c 3 schaltbare und einstellbare

~ Sensorversorgung (0...22V)
Sensoranschluss

3

D 2 NC
E 7 Universaleingang 1
{ |F 6 NC
BRERN t-G 1 Masse

Anschlusskabel 7pol. flr
Sensoren 2,8m

1. Aktivieren Sie im Konfigurationsabschnitt "Messkanal" den zum Ausgabesignal Ihres Sensors
passenden Modus (siehe "Messkanal" auf Seite 80).

2. Verbinden Sie lhre Sensoren mit dem Sensoranschluss. Sie kénnen dazu das Anschlusskabel 7pol.
flir Sensoren 2,8m (206.602) oder den Kabelstecker 7pol. flir myDatalogMobile (206.654) verwenden.
Weiteres Zubehdr finden Sie im Kapitel "Ersatzteile und Zubehor" auf Seite 159.

Wichtiger Hinweis: Wenn Sie das myDatasensBLE+ in Bereichen mit explosiver
Atmosphére der Zone 1 betreiben, beachten Sie beim Verbinden der offenen Enden des
Anschlusskabel 7pol. fiir Sensoren 2,8m (206.602) mit Ihren Sensoren die ATEX-
Bestimmungen (z.B. Absténde der Signalleitungen). Selbiges gilt, wenn Sie den Kabelstecker
7pol. fiir myDatalogMobile (206.654) verwenden.

Wichtiger Hinweis: Bei Verwendung des Anschlusskabel 7pol. fiir Sensoren 2,8m (206.602)
schiitzen Sie die Verbindungsstelle zwischen Sensorkabel und Sensor in geeigneter Art und
Weise gegen das Eindringen von Feuchtigkeit und Staub. Sie kbnnen dazu das Klemmrohr
(300256 ) oder das Druckausgleichsklemmrohr (300131 ) verwenden (siehe "Verwendung der
Klemmrohre" auf Seite 55).

3. Schliel3en Sie die Antenne an (siehe "Anschluss der Mobilfunkantenne" auf Seite 55).

4. Aktivieren Sie mittels Magnetschalter den Setup-Modus (siehe "Setup-Modus" auf Seite 40).
Daraufhin sollte am Display des Gerats das Symbol fiir den Verbindungsaufbau angezeigt werden.

Hinweis: Sollte sich das myDatasensBLE+ noch im Transportmodus befunden haben, wird die
Transportsperre durch das Auslésen des Setup-Modus entfernt und das Geréat nimmt den Betrieb laut
Konfiguration wieder auf.
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Der folgende Schritt ist nicht zwingend erforderlich:
5. Uberpriifen Sie, ob die Verbindung zum myDatanet korrekt funktioniert hat (siehe "Kommunikation mit
dem Gerat testen" auf Seite 67).
8.3.1.1 Anschlussbeispiele

Wichtiger Hinweis: Dies gilt nur, wenn der Sensor auch fiir den Betrieb in Bereichen mit explosiver
Atmosphére der Zone 1 zugelassen ist und beim Anschluss des Sensors die ATEX-Bestimmungen
(z.B. Absténde der Signalleitungen) beachtet und eingehalten werden.

Sensor 1 Connection Sensor 2 (C Connection\
4...20mA cable 0...20mA cable
Vi (+) Vi —— 3 C
mA (-) Out — 7 E
GND — 1 G
o J
3 2 4 2
Anschlussbeispiele
1 myDatasensBLE+ 3 2-Leiter mA-Sensor
2 Anschlusskabel 7pol. fir Sensoren 2,8m 4 3-Leiter mA-Sensor
(206.602)
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8.3.1.2 Verwendung der Klemmrohre

Anschluss der Sensoren bei Verwendung des Klemmrohr Anschluss der Sensoren bei Verwendung des

(300256 ) Druckausgleichsklemmrohr (300131 )

1 Anschlusskabel 7pol. flir Sensoren 2,8m 4 Anschlusskabel des Sensors
(206.602)

2 Klemmrohr (300256 ) 5 Druckausgleichsklemmrohr (300131)

3 Abspannklemme 5,5 -10,5mm (301017)

Das Druckausgleichsklemmrohr (300131 ) unterscheidet sich vom Klemmrohr (300256 ) nur dadurch, dass
eine der beiden Kabelverschraubungen mit einer atmungsaktiven Membran zum Druckausgleich
ausgestattet ist.

8.3.2 Anschluss der Mobilfunkantenne

Wichtiger Hinweis: Um eine korrekte Funktion zu gewéhrleisten, benutzen Sie nur Antennen, die
vom Hersteller geliefert werden.

Die Standardantenne wird direkt mit dem Antennenstecker (siehe "Ubersicht" auf Seite 23) des
myDatasensBLE+ verbunden.

1. Verbinden Sie das Anschlusskabel der Antenne direkt mit dem Antennenanschluss des
myDatasensBLE+ (siehe "Ubersicht" auf Seite 23).

Der folgende Schritt ist nicht zwingend erforderlich.

2. Uberpriifen Sie, ob die Verbindung zum myDatanet korrekt funktioniert hat (siehe "Kommunikation mit
dem Gerat testen" auf Seite 67).
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8.3.2.1 Optimale Antennenpositionierung bei der Montage in einem Schacht

8.3.2.1.1 Typische Einfliisse auf die Signalqualitat

Signalverluste gegeniiber der Referenzmessung

Eisendeckel bis zu -30dB

Betondeckel ca.-10dB

Umwelteinflisse bis zu -15dB

Montagehdhe der Antenne ca.-5dB /15cm Tiefe
lotrecht/waagrecht ca.-10dB

waagrechte Ausrichtung bis zu -15dB

Schachtmitte/-rand ca.-10dB

weitere Einfllisse Sendeleistung des Netzbetreibers

Hinweis: Beispiel aus der Praxis:

T.Il

GSM Stérke Position
‘|’. il -67dBm Referenzmessung aul3erhalb des Schachts
T. -103 dBm Messung in 1,20m Tiefe
T. -95dBm lotrecht am Schachtrand auf ca. 15cm Tiefe
T. il -83dBm Schachtmitte waagrecht an Eisenhalterung
T. . -89dBm Antenne um 90° gedreht
T. il -78dBm Schachtmitte lotrecht

-76dBm Kunststoffrohr statt Eisenhalterung verwendet

8.3.2.1.2 Moglichkeiten zur Verbesserung der Signalqualitat

o Durchflihrung fiir das Anschlusskabel der Antenne in den Betonkranz des Schachtes bohren, um den
Eisendeckel zu umgehen

« Verlegen des Anschlusskabels der Antenne in ein vorhandenes Liftungs- oder Versorgungsrohr

« Verwendung spezieller Antennentypen

8.3.3 Technische Details zum Universaleingang

Hinweis: Der Universaleingang ist galvanisch nicht getrennt.

Wichtiger Hinweis: Wird das myDatasensBLE+ in Bereichen mit explosiver Atmosphére der Zone
1 betrieben, ist es nicht erlaubt, Fremdspannungen an den Universaleingang anzulegen. D.h. im
Falle eines Analogsensors muss dieser vom 0...22V Spannungsausgang des Geréts gespeist

werden.
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Das myDatasensBLE+ ist mit einem 16Bit ADC ausgestattet.
ADC

INo -
I
20

GND_T_ _|_

Prinzipschaltbild eines Universaleingangs

8.3.3.1 0/4...20mA Modus

Auflésung [1pA
25,6mA
max
Birde 2Q

8.3.4 Technische Details zur Sensorversorgung
SELECT 0y —

EN
gy R

C © USET‘ISDr

J_ - _T_GND

Prinzipschaltbild der Sensorversorgung

Ubatt o

Ubatt interne Versorgungsspannung
F elektronische Sicherung

R 330Q

Usensor 0...22Vv

Ex-Parameter

Uo 25,6V

| [82mA

o]

P, 0,523W
L, [HH] C, [HF]
1000 0,31
250 0,36
100 0,465

Aktiviert wird die Sensorversorgung Uber die Einstellung der Aufwarmzeit im Konfigurationsabschnitt
"Messkanal->Konfiguration" (siehe "Messkanal" auf Seite 80). Die Aufwarmzeit gibt an, wie lange die
Sensorversorgung vor der Messung eingeschaltet wird. Bei einer Einstellung von Osec. wird die

Sensorversorgung weder vor noch wahrend der Messung aktiviert.
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Hinweis: Die erste Aufzeichnung nach dem PowerOn erfolgt nicht genau nach der (iber das
Aufzeichnungsintervall festgelegten Zeit nach dem PowerOn, sondern wird berechnet. Bei einem
Aufzeichnungsintervall von 1min. wird die erste Aufzeichnung so gewéhlt, dass sie zur vollen Minute erfolgt.
D.h. wére der PowerOn um 12:05:34, erfolgt die erste Aufzeichnung um 12:06:00 also 26sec. nach dem

PowerOn.

Hinweis: Beispiel zur Erkldrung des Zusammenhangs zw. Aufwérmzeit und Messintervall

Grundeinstellungen 4+—> Messintervall 1min.
Messkanal -> Konfiguration Aufwérmzeit 20sec.
Ausgang am Gerét Sensorversorgung

S

]

=

n? ‘
0 1 2 3

Erkldrung: Die Sensorversorgung wird jeweils 20sec. vor Ablauf des Messintervalls aktiviert, wodurch zum
Messzeitpunkt ein gliltiger Wert voriegt.
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Hinweis: Beispiel zur Erklérung der Filter Zeit in Kombination mit der ext. Aufwédrmzeit

Grundeinstellungen 4------- Aufzeichnungsintervall 5min.
4P Messintervall 1min.
Messkanal -> Ext. Aufwdrmzeit 1sec.
Konfiguration . .
Filterzeit 500ms
Ausgang am Gerét Sensorversorgung
I
I
I
T (:)(.) 1
4 -1s -500ms 5
___________________________________________________________ _’

Erkldrung: Die Sensorversorgung wird jeweils 1sec. vor Ablauf des Messintervalls aktiviert. Die Filter Zeit
beginnt 500ms vor Ablauf des Messintervalls, wodurch zum Messzeitpunkt ein gliltiger Wert vorliegt. Dies
bedeutet aber auch, dass bei der Auswahl der Ext. Aufwérmzeit die Filter Zeit beriicksichtigt werden muss. Im
aktuellen Beispiel miisste der mit dem Eingang verbundene Sensor spétestens 500ms nach Aktivierung der
Sensorversorgung stabile Werte liefem. Andemfalls wiirden bei der Mittelwertbildung wéhrend der Filter Zeit
ungliltige Werte beriicksichtigt und so der Messwert verfélscht werden.

8.3.5 Technische Details zur Bluetooth Low Energy Schnittstelle

Uber die Bluetooth Low Energy Schnittstelle wird die Verbindung zu einem PC hergestellt. Dabei ist
ausschlielich die Kommunikation mit dem Konfigurationsprogramm DeviceConfig vorgesehen. Eine
detaillierte Beschreibung des Konfigurationsprogramms DeviceConfig finden Sie im Kapitel "DeviceConfig "
auf Seite 105. Es steht unter folgender Adresse gratis zum Download bereit:

www.microtronics.com/deviceconfiq
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Kapitel 9 Inbetriebnahme

Kapitel 9 Inbetriebnahme

9.1 Hinweise an den Benutzer

Bevor Sie das myDatasensBLE+ anschlie3en und in Betrieb nehmen, sind die folgenden Benutzerhinweise
unbedingt zu beachten!

Dieses Handbuch enthalt alle Informationen, die zum Gebrauch des Gerates erforderlich sind.

Es wendet sich an technisch qualifiziertes Personal, welches lber einschlagiges Wissen im Bereich der
Messtechnik verfugt.

Um die einwandfreie Funktion des myDatasensBLE+ zu gewahrleisten, muss dieses Handbuch sorgfaltig
gelesen werden.

Bei eventuellen Unklarheiten oder Schwierigkeiten in Bezug auf Montage, Anschluss oder Konfiguration
wenden Sie sich an Microtronics Engineering GmbH (siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 165).

9.2 Mitgeltende Unterlagen

Fur die Installation, Inbetriebnahme und den Betrieb des Gesamtsystems werden neben dieser
Bedienungsanleitung moglicherweise zusatzliche Anleitungen oder technische Beschreibungen bendbtigt.

Diese Anleitungen liegen den jeweiligen Zusatzgeraten oder Sensoren bei bzw. stehen auf der Microtronics -
Webseite zum Download bereit.

9.3 Allgemeine Grundsatze

Die Inbetriebnahme des gesamten Messsystems darf erst nach Fertigstellung und Priifung der Installation
erfolgen. Vor der Inbetriebnahme ist das Studium des Handbuches erforderlich, um fehlerhafte oder falsche
Konfiguration auszuschlieen.

Machen Sie sich mit Hilfe des Handbuches mit der Bedienung des myDatasensBLE+ und den
Eingabemasken des myDatanet-Servers vertraut, bevor Sie mit der Konfiguration beginnen.

9.4 Inbetriebnahme des Systems

9.4.1 Nutzung der Mobilfunkverbindung und des myDatanet-Servers

Hinweis: Es empfiehlt sich, das myDatasensBLE+ zuerst im Biiro in Betrieb zu nehmen, bevor Sie das
Messsystem zum Einsatzort bringen. Dabei sollten Sie gleich eine Site fiir den spéteren Betrieb am
myDatanet—Server anlegen (siehe "Anlegen der Site" auf Seite 137) und eine Messstellenkonfiguration
festlegen (siehe "Messstellenkonfiguration" auf Seite 76). Nutzen Sie die Gelegenheit, sich in geordneter
Umgebung mit den Funktionen des Geréts vertraut zu machen. Sie kénnen auch geeignete Testsignale zum
Simulieren des Sensors mit mA-Austang verwenden, um die Konfiguration des myDatasensBLE+ bereits vor
der eigentlichen Inbetriebnahme optimal festzulegen. Dadurch reduzieren Sie den Zeitaufwand bei der
Installation vor Ort auf das Minimum.
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Folgende Arbeiten sollten Sie im Buiro erledigen, bevor Sie sich zum Einsatzort des Gerats begeben:

1.

7.

Legen Sie, falls erforderlich, einen Kunden am myDatanet-Server an (siehe "Benutzerhandbuch fr
myDatanet-Server " 206.886).

Legen Sie innerhalb des gewlinschten Kunden eine neue Site / Applikation auf Basis der loT
Applikation "myDatasensBLE+" fiir den Betrieb des myDatasensBLE+ am myDatanet-Server an
(siehe "Anlegen der Site" auf Seite 137).

Konfigurieren Sie die erstellte Site / Applikation entsprechend Ihren Anforderungen (siehe
"Messstellenkonfiguration" auf Seite 76).

Folgende Einstellungen sollten Sie vornehmen wenn Sie ein abgesetztes Sensormodul verwenden:

1. Tragen Sie, sofern bereits bekannt, die spatere Montagehéhe des Sensormoduls ins
entsprechende Eingabefeld ein (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85).

2. Vergewissern Sie sich, dass der Parameter "Trimmung" auf O gesetzt ist (siehe "Abgesetzte
Messkanale" auf Seite 85).

Folgende Einstellungen sollten Sie vornehmen wenn Sie einen Sensor mit mA-Ausgang verwenden:

1. Tragen Sie, sofern bereits bekannt, den erforderlichen Offset ins entsprechende Eingabefeld ein
(siehe "Messkanal" auf Seite 80).

2. Vergewissern Sie sich, dass der Parameter "Trimmung" auf 0 gesetzt ist (siehe "Messkanal" auf
Seite 80)

Schlief3en Sie die Antenne an (siehe "Anschluss der Mobilfunkantenne" auf Seite 55). Die Antenne ist
nicht Bestandteil des Lieferumfangs und muss gesondert geordert werden.

Hinweis: Diesen und die folgenden 3 Schritte kénnen Sie auch (iberspringen, da bei der Installation vor
Ort ebenfalls eine Ubertragung ausgelést werden muss, wodurch die Konfiguration dann zu diesem
Zeitpunkt zum myDatasensBLE+ (ibertragen wird.

Aktivieren Sie mittels Magnetschalter den Setup-Modus (siehe "Setup-Modus" auf Seite 40), um einen
Verbindungsaufbau auszulésen. Im Zuge dieser Verbindung wird die Konfiguration der Site zum
myDatasensBLE+ Ubertragen. Das myDatasensBLE+ wird mit aktiviertem Transportmodus
(Messung und Ubertragung "aus") ausgeliefert und sollte auch immer in diesem Zustand gelagert
werden (siehe "Aufbewahrung des Produkts" auf Seite 27). Durch das Aktivieren des Setup-Modus
wird der Transportmodus beendet und das myDatasensBLE+ nimmt den Betrieb laut Konfiguration
auf.

Aktivieren Sie den Transportmodus wieder, indem Sie die "Betriebsart" im Konfigurationsabschnitt
"Grundeinstellungen” (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) auf "transport" setzen und warten Sie,
bis die Mobilfunkverbindung abgebaut wurde. Letzteres ist daran ersichtlich, dass am Display die
Anzeige fur "Transportmodus"” angezeigt wird (siehe "Display" auf Seite 72).

Entfernen Sie die Antenne wieder.

Folgende Arbeiten werden direkt am Einsatzort des Gerats durchgefuhrt:

8.

10.

Bringen das Sensormodul in die endgtiltige Montageposition. Hinweise und Informationen zur
Montage des Sensormoduls finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls.

Sofern Sie einen Sensor mit mA-Ausgang verwenden wollen flihren Sie alle im Kapitel "Anschluss des
Sensors" auf Seite 52 beschriebenen Schritte durch.

Schlief3en Sie die Antenne an (siehe "Anschluss der Mobilfunkantenne" auf Seite 55).
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11.

12.

13.

14.

Tragen Sie, sofern Sie dies nicht bereits im Buro erledigt haben, die Montagehdhe des Sensormoduls
ins entsprechende Eingabefeld ein (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85).

Tragen Sie, sofern Sie dies nicht bereits im Biro erledigt haben, den erforderlichen Offset flir den
Sensor mit mA-Ausgang ins entsprechende Eingabefeld ein (siehe "Messkanal" auf Seite 80)

Aktivieren Sie mittels Magnetschalter den Setup-Modus (siehe "Magnetschalter" auf Seite 72), damit
die Konfiguration der Site zum myDatasensBLE+ Uibertragen wird.

Als nachstes sollten Sie Uberpriifen, ob ein Abgleich der Nullpunkte fiir die einzelnen Sensoren
erforderlich ist.

Gehen Sie dabei wie folgt vor:

1. Warten Sie, bis einige Messwerte erfasst wurden. Die Wartezeit richtet sich nach dem
konfigurierten Aufzeichnungsintervall (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) und der Anzahl
der Messwerte, die Sie bei der Berechnung des Nullpunktabgleiches berticksichtigen wollen.
Gegebenenfalls kbnnen Sie das Aufzeichnungsintervall fir diese Phase der Inbetriebnahme
verkirzen, um die Wartezeit zu reduzieren.

Hinweis: Da das minimale Aufzeichnungsintervall 10sec. betrégt, eignet sich dieses
Verfahren nur, wenn der Pegelstand wéhrend des Nullpunktabgleichs méglichst
konstant ist.

2. Aktivieren Sie mittels Magnetschalter den Setup-Modus (siehe "Magnetschalter" auf Seite 72),
damit die erfassten Messwerte zum myDatanet-Server Ubertragen werden.

3. Klicken Sie auf das "Direct Report"-Symbol in der Liste der Sites / Applikationen, um die am
myDatanet-Server gespeicherten Daten anzuzeigen.

4. Furdie Anzeige der am myDatanet-Server gespeicherten Daten wird eine sogenannte
"Auswertung" (siehe "Auswertungen" auf Seite 137) verwendet. Benutzen Sie das "Download"-
Symbol, um die Daten der angezeigten Messwertgrafik als tsv-Datei herunterzuladen und
berechnen Sie den Mittelwert der Messwerte fiir den jeweiligen Sensor (d.h. fiir das
Sensormodul bzw. den Sensor mit mA-Ausgang). Eine detaillierte Erkldrung zum Umgang mit
den Auswertungen finden Sie im Benutzerhandbuch fur myDatanet-Server (206.886).

3

5. Wenn der berechnete Mittelwert nicht mit jenem der Referenzmessung Ubereinstimmt, ist ein
Abgleich des Nullpunktes erforderlich. Berechnen Sie dazu die Differenz zwischen dem
berechneten Mittelwert und der Referenzmessung und tragen Sie einen entsprechenden
Korrekturfaktor in das Eingabefeld fur den Parameter "Trimmung" ein (siehe "Abgesetzte
Messkanale" auf Seite 85fir Sensormodule bzw. "Messkanal" auf Seite 80 fur Sensoren mit
mA-Ausgang). Informationen dazu, wie der Parameter "Trimmung" in die Berechnung des
Pegelstandes einflie3t, finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls.Bei Sensoren mit
mA-Ausgang wird der Wert des Parameters "Trimmung" addiert. D.h., soll z.B. beim
Nullpunktabgleich der Messwert reduziert werden, muss fir den Parameter "Trimmung" ein
negatives Vorzeichen gesetzt werden (siehe "Erganzende Erklarung zum Nullpunktabgleich
und der Montagehdhe des Sensors" auf Seite 81).

6. Losen Sie den Setup-Modus erneut aus, um die gednderte Konfiguration, d.h. die neuen Werte
fur die "Trimmung", zum myDatasensBLE+ und im Falle der "Abgesetzten Sensoren" in
weiterer Folge zum Sensormodul zu Gbermitteln.
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7. Wiederholen Sie alle Schritte ab Sub-Schritt 1 "Warten Sie bis einige Messwerte erfasst
wurden”, falls ein Nullpunktabgleich erforderlich war.

8. Vergleichen Sie anschlieRend den berechneten Mittelwert der Messwerte des jeweiligen
Sensors (d.h. fir das Sensormodul bzw. den Sensor mit mA-Ausgang) erneut mit der
entsprechenden Referenzmessung. Weichen die Werte nach wie vor voneinander ab, flihren
Sie den Nullpunktabgleich erneut durch.

Hinweis: Bei der Berechnung der Differenz zwischen ermitteltem Mittelwert und
Referenzmessung muss nun der aktuelle Wert des Konfigurationsparameters
"Trimmung" berlicksichtigt werden. Informationen dazu, wie der Parameter "Trimmung"
in die Berechnung des Pegelstandes einfliel3t, finden Sie im Handbuch des jeweiligen
Sensormoduls. Bei Sensoren mit mA-Ausgang wird der Wert des Parameters
"Trimmung" zum Sensormesswert addiert.

9.4.2 Nutzung der Bluetooth-Verbindung (BLE) und des myDatanet-Servers

Fur die Inbetriebnahme des myDatasensBLE+ bendtigen Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig
(Mindestversion 4.21.4 ). Es steht unter folgender Adresse kostenlos zum Download bereit:

www.microtronics.com/deviceconfiq

Eine detaillierte Anleitung zur Verwendung des Konfigurationsprogramms DeviceConfig finden Sie im
Kapitel "DeviceConfig " auf Seite 105.

Hinweis: Es empfiehlt sich, das myDatasensBLE+ zuerst im Biiro in Betrieb zu nehmen, bevor Sie das
Messsystem zum Einsatzort bringen. Dabei sollten Sie gleich eine Site flir den spéteren Betrieb am
myDatanet—Server anlegen (siehe "Anlegen der Site" auf Seite 137) und eine Messstellenkonfiguration
festlegen (siehe "Messstellenkonfiguration” auf Seite 76). Nutzen Sie die Gelegenheit sich in geordneter
Umgebung mit den Funktionen des Geréts vertraut zu machen. Sie kénnen auch geeignete Testsignale zum
Simulieren des Sensors mit mA-Austang verwenden, um die Konfiguration des myDatasensBLE+ bereits vor
der eigentlichen Inbetriebnahme optimal festzulegen. Dadurch reduzieren Sie den Zeitaufwand bei der
Installation vor Ort auf das Minimum.

Folgende Arbeiten sollten Sie im Biiro erledigen bevor Sie sich zum Einsatzort des Gerats begeben:

1. Legen Sie, falls erforderlich, einen Kunden am myDatanet-Server an (siehe "Benutzerhandbuch fir
myDatanet-Server " 206.886).

2. Legen Sie innerhalb des gewunschten Kunden eine neue Site / Applikation auf Basis der loT
Applikation "myDatasensBLE+" fir den Betrieb des myDatasensBLE+ am myDatanet-Server an
(siehe "Anlegen der Site" auf Seite 137).

3. Benutzen Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig , um eine Bluetooth-Verbindung (Bluetooth
Low Energy) zwischen dem myDatasensBLE+ und lhrem PC herzustellen (siehe "Verbindung zu
einem Gerat mit Bluetooth Low Energy Schnittstelle herstellen" auf Seite 112).
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4.

Losen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server aus. Selektieren Sie dazu zunachst die Checkbox "Sync with server" und klicken Sie
anschlieend auf den im Folgenden abgebildeten Button. Die Checkbox und der Button befinden sich
beide im Karteireiter "Sync" des Konfigurationsprogramms DeviceConfig (siehe "Karteireiter "Sync™
auf Seite 117).

Hinweis: Die Checkbox "Sync with server” wird nur angezeigt, wenn Ihr PC mit dem Internet
verbunden ist.

v,

Konfigurieren Sie die erstellte Site / Applikation entsprechend Ihren Anforderungen (siehe
"Messstellenkonfiguration" auf Seite 76).

Folgende Einstellungen sollten Sie vornehmen wenn Sie ein abgesetztes Sensormodul verwenden:

1. Tragen Sie, sofern bereits bekannt, die spatere Montagehdhe des Sensormoduls ins
entsprechende Eingabefeld ein (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85).

2. Vergewissern Sie sich, dass der Parameter "Trimmung" auf 0 gesetzt ist (siehe "Abgesetzte
Messkanale" auf Seite 85).

Folgende Einstellungen sollten Sie vornehmen wenn Sie einen Sensor mit mA-Ausgang verwenden:

1. Tragen Sie, sofern bereits bekannt, den erforderlichen Offset ins entsprechende Eingabefeld ein
(siehe "Messkanal" auf Seite 80).

2. Vergewissern Sie sich, dass der Parameter "Trimmung" auf 0 gesetzt ist (siehe "Messkanal" auf
Seite 80)
Losen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server aus, damit die Konfiguration der Site zum myDatasensBLE+ Uibertragen wird.

Folgende Arbeiten werden direkt am Einsatzort des Gerats durchgefuhrt:

7.

10.

11.

Bringen das Sensormodul in die endgtiltige Montageposition. Hinweise und Informationen zur
Montage des Sensormoduls finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls.

Sofern Sie einen Sensor mit mA-Ausgang verwenden wollen flihren Sie alle im Kapitel "Anschluss des
Sensors" auf Seite 52 beschriebenen Schritte durch.

Deaktivieren Sie den Transportmodus, indem Sie die "Betriebsart" im Konfigurationsabschnitt
"Grundeinstellungen” (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) auf "normal" setzen.

Benutzen Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig , um eine Bluetooth-Verbindung (Bluetooth
Low Energy) zwischen dem myDatasensBLE+ und lhrem PC herzustellen (siehe "Verbindung zu
einem Gerat mit Bluetooth Low Energy Schnittstelle herstellen" auf Seite 112).

Losen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server aus, um den geanderten Wert flr die Montagehthe zum myDatasensBLE+ zu Gibertragen.
Selektieren Sie dazu zunachst die Checkbox "Sync with server" und klicken Sie anschlief3end auf den
Button zum Auslésen der Synchronisation. Die Checkbox und der Button befinden sich beide im
Karteireiter "Sync" des Konfigurationsprogramms DeviceConfig (siehe "Karteireiter "Sync™ auf Seite
117).
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12.

13.

14.

Tragen Sie, sofern Sie dies nicht bereits im Biro erledigt haben, die Montagehéhe des Sensormoduls
ins entsprechende Eingabefeld ein (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85).

Tragen Sie, sofern Sie dies nicht bereits im Biiro erledigt haben, den erforderlichen Offset fir den
Sensor mit mA-Ausgang ins entsprechende Eingabefeld ein (siehe "Messkanal" auf Seite 80)

Lésen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server aus, damit die Konfiguration der Site zum myDatasensBLE+ ibertragen wird.

Die folgenden Schritte sind nur erforderlich, wenn Sie einen Nullpunktabgleich durchflihren wollen.

15.

16.

17.

18.

19.

Warten Sie, bis einige Messwerte erfasst wurden. Die Wartezeit richtet sich nach dem konfigurierten
Aufzeichnungsintervall (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93) und der Anzahl der Messwerte, die
Sie bei der Berechnung des Nullpunktabgleiches bericksichtigen wollen. Gegebenenfalls kdnnen Sie
das Aufzeichnungsintervall fir diese Phase der Inbetriebnahme verkirzen, um die Wartezeit zu
reduzieren. Benutzen Sie in diesem Fall den Karteireiter "Sync" des Konfigurationsprogramms
DeviceConfig (siehe "Karteireiter "Sync" auf Seite 117), um das geanderte Aufzeichnungsintervall
von der Site zum myDatasensBLE+ zu Ubertragen.

Hinweis: Da das minimale Aufzeichnungsintervall 10sec. betragt, eignet sich dieses
Verfahren nur, wenn der Pegelstand wahrend des Nullpunktabgleichs méglichst konstant ist.

Losen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server aus, um die erfassten Messwerte zum myDatanet-Server zu Ubertragen.

Warten Sie, bis das Konfigurationsprogramm DeviceConfig meldet, dass der
Synchronisationsvorgang abgeschlossen ist.

DeviceConfig £X

'.6.' Synchronization finished!

0K

Synchronisation abgeschlossen

Klicken Sie auf das "Direct Report"-Symbol in der Liste der Sites / Applikationen, um die am
myDatanet-Server gespeicherten Daten anzuzeigen.

Fur die Anzeige der am myDatanet-Server gespeicherten Daten wird eine sogenannte "Auswertung"
(siehe "Auswertungen" auf Seite 137) verwendet. Benutzen Sie das "Download"-Symbol, um die
Daten der angezeigten Messwertgrafik als tsv-Datei herunterzuladen und berechnen Sie den
Mittelwert der Messwerte fir den jeweiligen Sensor (d.h. fur das Sensormodul bzw. den Sensor mit
mA-Ausgang). Eine detaillierte Erklarung zum Umgang mit den Auswertungen finden Sie im
Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server (206.886).

X
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20.

21.

22.

23.

Wenn der berechnete Mittelwert nicht mit jenem der Referenzmessung Gbereinstimmt, ist ein Abgleich
des Nullpunktes erforderlich. Berechnen Sie dazu die Differenz zwischen dem berechneten Mittelwert
und der Referenzmessung und tragen Sie einen entsprechenden Korrekturfaktor in das Eingabefeld
fir den Parameter "Trimmung" ein (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85flir Sensormodule
bzw. "Messkanal" auf Seite 80 flir Sensoren mit mA-Ausgang). Informationen dazu, wie der
Parameter "Trimmung" in die Berechnung des Pegelstandes einflief3t, finden Sie im Handbuch des
jeweiligen Sensormoduls.Bei Sensoren mit mA-Ausgang wird der Wert des Parameters "Trimmung"
addiert. D.h., soll z.B. beim Nullpunktabgleich der Messwert reduziert werden, muss fiir den
Parameter "Trimmung" ein negatives Vorzeichen gesetzt werden (siehe "Erganzende Erklarung zum
Nullpunktabgleich und der Montagehéhe des Sensors" auf Seite 81).

Lésen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server erneut aus, um die gednderte Konfiguration, d.h. die neuen Werte fur die "Trimmung", zum
myDatasensBLE+ und im Falle der "Abgesetzten Sensoren" in weiterer Folge zum Sensormodul zu
Ubermitteln.

Wiederholen Sie alle Schritte ab Schritt 14 "Warten Sie bis einige Messwerte erfasst wurden", falls ein
Nullpunktabgleich erforderlich war.

Vergleichen Sie anschlieffend den berechneten Mittelwert der Messwerte des jeweiligen Sensors (d.h.
flr das Sensormodul bzw. den Sensor mit mA-Ausgang) erneut mit der entsprechenden
Referenzmessung. Weichen die Werte nach wie vor voneinander ab, fihren Sie den
Nullpunktabgleich erneut durch.

Hinweis: Bei der Berechnung der Differenz zwischen ermitteltem Mittelwert und
Referenzmessung muss nun der aktuelle Wert des Konfigurationsparameters "Trimmung"
beriicksichtigt werden. Informationen dazu, wie der Parameter "Trimmung" in die Berechnung
des Pegelstandes einfliel$t, finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls. Bei
Sensoren mit mA-Ausgang wird der Wert des Parameters "Trimmung" zum Sensormesswert
addiert.

9.5 Kommunikation mit dem Gerat testen

9.5.1 Kommunikation zwischen myDatasensBLE+ und myDatanet-Server testen
(Mobilfunkverbindung)

1.

Legen Sie innerhalb des gewuinschten Kunden eine neue Site / Applikation auf Basis der loT
Applikation "myDatasensBLE+" fiir den Betrieb des myDatasensBLE+ am myDatanet-Server an
(siehe "Anlegen der Site" auf Seite 137).

Konfigurieren Sie die erstellte Site / Applikation entsprechend Ihren Anforderungen (siehe
"Messstellenkonfiguration" auf Seite 76).

Folgende Einstellungen sollten Sie vornehmen, wenn Sie auch gleich die Kommunikation mit dem
Sensormodul testen wollen:

1. Kontrollieren Sie bzw. tragen Sie die Montagehdhe des Sensormoduls ins entsprechende
Eingabefeld ein (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85).

2. Kontrollieren Sie bzw. tragen Sie den Wert fiir den Nullpunktabgleich in das Eingabefeld fir den
Parameter "Trimmung" ein (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85).
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Folgende Einstellungen sollten Sie vornehmen, wenn Sie auch die Messwerterfassung am mA-
Eingang testen wollen:

1. Tragen Sie, sofern bereits bekannt, den erforderlichen Offset ins entsprechende Eingabefeld ein
(siehe "Messkanal" auf Seite 80).

2. Vergewissern Sie sich, dass der Parameter "Trimmung" auf 0 gesetzt ist (siehe "Messkanal" auf
Seite 80)
3. Schlief3en Sie die Antenne an (siehe "Anschluss der Mobilfunkantenne" auf Seite 55).

Der folgende Schritt ist nur erforderlich, wenn Sie auch gleich die Messwerterfassung am mA-Eingang
testen wollen:

4. Schlie3en Sie den Sensor an (siehe "Anschluss des Sensors" auf Seite 52).

5. Aktivieren Sie mittels Magnetschalter den Setup-Modus (siehe "Setup-Modus" auf Seite 40), um einen
Verbindungsaufbau auszuldsen. Dabei wird auch die Konfiguration der Site zum myDatasensBLE+
Ubertragen.

6. Warten Sie, bis in der Liste der Sites / Applikationen angezeigt wird, dass das Gerat mit dem Server
verbunden ist (rotierende Pfeile).

© Q

s7208155340 BB T
SER UTC+02:00

Die Zeit, wahrend der das myDatasensBLE+ mit dem Server verbunden ist, ist sehr kurz. Daher kann
auch geprft werden, ob der Zeitstempel der letzten Verbindung (unter dem griinen Statussymbol)
aktualisiert wurde.

Die folgenden Schritte sind nur erforderlich, wenn Sie auch gleich die Messwerterfassung und die
Datenlbertragung testen wollen.

7. Warten Sie, bis einige Messwerte erfasst wurden. Die Wartezeit richtet sich nach dem konfigurierten
Aufzeichnungsintervall (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93)

8. Ldsen Sie den Setup-Modus erneut aus, um die erfassten Messwerte zum myDatanet-Server zu
Ubertragen.

9. Klicken Sie auf das "Direct Report"-Symbol in der Liste der Sites / Applikationen, um die am
myDatanet-Server gespeicherten Daten anzuzeigen.

10. Prifen Sie, ob alle Daten bis zum Zeitpunkt der Synchronisation vorhanden und plausibel sind (speziell
die Messwerte der "Abgesetzten Messkanale" und "GSM"). Flihren Sie, falls die Messwerte
(Sensormodule und/oder Sensor mit mA-Ausgang) nicht den Erwartungen entsprechen, einen
Nullpunktabgleich durch (siehe "Nullpunktabgleich" auf Seite 48).
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9.5.2 Kommunikation zwischen myDatasensBLE+ und myDatanet-Server testen
(Bluetooth-Verbindung)

. Legen Sie innerhalb des gewiinschten Kunden eine neue Site / Applikation auf Basis der loT
Applikation "myDatasensBLE+" fiir den Betrieb des myDatasensBLE+ am myDatanet-Server an
(siehe "Anlegen der Site" auf Seite 137).

. Benutzen Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig , um eine Bluetooth-Verbindung (Bluetooth
Low Energy) zwischen dem myDatasensBLE+ und lhrem PC herzustellen (siehe "Verbindung zu
einem Gerat mit Bluetooth Low Energy Schnittstelle herstellen" auf Seite 112).

. L&sen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server aus. Selektieren Sie dazu zunachst die Checkbox "Sync with server" und klicken Sie
anschlieend auf den im Folgenden abgebildeten Button. Die Checkbox und der Button befinden sich
beide im Karteireiter "Sync" des Konfigurationsprogramms DeviceConfig (siehe "Karteireiter "Sync™
auf Seite 117).

Hinweis: Die Checkbox "Sync with server” wird nur angezeigt, wenn lhr PC mit dem Internet
verbunden ist.

v,

. Konfigurieren Sie die erstellte Site / Applikation entsprechend Ihren Anforderungen (siehe
"Messstellenkonfiguration" auf Seite 76).

Folgende Einstellungen sollten Sie vornehmen, wenn Sie auch gleich die Kommunikation mit dem
Sensormodul testen wollen:

1. Kontrollieren Sie bzw. tragen Sie die Montagehthe des Sensormoduls ins entsprechende
Eingabefeld ein (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85).

2. Kontrollieren Sie bzw. tragen Sie den Wert fir den Nullpunktabgleich in das Eingabefeld flir den
Parameter "Trimmung" ein (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85)

Folgende Einstellungen sollten Sie vornehmen, wenn Sie auch die Messwerterfassung am mA-
Eingang testen wollen:

1. Tragen Sie, sofern bereits bekannt, den erforderlichen Offset ins entsprechende Eingabefeld ein
(siehe "Messkanal" auf Seite 80).

2. Vergewissern Sie sich, dass der Parameter "Trimmung" auf 0 gesetzt ist (siehe "Messkanal" auf
Seite 80)

. L&sen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server aus, damit die Konfiguration der Site zum myDatasensBLE+ Uibertragen wird.

Der folgende Schritt ist nur erforderlich, wenn Sie auch gleich die Messwerterfassung am mA-Eingang
testen wollen:

6. Schlie3en Sie den Sensor an (siehe "Anschluss des Sensors" auf Seite 52).
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10.

11.

Warten Sie, bis einige Messwerte erfasst wurden. Die Wartezeit richtet sich nach dem konfigurierten
Aufzeichnungsintervall (siehe "Grundeinstellungen" auf Seite 93)

Lésen Sie die Synchronisation zwischen myDatasensBLE+ , DeviceConfig und dem myDatanet-
Server aus, um die erfassten Messwerte zum myDatanet-Server zu Ubertragen.

Warten Sie bis das Konfigurationsprogramm DeviceConfig meldet, dass der Synchronisationsvorgang
abgeschlossen ist.

.1

DeviceConfig | &3

Iﬂl Synchronization finished!

OK

Synchronisation abgeschlossen

Klicken Sie auf das "Direct Report"-Symbol in der Liste der Sites / Applikationen, um die am
myDatanet-Server gespeicherten Daten anzuzeigen.

Prufen Sie, ob alle Daten bis zum Zeitpunkt der Synchronisation vorhanden und plausibel sind (speziell
die Messwerte der "Abgesetzten Messkanale" und "GSM"). Fuhren Sie, falls die Messwerte
(Sensormodule und/oder Sensor mit mA-Ausgang) nicht den Erwartungen entsprechen, einen
Nullpunktabgleich durch (siehe "Nullpunktabgleich" auf Seite 48).
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Kapitel 10 Benutzerschnittstellen

Die Konfiguration des myDatasensBLE+ erfolgt iber das Web-Interface am myDatanet-Server (siehe
"Benutzerschnittstelle am myDatanet-Server" auf Seite 76), dessen Web-Adresse Sie von lhrem
zustandigen Vertriebspartner erhalten.

10.1 Benutzerschnittstelle am myDatasensBLE+

10.1.1 Bedienelemente

Bedienelemente

1 Magnetschalter 2 Display
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10.1.1.1 Magnetschalter

Fir die Bedienung des Magnetschalters ist der im Lieferumfang enthaltene MDN Magnet (206.803)
erforderlich. Der Magnetschalter kann dazu verwendet werden, den Setup-Modus zu aktivieren, das Display
des myDatasensBLE+ fiir 20sec. einzuschalten oder bei eingeschaltetem Display zwischen den Tabs der

Anzeige zu wechseln.

Bedienung Operation nach Loslassen des
Display | durch den Reaktion des Gerats P
Magnetschalters
Benutzer

aus kurz driicken |Display wird fiir 20sec. aktiviert | Anzeige des aktuellen Betriebszustands (siehe

(ca. 1sec.) "Display" auf Seite 72)
aus drickenund |Setup-Modus wird aktiviert -

3sec. halten
ein kurzdricken |Anzeige schaltet auf den Beim ersten kurzen Drucken nach dem

(ca. 1sec.) nachsten Tab Aktivieren des Displays wird das automatische

Wechseln zwischen den Tabs deaktiviert.

ein drickenund |Setup-Modus wird aktiviert -

3sec. halten

Sobald der Magnetschalter betatigt wurde, wird das Display des myDatasensBLE+ aktiviert. Ist das Display
aktiv, werden nacheinander die Tabs mit den Informationen zum myDatalogEx LTE-M selbst, dem mA-
Eingang und den Sensormodulen angezeigt (siehe "Display" auf Seite 72). Beim ersten kurzen Driicken des
Magnetschalters wahrend das Display aktiv ist, stoppt der automatische Wechsel zwischen den Tabs. Bei
jedem weiteren Drucken wird auf den nachsten Tab weitergeschaltet. Die Restzeit, fur die das Display noch

aktiv bleibt, wird dabei jedes Mal wieder auf 20sec. gesetzt.

10.1.1.2 Display

Wichtiger Hinweis:

o Beriihren Sie das Display nicht mit einem spitzen Gegenstand, so wie beispielsweise der

Spitze eines Kugelschreibers.
o Stellen oder legen Sie keine Gegensténde auf dem Display ab, da es sonst zerkratzt werden

kénnte.

72

Rev. 01



Kapitel 10 Benutzerschnittstellen

10.1.1.2.1 Allgemein

Das Display des myDatasensBLE+ dient ausschlief3lich zur Anzeige der aktuellen Messwerte sowie diverser
Statusinformationen. Eine Bedienung des Gerats Uber das Display ist nicht méglich. Aktiviert wird das
Display durch kurzes Betatigen (ca. 1sec.) des Magnetschalters (siehe "Magnetschalter” auf Seite 72).
Daraufhin bleibt das Display fur 20sec. aktiv und zeigt nacheinander die Tabs mit den Informationen zum
myDatalogEx LTE-M selbst, dem mA-Eingang und den Sensormodulen an. Mittels Magnetschalter kann
dieser automatische Wechsel zwischen den Tabs auch abgeschaltet werden und manuell durch die
Anzeigen geschaltet werden (siehe "Magnetschalter" auf Seite 72).

",

&l

q

P
‘kﬂ/.| | 6Years 19.9°C

Allgemeiner Aufbau der Displayanzeige

1 Statusleiste 3 Informationen des gerade aktiven Tabs

2 Anzeige der verfugbaren Tabs mit spezifischen |4 Fulzeile des gerade aktiven Tabs
Informationen

Der Tab, dessen Informationen gerade am Display angezeigt werden, ist durch einen weil3en Hintergrund
gekennzeichnet. Der Hintergrund der anderen Tabs ist schwarz, sofern bei den jeweiligen Komponenten
(myDatalogex LTE-M , mA-Eingang oder Sensormodul), deren Informationen sie enthalten, kein Fehler
aufgetreten ist. Dass einer der nicht gerade angezeigten Tabs einen Fehler-Code enthalt, ist an dem roten
Hintergrund erkennbar. Wird die Anzeige auf einen Tab, der einen Fehler-Code enthalt umgeschaltet,
wechselt die Farbe des Icon im Tab von weil} auf schwarz. Eine Liste der méglichen Fehler-Codes finden Sie
im Kapitel "Fehler-Codes" auf Seite 76.

Yoy 97% mm

& El'la 3

MT123456

6 Years 19.9°C

Tab mit gultigen Informationen Tab mit Fehler-Code
1 Aktiver Tab mit gultigen Informationen 4 Aktiver Tab mit Fehler-Code
2 Inaktiver Tab mit gliltigen Informationen 5 Fehler-Code (siehe "Fehler-Codes" auf Seite 76)

3 Inaktiver Tab mit Fehler-Code
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10.1.1.2.2 Statusleiste

Die Statusleiste befindet sich am oberen Rand des Displays und zeigt Informationen zur
Netzwerkverbindung, Mobilfunkverbindung, Bluetoothverbindung und dem Ladezustand an.

mlﬂ.ﬂd—:a 7%, [

& &1

I;

19.9°C

Abschnitte der Statusleiste

1 |Informationen zur Netzwerkverbindung

Feldstarke des Mobilfunksignals bei der letzten Verbindung

Transportmodus aktiviert

2 | Status der Mobilfunkverbindung

Mobilfunkverbindung ist getrennt; warten bis zum nachsten Verbindungsaufbau

Verbindungsaufbau

)

Verbindung zum myDatanet-Server hergestellt

letzte Verbindung fehlgeschlagen

BEEN

3 | Status der Bluetooth-Verbindung

Aufbau der BLE-Verbindung zu den Sensormodulen

N
Q
2

tuellen Ladezustand der Batterie des myDatalogEx LTE-M . Links vom Symbol wird der State of
arge (SOC) in % angezeigt

O
>

State of Charge >= 90%

State of Charge >=40%

State of Charge >= 10%

State of Charge < 9%

NEEE
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10.1.1.2.3 Informationen zum myDatalogEx LTE-M

.z-" -H'H. _.'. \.
:4 | [ 5 |
e

Anzeige der Informationen zum myDatalogEx LTE-M

1 Kurzbezeichnung der am Geréat installierten loT |4 verbleibende Zeit bis zum nachsten Tausch der
Applikation Batterien des myDatalogEx LTE-M

2 aktuell installierte Softwareversion des 5 Gehauseinnentemperatur des Gerats
Messcontrollers

3 Versionsnummer der loT Applikation, die aktuell
am Gerat installiert ist

10.1.1.2.4 Informationen zum mA-Eingang

Anzeige der Informationen zum mA-Eingang

1 gibtan, dass die Informationen zum mA-Eingang |3 Uber die Oberfléche des Servers eingegebene
gerade angezeigt werden Messwerteinheit

2 Messwert am mA-Eingang (skalierter, um Offset
und Trimmung korrigierter Messwert)
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10.1.1.2.5 Informationen zu den abgesetzten Sensormodulen

h

Anzeige der Informationen zu einem Sensormodul vom Typ "BLE Radar "

1 gibtan, dass die Informationen zu einem 5 Seriennummer des Sensormoduls
Sensormodul vom Typ "BLE Radar " angezeigt
werden

2 Aktueller Pegelstand 6 Verbleibende Zeit bis zum nachsten Tausch der

Batterie des Sensormoduls

3 Uber die Oberflache des Servers ausgewahlte 7 Temperatur der Elektronik des Sensormoduls
Langeneinheit (mm, cm oder m)

4 Typenbezeichnung des Sensormoduls

10.1.1.2.6 Fehler-Codes

Fehler-Code Beschreibung

EO02 letzte Verbindung fehlgeschlagen

EO3 letzte Messung fehlgeschlagen

E14 Ladestand des internen Pufferakkus zu niedrig um eine Mobilfunkverbindung herzustellen
(automatische Wiederaufladung kann bis zu 4h dauern)

E31 Bluetooth-Kopplung zwischen Gerat und Sensormodul fehlerhaft

10.2 Benutzerschnittstelle am myDatanet-Server

10.2.1 Messstellenkonfiguration

Hinweis: Abhdngig vom jeweiligen Benutzerlevel sind einige der in den folgenden Unterkapiteln erwéhnten
Konfigurationsfelder unter Umsténden ausgeblendet. Wenden Sie sich in diesem Fall an den Administrator des
myDatanet-Servers.

Die spezifische Eingabemaske zur Konfiguration der Messstelle erreichen Sie durch Klicken auf den
Messstellennamen in der Messstellenliste. Durch Klicken auf das Symbol zum Editieren der Messstelle
gelangen Sie hingegen zur standardmafigen Eingabemaske fiir die Konfiguration der Messstelle (siehe
"Benutzerhandbuch fur myDatanet-Server " 206.886).
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10.2.1.1 Spezifische Eingabemaske zur Konfiguration der Messstelle

10.2.1.1.1 Status

Iﬁ\j Status
"
Site _ Verbindungsstatus Letzte Verbindung =
Site 1 -—(2} Inter\.-'alli—(:3ji 18.3.2024, 03:12:00 -—(4;\,:
— Installierte Applikationsversion Gerate 5/N _ Prognostizierte Laufzeit
'.\__2) 8 myDatasensBLE+ 6 4—(5): 04783E02585XXX%X 1—(:6\,: 7 Jahre 4—(7):
Messkanal _ Modus _ r Type _
Sensor 1{9} 4-20mA 4—5]’@ .I Universaleingang 4—@ ‘i\
Offset B 0% B 100% B
— N '} 4 ) 0 1
lfl 5] 0mA 4—6_2/ 4 mA <—ﬁ § 20 mA 4—6 :4/
\
Abgesetzter Messkanal _*_ Status B ' Typ 5/N B
Sensor 2 Jﬁj Verbunden 4—@7? BLE Radar l-v-1T-:'3x:&:<x<—F|8j,=
$ Montagehohe Trimmung . Prognostizierte Laufzeit
3000 mmq—( g\ 0mm 1—(2{1 ?,ahrea—@?:
Konfigurationsabschnitt "Status” im Normalbetrieb
Statusinformationen zum myDatalogEx LTE-M welches aktuell mit der Site verknipft ist
Bezeichnung der Site (nicht relevant fir die Gerate- oder Datenzuordnung) [2-50 Zeichen]
Aktueller Betriebsmodus des Gerats
Intervall Das Gerét ist aktiv und meldet sich im Ubertragungsintervall beim Server.
Synchronsiert |Das Gerat ist mit dem Server verbunden und Ubertragt Daten
gerade
Offline Der Transportmodus wurde aktiviert. D.h., das Aktivierungsmodul (BLE ATM) wurde

aus der Sensoraufnahme entnommen (siehe "Aufbewahrung des Produkts" auf Seite
27). Damit wurden samtliche Operationen (Messung, Aufzeichnung, Ubertragung, ...)
eingestellt, um den Energieverbrauch wahrend des Transports oder der Lagerung zu

minimieren.

Zeitpunkt des letzten Verbindungsaufbaus

Name und Versionsnummer der loT Applikation, die aktuell am Gerat installiert ist

Seriennummer des Gerats, das mit der Site verknlpft ist

Verbleibende Zeit bis zum nachsten Tausch der Batterien des Gerats

Statusinformationen zum mA-Eingang des myDatalogEx LTE-M

©| 0| N & o] &

Aktuell ausgewahlte Kanalbezeichnung fur den Messwert, der mittels des mA-Eingangs am
myDatalogEx LTE-M erfasst wird. Diese lasst sich Uber den Konfigurationsabschnitt "Messkanal" (siehe
"Messkanal" auf Seite 80) anpassen.
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10 Basiseinstellung fur den Messkanal. Diese lasst sich Uber den Konfigurationsabschnitt "Messkanal"
(siehe "Messkanal" auf Seite 80) anpassen.

aus Messkanal deaktiviert
0...20mA Gultiger Eingangssignalbereich 0...20mA (OmA = 0%, 20mA = 100%)
4..20mA Gultiger Eingangssignalbereich 4...20mA (4mA = 0%, 20mA = 100%)

11 Typ des Messkanals

12 aktuell gespeicherter Wert fur den Offset. Dieser lasst sich Uber den Konfigurationsabschnitt
"Messkanal" (siehe "Messkanal" auf Seite 80) anpassen.

13 Start des Messbereichs in der Messeinheit. Dieser &8sst sich Uber den Konfigurationsabschnitt
"Messkanal" (siehe "Messkanal" auf Seite 80) anpassen.

14 Ende des Messbereichs in der Messeinheit. Dieser lasst sich tiber den Konfigurationsabschnitt
"Messkanal" (siehe "Messkanal" auf Seite 80) anpassen.

15 Statusinformationen zum Sensormodul, welches aktuell mit dem ersten Messkanal verknUpft ist (siehe
"Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85)

16 Aktuelle ausgewahlte Kanalbezeichnung fiir den Pegelstand, der mittels des Sensormoduls erfasst
wird. Diese Iasst sich Uiber den Konfigurationsabschnitt "Abgesetzte Messkanale" (siehe "Abgesetzte
Messkanale" auf Seite 85) anpassen.

17 Status der Bluetooth-Verbindung (Bluetooth Low Energy) zwischen Gerat und Sensormodul

Verbunden Gerat und Sensormodul sind korrekt gekoppelt

Verbunden- [Gerat und Sensormodul sind korrekt gekoppelt, aber die letzte Messung konnte nicht
Fehler durchgeflihrt werden.

Nicht o Das Sensormodul konnte beim Versuch, die Kopplung herzustellen, nicht
verbunden gefunden werden.
o Die Bluetooth-Verbindung zwischen Gerat und Sensormodul wurde
unterbrochen.

o Am Gerat wurde der Transportmodus aktiviert.

18 Typ und Seriennummer des Sensormoduls.

Beim Bewegen des Mauszeigers Uber diesen Bereich wird die Versionsnummer der am Sensormodul
installierten Firmware angezeigt.

19 aktuell im Sensormodul gespeicherter Wert fiir die Montagehohe. Dieser lasst sich tUber den
Konfigurationsabschnitt "Abgesetzte Messkanale" (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf Seite 85)
anpassen.

Hinweis: Wenn der hier angezeigte Wert von jenem, der liber den Konfigurationsabschnitt "Abgesetzte
Messkanéle" eingegeben wurde, abweicht, wurde die Konfiguration noch nicht ins Sensormodul
Uibertragen. Gegebenenfalls ist ein weiterer Verbindungsaufbau erforderlich.

20 aktuellim Sensormodul gespeicherter Wert fir die Trimmung (d.h. den Nullpunktabgleich). Dieser lasst
sich Uber den Konfigurationsabschnitt "Abgesetzte Messkanale" (siehe "Abgesetzte Messkanale" auf
Seite 85) anpassen.

Hinweis: Wenn der hier angezeigte Wert von jenem, der liber den Konfigurationsabschnitt "Abgesetzte
Messkanéle" eingegeben wurde, abweicht, wurde die Konfiguration noch nicht ins Sensormodul
libertragen. Gegebenenfalls ist ein weiterer Verbindungsaufbau erforderlich.

21 Verbleibende Zeit bis zum nachsten Tausch der Batterie des Sensormoduls
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Status
Site Verbindungsstatus Letzte Verbindung
Site 1 ) o‘flinea{ﬂ 18.3.2024, 15:12:21
—
£ Installierte Applikationsversion Gerédte S/N Prognostizierte Laufzeit
@ myDatasensBLE+ &6 04783E0258xxx%xx 7 Jahre
Messkanal Modus III Type
Sensor 1 4-20mA @ universaleingang
Offset 0% 100%
0 mA 4 mA 20 mA
Abgesetzter Messkanal * Status ' Typ 5/N
3 . Fat - A
Sensor 2 Nlch:‘ferluL.nclena—@ K BLE Raclar---a—(‘l K
— e
Montagehdhe Trimmung Prognostizierte Laufzeit

t D

o

0

Konfigurationsabschnitt "Status" bei aktiviertem Transportmodus

1 Am Gerat wurde der Transportmodus aktiviert.

Bei aktivem Transportmodus wird fir den aktuellen Betriebsmodus des Geréats "Offline" und fir den Status
der Bluetooth-Verbindung zwischen Gerat und Sensormodul "Nicht verbunden" angezeigt. Zudem wird

anstelle der Seriennummer des Sensormoduls, der Montagehéhe, der Trimmung und der prognostizierten

Laufzeit jeweils "---" angezeigt.
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10.2.1.1.2 Messkanal

10.2.1.1.2.1 Basis

Messkanal o _ . i i | Basis | Konfiguration | Alarme | Trigger
(1) (2) (3) (4) (5) (6) @ (8)
Bezeichnung ;;’lodus "5 ;"-5-0‘-': Ja}'fset ;'Flj'-nﬂwg ‘; _E",-‘heit }viia:hkorr'-ﬂa ‘; 7
Sensor 1 4-20mA v 4 20 0 0 mA Standard v

Konfigurationsabschnitt "Messkanal", Tab "Basis"

1

frei wahlbare Kanalbezeichnung fur den Messwert, der mittels des mA-Eingangs am myDatalogEx LTE-
M erfasst wird.

Dropdown-Liste zur Auswahl des Modus flir den Messkanal

aus Messkanal deaktiviert

0...20mA Gultiger Eingangssignalbereich 0...20mA (OmA = 0%, 20mA = 100%)

4..20mA Gultiger Eingangssignalbereich 4...20mA (4mA = 0%, 20mA = 100%)

Start des Messbereichs in der Messeinheit

4 Ende des Messbereichs in der Messeinheit

5 ermdoglicht es, den Messwert um einen Offsetwert zu korrigieren (siehe "Erganzende Erklarung zum

Nullpunktabgleich und der Montagehéhe des Sensors" auf Seite 81)

dient dem Abgleich des Nullpunktes (siehe "Erganzende Erklarung zum Nullpunktabgleich und der
Montagehdhe des Sensors" auf Seite 81)

Hinweis: Ergénzende Erkldrungen zum Nullpunktabgleich (d.h. der Berticksichtigung der Timmung)
finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls.

7 String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers verwendet wird [0-8 Zeichen]

8 Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des Servers verwendet wird

80
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Hinweis:

Ergénzende Erkldrung zum Nullpunktabgleich und der Montageh6he des Sensors

Annahme: Messbereich des 4-20mA Drucksensors 0-5m

Montagesituation des Drucksensors

1 Montagehéhe: 15cm

3 Ausgabewert des Sensors: 6cm

2 Drucksensor

4 Gemessener Flillstand: 20cm

Erforderliche Konfiguration

Parameter Wert
Modus 4-20mA
0% 0
100% 5
Trimmung -0,01
Offset 0,15
Einheit m

Erkldrung: Beim Vergleich des gemessenen Fiillstands mit dem Ausgabewert des Sensors unter
Beriicksichtigung der Montagehdhe wurde festgestellt, dass der Wert um 1cm zu hoch ist. Da der Parameter
"Trimmung" und "Offset" zum skalierten Messwert addiert werden, kann dieser Fehler dadurch ausgeglichen
werden, dass der Wert des Parameters "Trimmung" auf -0,01m gesetzt wird.
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10.2.1.1.2.2 Konfiguration

Messkanal Basis | Konfiguration | Alarme | Trigger

Bezeichnung Uberlauf Aufwérmzeit Spannung  Filterzeit
Sensor 1 Ignorieren v 1 20 0

X p X X

W @ @ W

Konfigurationsabschnitt "Messkanal", Tab "Konfiguration"

I
o

1 Handling bei Messbereichsverletzungen

Ignorieren Der Messwert wird Uber die Bereichsgrenzen hinaus berechnet.

Abschneiden |Der Messwert wird bei den Bereichsgrenzen abgeschnitten.

NAMUR 0...20mA Modus:

o Istder Messwert zwischen 20,1mA und 21mA, wird der Fehlerwert "OF" (Over

Flow) ausgegeben.
o Istder Messwert Uber 21mA, wird der Fehlerwert "SC" (Short Circuit )

ausgegeben.
4...20mA Modus:

o Istder Messwert unter 3,6mA, wird der Fehlerwert "OL" (Open Loop)

ausgegeben.

o Istder Messwert zwischen 3,6mA und 3,9mA, wird der Fehlerwert "UF" (Under
Flow) ausgegeben.

o Istder Messwert zwischen 20,1mA und 21mA, wird der Fehlerwert "OF" (Over

Flow) ausgegeben.
o Istder Messwert Uiber 21mA, wird der Fehlerwert "SC" (Short Circuit )

ausgegeben.

2 gibtdie Zeit (in 0,1sec.) an, fir die die Sensorversorgung vor der Messung eingeschaltet wird (siehe
"Technische Details zur Sensorversorgung" auf Seite 57)

3 Auswahl der Ausgangsspannung fir die Sensorversorgung

4 Zeitin[ms], Uber die das Analogsignal zwecks Signalglattung gemittelt wird, dient zur Unterdriickung
von Signalrauschen (siehe "Beispiel zur Erklarung der Filter Zeit in Kombination mit der ext.
Aufwarmzeit" im Kapitel "Technische Details zur Sensorversorgung" auf Seite 57)
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10.2.1.1.2.3 Alarme

Messkanal B - B Basis | Konfiguration | Alarme | Trigger
) €) ©) (4) (5)
Bezeichnung Wert niedrig ‘"‘u’v’er: hoch E Wert niedrig ;"\"-'E‘T hach f" Hyst % fﬂ
Sensor 1 Warnung: Alarm: 5

Konfigurationsabschnitt "Messkanal”, Tab "Alarme"

Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird eine Warnung ausgeldst.

Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird eine Warnung ausgelést.
Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird ein Alarm ausgelost.

Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird ein Alarm ausgelost.

Hysterese fur Entwarnung bei Alarm/Warnung (z.B. Hyst=5%, Alarm od. Warnung bei 100 ->
Entwarnung bei 95)

Q| B W N| =
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10.2.1.1.2.4 Trigger

Es wird zwischen zwei Arten von Triggern unterschieden:

« Eventtrigger (RI, XM)

Die entsprechende Operation (z.B. Ubertragung ausldsen) wird beim Auftreten des
Triggerereignisses nur ein einziges Mal ausgefuhrt.

o Leveltrigger (RA, QX)

Solange der Trigger aktiv ist, wird die entsprechende Operation (z.B. alternatives
Aufzeichnungsintervall verwenden) ausgefiihrt.

Messkanal g —~ 5 Basis | Konfiguration | Alarme | Trigger
\ ] S
(5 (8) (7
4 W U,
Bezeichnung ‘ Schwelle f Hyst % f
£ - . .
Sensor 1 i\ 1)—"_' R kleiner gleich  ~ 5

Schwelle

- _
‘\2)-"_' xM kleiner gleich

Schwelle

i _
‘\ES_\)—"I_I RA kleiner gleich v

Schwelle

7 —
:\ﬂ'j)_'l—l QX | kleiner gleich ~

Konfigurationsabschnitt "Messkanal", Tab "Trigger"

Aufzeichnung sofort durchfiihren

Ubertragung auslésen

Das alternative Aufzeichnungsintervall soll verwendet werden.

Das alternative Ubertragungsintervall soll verwendet werden.

Q| | WO(DN| =

Auswabhl, ob die entsprechende Aktion beim Uber- oder Unterschreiten des im Feld "Schwelle"

eingegeben Werts erfolgen soll

groler gleich | bei Eventtrigger (RI, XM): Wenn der Messwert auf oder Giber diesen Wert steigt, wird
der Trigger ausgeldst.
bei Leveltrigger (RA, QX): Der Trigger ist aktiv, solange der Messwert gro3er/gleich der
Schwelle ist.

kleiner gleich  |bei Eventtrigger (RI, XM): Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird der

Trigger ausgeldst.

bei Leveltrigger (RA, QX): Der Trigger ist aktiv, solange der Messwert kleiner/gleich der
Schwelle ist.

6 Schwellen fiir das Auslésen des Triggers. Fir die Ermittlung der Schwelle zum Zurticksetzen des
Triggers wird die Hysterese verwendet.

7 Hysterese fur das Zuriicknehmen des Triggers (z.B. Hyst=5%, Schwelle = gréRer/gleich, Trigger bei
100 -> zurticknehmen bei 95)

Hinweis: Fiir alle Trigger wird dieselbe Hysterese verwendet.
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10.2.1.1.3 Abgesetzte Messkanale

10.2.1.1.3.1 Basis

Abgesetzte Messkanale Basis | Alarme | Trigger
L

"
]

{ 1\| ( H\_I |f/ \_I |f/ H\_I [/ “\_I I:,_\.I I:/?\.I 5‘-\

: > SNt = S . pLE Rt et S ( 8 \

Bezeichnung Sensor 1 ,{srr\ f Ype {M:-":Ege*ohe f rimmung f Einheit '{r\ chkomm " W=
Sensor 1 MT034495 BLE Radar ~ | 3000 0 mm v|| Standard v

Konfigurationsabschnitt "Abgesetzte Messkanale", Tab "Basis"

1 freiwahlbare Kanalbezeichnung fiir den Pegelstand, der mittels des dem Messkanal zugewiesenen
Sensormoduls erfasst wird

Seriennummer des zur Messwerterfassung verwendeten Sensormoduls (Read Only)

Typ des zur Messwerterfassung verwendeten Sensormoduls (Read Only)

BLE Radar BLE Radar (301443): Modul zur Erfassung von Fullstanden bei Frisch-, Schmutz- und
Grauwasser mittels Distanzmessung unter Verwendung eines Radarsensors.

4 gibt die Montagehdhe des Sensors an.

Hinweis: Ergénzende Erkldrungen zur Berechnung des Pegelstandes unter Berticksichtigung der
Montagehéhe finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls.

5 dientdem Abgleich des Nullpunktes

Hinweis: Ergénzende Erkldrungen zum Nullpunktabgleich (d.h. der Beriicksichtigung der Trimmung)
finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls.

6 Auswahl der Langeneinheit (mm, cm oder m) die von allen Anzeigeelementen des Servers verwendet
wird

7 Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des Servers verwendet wird

Schaltflachen zum Wechseln zwischen den einzelnen Tabs des Konfigurationsabschnitts

10.2.1.1.3.2 Alarme

Abgesetzte Messkanale ~ B B Basis | Alarme | Trigger
(1) 2) (3) (4) (5)
Bezeichnung Sensar 1 Wert niedrig "i“.‘e’t hach {J Wert niedrig "d'r'-a'er: hoch {d Hyst % f_'
Sensor 1 Warnung: Alarm: 5

Konfigurationsabschnitt "Abgesetzte Messkanale", Tab "Alarme”

Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird eine Warnung ausgeldst.

Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird eine Warnung ausgelost.

Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird ein Alarm ausgel6st.

Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird ein Alarm ausgelost.

Q| A W N| =

Hysterese fur Entwarnung bei Alarm/Warnung (z.B. Hyst=5%, Alarm od. Warnung bei 100 ->
Entwarnung bei 95)
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10.2.1.1.3.3 Trigger

Es wird zwischen zwei Arten von Triggern unterschieden:
« Eventtrigger (RI, XM)

Die entsprechende Operation (z.B. Ubertragung ausldsen) wird beim Auftreten des
Triggerereignisses nur ein einziges Mal ausgefuhrt.

o Leveltrigger (RA, QX)

Solange der Trigger aktiv ist, wird die entsprechende Operation (z.B. alternatives
Aufzeichnungsintervall verwenden) ausgefiihrt.

Abgesetzte Messkandle Basis | Alarme | Trigger
= 5 ey
(5) (6) (7)
Bezeichnung Sensor 1 h‘ Schwvelle ;d—;-'s: % ;J
g . ;
Sensor 1 i 1\)—’ R kleiner gleich ~ 5

_ Schwelle
‘(2)*':' XM | kleiner gleich ~
i Schwelle
‘CSD*':' RA | kleiner gleich ~
= Schwelle
‘@-}—":' QX | kleiner gleich ~

Konfigurationsabschnitt "Abgesetzte Messkanale", Tab "Trigger"

Aufzeichnung sofort durchfihren

Ubertragung ausldsen

Das alternative Aufzeichnungsintervall soll verwendet werden.

Das alternative Ubertragungsintervall soll verwendet werden.

Q| | WO N =

Auswahl, ob die entsprechende Aktion beim Uber- oder Unterschreiten des im Feld "Schwelle"
eingegeben Werts erfolgen soll

gréler gleich | bei Eventtrigger (RI, XM): Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird
der Trigger ausgeldst.

bei Leveltrigger (RA, QX): Der Trigger ist aktiv, solange der Messwert gréf3er/gleich der
Schwelle ist.

kleiner gleich  |bei Eventtrigger (RI, XM): Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird der
Trigger ausgelost.

bei Leveltrigger (RA, QX): Der Trigger ist aktiv, solange der Messwert kleiner/gleich der
Schwelle ist.

6 Schwellen fiir das Auslésen des Triggers. Fur die Ermittlung der Schwelle zum Zurticksetzen des
Triggers wird die Hysterese verwendet.

7 Hysterese fir das Zuriicknehmen des Triggers (z.B. Hyst=5%, Schwelle = gréRer/gleich, Trigger bei
100 -> zurticknehmen bei 95)

Hinweis: Fiir alle Trigger wird dieselbe Hysterese verwendet.
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10.2.1.1.4 Interne Kanale

10.2.1.1.4.1 Basis

Interne Kanale ~ ~ Basis | Alarme
{ \_'| |_'/ -\._I ,,f
Bezeichnung SOC }'J, Einheit \f_/ '\_/\:'
S0OC %
Bezeichnung Battery Einheit
Battery '
Bezeichnung Int. Temp Einheit
Int. Temp %
Bezeichnung rH Einheit
rH %

Konfigurationsabschnitt "Interne Kanale", Tab "Basis"

1 freiwahlbare Kanalbezeichnung fir:

SOC State of Charge der internen Batterie des myDatasensBLE +

Batterie interne Batteriespannung des myDatasensBLE+

Int. Temp interne Geratetemperatur des myDatasensBLE+

rH Luftfeuchtigkeit im Gehduse des myDatasensBLE+

GSM GSM-Feldstarke

Service verbleibende Tage bis zum Tausch der Batterien des myDatasensBLE +
Load Energieverbrauch zwischen zwei Aufzeichnungen

String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers verwendet wird

Schaltflachen zum Wechseln zwischen den einzelnen Tabs des Konfigurationsabschnitts
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10.2.1.1.4.2 Alarme

Interne Kanéle

Bezeichnung S0C
SOC

Bezeichnung Batterie
Batterie

Bezeichnung Int. Temp
Int. Temp

Bezeichnung Luftfeuchte
rH

Bezeichnung GSM
GSM

Bezeichnung Service
Service

Bezeichnung Load

Load

Warnung:

Warnung:

Warnung:

Warnung:

Warnung:

Warnung:

Warnung:

Wert niedrig

Wert niedrig

‘Wert niedrig

Wert niedrig

Wert niedrig

Wert niedrig

‘Wert niedrig

1)

"
?Wert hach

‘Wert hach
‘Wert hoch
‘Wert haoch
‘Wert hach
‘Wert hach

‘Wert hach

Konfigurationsabschnitt "Interne Kanale", Tab "Alarme"

Alarm:

Alarm:

Alarm:

Alarm:

Alarm:

Alarm:

Alarm:

Wert niedrig

Wert niedrig

Wert niedrig

Wert niedrig

Wert niedrig

Wert niedrig

Wert niedrig

Iy
(3)
"
} Wert hoch
Wert hoch
Wert hoch
Wert hoch
Wert hoch

Wert hoch

Wert hoch

T
.

.
? Hyst %
Hyst %
Hyst %
Hyst %
Hyst %
Hyst %

Hyst %

Basis | Alarme

(5)

}J

Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird eine Warnung ausgeldst.

Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird eine Warnung ausgelést.

Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird ein Alarm ausgelést.

Wenn der Messwert auf oder tber diesen Wert steigt, wird ein Alarm ausgelost.

Q| K| WO N =

Hysterese fur Entwarnung bei Alarm/Warnung (z.B. Hyst=5%, Alarm od. Warnung bei 100 ->

Entwarnung bei 95)
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10.2.1.1.5 Alarmierung

Konfigurationsabschnitt Uber den festgelegt wird, wie die Quittierung der Alarme erfolgen soll und nach
welcher Zeit ein "Offline Alarm" ausgelost werden soll, wenn sich das Gerat langere Zeit nicht beim Server

meldet.

Alarmierung 1)
1)
/ /_
Quittierung: Standard (Kunde: manuell) ~ (. \|
_ 4
Ubertragungsausfall Alarm: aus (. 3\_1 v
-
Transfervolumen: Standard (aus) v -1 KB (giltig nur bei TkByte Takrung)
Konfigurationsabschnitt "Alarmierung"”
1 Auswabhl, wie die Quittierung der Alarme erfolgen soll
Standard Fur die Entscheidung, ob die Alarme automatisch oder manuell quittiert werden

missen, wird die globale Servereinstellung herangezogen (siehe "Benutzerhandbuch
fir myDatanet-Server " 206.886).

automatisch | Alarme werden automatisch quittiert, sobald alle Benachrichtigungen versendet
wurden. Wurden auch SMS versendet, die einen Tarif mit Sendebestatigungsfunktion
haben, so wird mit der Quittierung auf die Sendebestatigung gewartet.

manuell Alarme missen durch den Anwender quittiert werden.

2 Alarmierung, falls sich das Instrument Ianger als die eingestellte Zeit nicht meldet (00:00 Alarmierung
deaktiviert).
3 freiwahlbare Bezeichnung fiir den benutzerdefinierten Alarm 1. Wird von einem mit der Site verkntpften

Gerat der benutzerdefinierte Alarm 1 gemeldet, nutzt der Server diesen Text zur Signalisierung des
Alarms. Selbiges gilt fur den benutzerdefinierten Alarm 2 und 3.

4 frei wahlbare Bezeichnung fir den benutzerdefinierten Alarm 2

5 frei wahlbare Bezeichnung fur den benutzerdefinierten Alarm 3
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10.2.1.1.6 Berechnete Kanale

Mit dem Tab "Basis" wird die Basiseinstellung und tiber den Tab "Berechnung" die erweiterte Konfiguration
festgelegt, wobei die enthaltenen Parameter vom im Tab "Basis" gewahlten "Modus" abhangen.

Hinweis: Die Werte der berechneten Kanéle werden jedes Mal direkt bei der Datenausgabe (Anzeige am
Server oder Download vom Server) berechnet. Sie sind nicht in der Datenbank des Servers gespeichert.

10.2.1.1.6.1 Basis

Berechnete Kanéle Basis | Berechnung | Alarme
.

AN Sy Yy Ty e Y
| | | ] | ! | ] | ] | |
Bezeichnung 1 }1/ Modus \;d; Min }' o Max }' il Einhei \\5/-|\ach<orr-ﬂa \ﬁ; '-.:: {\:'
Rechenkanal 1 Tabelle vl 0 100 % Standard v )
Bezeichnung 2 Modus Invertieren
Rechenkanal 2 digital v aus v ‘—f:?j
Bezeichnung 3 Modus Min Max Einheit MNachkemma
Rechenkanal 3 * vl 0 100 % Standard v
Bezeichnung 4 Modus Min Max Einheit MNachkomma
Rechenkanal 4 Delta vl 0 100 % Standard v
Bezeichnung 5 Modus Min Max Einheit MNachkamma
Rechenkanal 5 klonen v 0 100 % Standard v

Konfigurationsabschnitt "Berechnete Kanale", Tab "Basis"

1 frei wahlbare Kanalbezeichnung fur die berechneten Kanale [0-16 Zeichen]

2 mogliche Berechnungsmodi fur die berechneten Kanéle

aus

berechneter Kanal deaktiviert

Tabelle

ermittelt den Wert fir den berechneten Kanal indem die dem Wert eines Messkanals
entsprechende Zeile in der Stlitzpunkttabelle gesucht wird. Eine solche Zeile wird durch
das Wertepaar "Wert des Messkanals" und "Ausgabewert fiir den berechneten Kanal"
gebildet. Zwischen den Tabellenzeilen wird linear interpoliert, fir Werte au3erhalb der
definierten Tabelle wird linear extrapoliert.

digital

wandelt einen analogen Wert in einen digitalen Wert um. Die Schwelle ab der der
analoge Wert als "high" interpretiert wird, lasst sich Uber den Parameter "High Level",
der sichim Tab "Berechnung" befindet, auswahlen. Uber den Parameter "Invertieren"
l&sst sich zudem der ermittelte digitale Wert invertieren.

+,-, %,/

verknupft die Werte zweier Messkanale mittels mathematischer Operation (Addition,
Subtraktion, Multiplikation oder Division)

Delta

ermittelt die Differenz zwischen zwei Messwerten und dividiert das Ergebnis durch die
Zeitdifferenz der Zeitstempel der Messwerte. Die Zeiteinheit (Wert/sec., Wert/min., ...)
flr das Ergebnis lasst sich Uber den Parameter "Zeitbasis", der sich im Tab
"Berechnung" befindet, auswéhlen. Damit ist es z.B. mdglich, den Zahlerstand (m3) des
Quellkanals in einen Durchfluss (m3/min.) umzurechnen (siehe "Ergénzende Erklarung:
Modus Delta" auf Seite 99).

klonen

erstellt einen Klon eines Messkanals. Dadurch ist es moglich, eine neue
Kanalbezeichnung zu vergeben, andere Skalenenden fur die Zeigerinstrumente zu
wahlen, einen neuen String als Messwerteinheit festzulegen sowie die Anzahl der
Nachkommastellen anzupassen. Die Messwerte (Zahlenwert ohne Einheit)
entsprechen exakt jenen des Quellkanals.
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3 definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente

4 definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente

5 String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers verwendet wird [0-16 Zeichen].
Dieser hat keinen direkten Einfluss auf die Werte.

6 Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des Servers verwendet wird

invertiert das Eingangssignal (nur fur berechneten Kanéle im Modus "digital")

Schaltflachen zum Wechseln zwischen den einzelnen Tabs des Konfigurationsabschnitts

10.2.1.1.6.2 Berechnung

Berechnete Kanile . Basis | Berechnung | Alarme
1)
WA | )
Bezeichnung 1 Quelikanal i’ =
» o
Rechenkanal 1 Sensor 1 v (3)
Bezeichnung 2 Quellkanal High Level yf_'
e P P
Rechenkanal 2 Sensor 1 v (4) (6) (7
L S L
Bezeichnung 3 Quellkanal Quellkanal f Offset { Faktor f
Rechenkanal 3 Sensor 1 ¥ | Sensor ~| 0 1
Bezeichnung 4 Quellkanal Zeithasis Offset Faktor
Rechenkanal 4 Sensor 1 v| Sekunden ~ | O 1
Bezeichnung 5 Quellkanal Offset Faktor \
ya=a
Rechenkanal 5 Sensor 1 v 0 1 19)

Konfigurationsabschnitt "Berechnete Kanale", Tab "Berechnung"

Berechnungsmodus "Tabelle"
1 Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden

2 Offnet die Maske zur Eingabe der Stltzpunkttabelle (zwischen den Tabellenzeilen wird linear interpoliert,
fir Werte aulierhalb der definierten Tabelle wird linear extrapoliert)

Berechnungsmodus "digital"
1 Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden

3 Schwelle fur Signalerkennung

Berechnungsmodus "+", "-", "x" oder "/"
1 Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden

Auswahl des zweiten Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden

4
6 Offset, der nach der Multiplikation mit dem Parameter "Faktor" addiert wird
7

Faktor, mit dem das Ergebnis der mathematischen Operation (+, -, X, / ) multipliziert wird. Danach wird
der Parameter "Offset" addiert.
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Berechnungsmodus "Delta"

1 Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden

5 gibt die gewlinschte Zeiteinheit (Wert/sec., Wert/min., ...) fir das Ergebnis an

6 Offset, der nach der Multiplikation mit dem Parameter "Faktor" addiert wird. Vor der Multiplikation mit
dem Parameter "Faktor" wird das Ergebnis in die gewunschte Zeiteinheit umgewandelt

7 Faktor, mitdem das Ergebnis nach der Umwandlung in die gewlinschte Zeiteinheit multipliziert wird.
Danach wird der Parameter "Offset" addiert.

Berechnungsmodus "klonen"

1 Auswahl des Kanals, der geklont werden soll

6 Offset, der nach der Multiplikation mit dem Parameter "Faktor" addiert wird

7 Faktor, mit dem der Wert des zu klondenden Messkanals multipliziert wird. Danach wird der Parameter
"Offset" addiert.

10.2.1.1.6.3 Alarme

Hinweis: Die Uberpriifung der Alarmschwellen kann bei berechneten Kanélen erst erfolgen, wenn das Gerét
die Messdaten an den myDatanet-Server (ibermittelt hat.

Berechnete Kanéle — — — Basis | Berechnung | Alarme
I ! | ! | !
Bezeichnung 1 Alarm "'edr'g\‘v ‘_’I,Er'n hoch \;Jli-fst % \J—/
Rechenkanal 1 5
Bezeichnung 2 Alarm niedrig  Alarm hoch Hiyst %
Rechenkanal 2 5
Bezeichnung 3 Alarm niedrig  Alarm hoch Hyst %
Rechenkanal 3 5
Bezeichnung 4 Alarm niedrig  Alarm hoch Hyst %
Rechenkanal 4 5
Bezeichnung 5 Alarm niedrig  Alarm hoch Hyst %
Rechenkanal 5 5

Konfigurationsabschnitt "Berechnete Kanale", Tab "Alarme"

1 Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird ein Alarm ausgelost.

2 Wenn der Messwert auf oder Gber diesen Wert steigt, wird ein Alarm ausgelost.

3 Hysterese fur Entwarnung bei Alarm (z.B. Hyst = 5%, Alarm bei 100 -> Entwarnung bei 95)
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10.2.1.1.7 Grundeinstellungen

Grundeinstellungen

Betriebsart: (ijl—r transport

Ubertragungsintervall: (2}—» 12:00 hh:mm
Ubertragungsintervall schnell: (:3)4 08:00 hh:mm
Aufzeichnungsintervall: \/i)_. 01:00 mm:ss

Alternatives Aufzeichnungsintervall: (5}—; 01:00 mm:ss

Messintervall: (@jl—r 00:10 MMm:ss

Messintervall abgesetzter Messkanal: (?jl—r 00:10 mm:ss

Zeitzone: (@jl—r Standard (Server: UTC +1:00 (Paris, Frankfurt, Zlrich, Wien)) «
Sommerzeit: (gjl—r Standard (Server: EU) +

Positionsintervall: (‘!:()}—» 24:00 hh:mm

Standard Auswertung: l]:'i)—' aus hd
Auswertungs-Vorlage: 11:2}—' myDatasensBLE+ v

Konfigurationsabschnitt "Grundeinstellungen”

1 Auswanhl des Betriebsmodus

normal Betrieb gemaf Konfiguration

transport Transportsperre aktiviert. D.h. samtliche Operationen (Messung, Aufzeichnung,
Ubertragung, ...) werden eingestellt, um den Energieverbrauch wéhrend des
Transports oder der Lagerung zu minimieren.

zeitlicher Abstand der Ubertragungen

zeitlicher Abstand der Ubertragungen, wenn aufgrund des Ausldsens eines Triggers ein alternatives
Ubertragungsintervall verwendet werden soll

zeitlicher Abstand der Messdatenaufzeichnungen

5 zeitlicher Abstand der Messdatenaufzeichnungen, wenn aufgrund des Auslosens eines Triggers ein
alternatives Aufzeichnungsintervall verwendet werden soll

6 Intervall, in dem der Messwert am mA-Eingang und die internen Messwerte (siehe "Interne Kanale" auf
Seite 87) erfasst werden. (00:00 gleich wie Aufzeichnungsintervall)

In diesem Intervall erfolgt die Erkennung von Alarmen, Warnungen und Trigger-Ereignissen fir den
Messwert am mA-Eingang sowie die Erkennung von Alarmen und Warnungen fur die internen
Messwerte.
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7 Intervall, in dem die Sensormodule die Messung durchfiihren. (Read Only),

In diesem Intervall erfolgt die Erkennung von Alarmen, Warnungen und Trigger-Ereignissen fir die
Messwerte der Sensormodule.

Regionseinstellungen (nicht relevant fiur Rohmessdaten, da diese in UTC gespeichert werden)

Konfiguration fur die automatische Zeitumstellung

standard Die Konfiguration fur die Zeitumstellung wird von der globalen Servereinstellung
Ubernommen (siehe "Benutzerhandbuch fiir myDatanet-Server " 206.886).

aus automatische Zeitumstellung deaktiviert

USA vordefinierte Einstellung fir den amerikanischen Raum

EU vordefinierte Einstellung flr den europaischen Raum

10 Intervall der Positionsaktualisierung (00:00 Positionsbestimmung wird bei jeder Verbindung
durchgeflihrt)

11 Auswahl der Auswertung, die durch einen Klick auf den Geratelink in den Karten geladen wird

aus Es wird keine Auswertung geladen.

"Name einer |Die ausgewahlte Auswertung wird geladen.
Auswertung"

12 Auswahl der Auswertungs-Vorlage, die zur Darstellung der Daten verwendet wird, wenn auf das
Symbol zur Anzeige der Messdaten, das sich in der Liste der Sites/Applikationen befindet, geklickt wird.
In der Dropdown-Liste werden nur jene Auswertungs-Vorlagen angezeigt, bei denen der Site-
/Applikationstyp der ersten Wildcard kompatibel zur Site/Applikation ist, die aktuell bearbeitet wird. Das
Symbol zur Anzeige der Messdaten wird in der Liste der Sites/Applikationen nur dann angezeigt, wenn
eine Auswertungs-Vorlage ausgewahlt wurde.

(nicht Das Symbol zur Anzeige der Messdaten wird in der Liste der Sites/Applikationen nicht
zugeordnet) |angezeigt.

"Name einer |Name der Auswertungs-Vorlage, die zur Darstellung der Messdaten verwendet wird
Auswertungs-
Vorlage"
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10.2.1.2 StandardmaBige Eingabemaske zur Konfiguration der Messstelle

10.2.1.2.1 Site

Kunde
gibt an, welchem Kunden die Site zugeordnet ist

© -Symbol
Site einem anderen Kunden zuweisen
Name
Bezeichnung der Site (nicht relevant fiir die Geréte- oder Datenzuordnung) [2-50 Zeichen]
Gerat S/N
Seriennummer des Geréts, das mit der Site verkniipft ist (Gerdtezuordnung!)
Applikation
Name der loT Applikation, auf deren Basis die Site erstellt wurde
Applikation Version
Versionsnummer der loT Applikation, die aktuell auf der Site installiert ist. Stimmen die

Versionsnummern der Site und jene der im Gerét installierten Device Logic nicht (iberein, wird die

Versionsnummer der im Gerét installierten Device Logic zusétzlich zur Versionsnummer der Site
angezeigt.

Tags
Liste der Tags, die der Site bereits zugewiesen sind. Durch einen Klick auf das Kreuz neben der

Bezeichnung des Tags kann diese Zuweisung wieder aufgehoben werden. Die Eingabemaske zur
Zuweisung der Tags kann durch Klicken auf das Plus-Symbol gedffnet werden.

10.2.1.2.2 Kommentar

Kommentar

freies Kommentarfeld (wird auch unterhalb des Gerétetyps in der Liste der Sites/Applikationen
angezeigt)
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10.2.1.2.3 Alarmierung

Quittierung

Standard Fur die Entscheidung, ob die Alarme automatisch oder
manuell quittiert werden missen, wird die globale
Servereinstellung herangezogen.

automatisch Alarme werden automatisch quittiert, sobald alle
Benachrichtigungen versendet wurden. Wurden auch
SMS versendet, die einen Tarif mit
Sendebestatigungsfunktion haben, so wird mit der
Quittierung auf die Sendebestatigung gewartet.

manuell Alarme mussen durch den Anwender quittiert werden.
Transfervolumen | Standard Die Einstellung fur den Transfervolumenalarm wird von
der globalen Servereinstellung ibernommen.
aus Der Transfervolumenalarm ist deaktiviert.
individuell Die Schwelle, bei der der Transfervolumenalarm

ausgeldst werden soll, kann in das nebenstehende Feld
in KiB eingegeben werden.

Offline Alarm
nach

Alarmierung, falls sich das Instrument langer als die eingestellte Zeit nicht meldet (00:00
Alarmierung deaktiviert).

Bezeichnung
Benutzeralarm 1

frei wahlbare Bezeichnung fur den benutzerdefinierten Alarm 1. Wird von einem mit der
Site verknlpften Gerat der benutzerdefinierte Alarm 1 gemeldet, nutzt der Server diesen
Text zur Signalisierung des Alarms. Selbiges gilt fir den benutzerdefinierten Alarm 2 und
3.

Bezeichnung
Benutzeralarm 2

frei wahlbare Bezeichnung flr den benutzerdefinierten Alarm 2

Bezeichnung
Benutzeralarm 3

frei wahlbare Bezeichnung fur den benutzerdefinierten Alarm 3

10.2.1.2.4 Berechnete Kanale

Hinweis: Die Werte der berechneten Kanéle werden jedes Mal direkt bei der Datenausgabe (Anzeige am
myDatanet-Server oder Download vom myDatanet-Server) berechnet. Sie sind nicht in der Datenbank des
Servers gespeichert.

10.2.1.2.4.1 Basis

Bezeichnung 1-5

frei wahlbare Kanalbezeichnung fiir die berechneten Kanéle [0-16 Zeichen]
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Modus
mdgliche Berechnungsmodi fiir die berechneten Kanéle
aus - berechneter Kanal deaktiviert
Tabelle |[Min definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente
Max definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente
Einheit String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen direkten Einfluss auf die
Werte.
Nachkomma |Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des

Servers verwendet wird

digital  |Invertieren

invertiert das Eingangssignal

+ -x,/ |Min

definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente

Max

definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente

Einheit

String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen direkten Einfluss auf die
Werte.

Nachkomma

Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird

Seite 99).

Delta ermittelt die Differenz zwischen zwei Messwerten und dividiert das Ergebnis durch die
Zeitdifferenz der Zeitstempel der Messwerte. Die Zeiteinheit (Wert/sec., Wert/min., ...) fiir
das Ergebnis lasst sich (iber den Parameter "Zeitbasis", der sich im Tab "Berechnung"
befindet, auswéhlen. Damit ist es z.B. méglich, den Zahlerstand (m3) des Quellkanals in
einen Durchfluss (m3/min.) umzurechnen (siehe "Ergénzende Erkldrung: Modus Delta" auf

Min

definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente

Max

definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente

Einheit

String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen direkten Einfluss auf die
Werte.

Nachkomma

Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird

klonen | erstellt einen Klon eines Messkanals. Dadurch ist es méglich, eine neue Kanalbezeichnung

zu vergeben, andere Skalenenden fiir die Zeigerinstrumente zu wéhlen, einen neuen String
als Messwerteinheit festzulegen sowie die Anzahl der Nachkommastellen anzupassen. Die

Messwerte (Zahlenwert ohne Einheit) entsprechen exakt jenen des Quellkanals.

Min

definiert das untere Skalenende der Zeigerinstrumente

Max

definiert das obere Skalenende der Zeigerinstrumente

Einheit

String, der als Messwerteinheit von allen Anzeigeelementen des Servers
verwendet wird [0-16 Zeichen]. Dieser hat keinen direkten Einfluss auf die
Werte.

Nachkomma

Anzahl der Nachkommastellen, die von allen Anzeigeelementen des
Servers verwendet wird
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10.2.1.2.4.2 Berechnung

aus - berechneter Kanal deaktiviert
Tabelle |Quellkanal Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden
& offnet die Maske zur Eingabe der Stltzpunkttabelle (zwischen den
Tabellenzeilen wird linear interpoliert, fir Werte auf3erhalb der definierten
Tabelle wird linear extrapoliert)
Digital Quellkanal Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden
High Level Schwelle fiir Signalerkennung
+,-,X,/ |Quellkanal Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden
+7 -’ X’ /
Quellkanal Auswahl des zweiten Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen
werden
Offset Offset, der nach der Multiplikation mit dem Parameter "Faktor" addiert wird
Faktor Faktor, mit dem das Ergebnis der mathematischen Operation (+, -, x, /)
multipliziert wird. Danach wird der Parameter "Offset" addiert.
Delta Quellkanal Auswahl des Kanals, aus dem die Eingangsdaten herangezogen werden
Zeitbasis gibt die gewlinschte Zeiteinheit (Wert/sec., Wert/min., ...) fliir das Ergebnis an
Offset Offset, der nach der Multiplikation mit dem Parameter "Faktor" addiert wird. Vor
der Multiplikation mit dem Parameter "Faktor" wird das Ergebnis in die
gewunschte Zeiteinheit umgewandelt.
Faktor Faktor, mit dem das Ergebnis nach der Umwandlung in die gewiinschte
Zeiteinheit multipliziert wird. Danach wird der Parameter "Offset" addiert.
Klonen |[Quellkanal Auswahl des Kanals, der geklont werden soll
Offset Offset, der nach der Multiplikation mit dem Parameter "Faktor" addiert wird
Faktor Faktor, mit dem der Wert des zu klondenden Messkanals multipliziert wird.
Danach wird der Parameter "Offset" addiert.
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Hinweis:
Ergénzende Erkldrung: Modus Delta

Annahme: Der Quellkanal enthélt den Z&hlerstand eines Endloszéhlers in m3. Der berechnete Kanal 1 soll den
Durchfluss in m3/s enthalten und der berechnete Kanal 2 den Durchfluss in I/h.

Erforderliche Konfiguration

Parameter Wert Kanal 1 | Wert Kanal 2
Basis -> Modus |Delta Delta
Basis -> Einheit |m3/s I/h
Berechnung -> | Sekunden Stunden
Zeitbasis
Berechnung-> |0 0
Offset
Berechnung -> 1 1000
Faktor
Quellkanal Berechneter Kanal 1 Berechneter Kanal 2
Datum/Zeit Endloszéhler [m3] Durchfluss [ m3/s] Durchfluss [I/h]
26.03.2013 12:50 900 07 07
26.03.2013 12:51 960 1 3.600.000
26.03.2013 12:52 990 0,5 1.800.000
26.03.2013 12:53 1005 0,25 900.000
26.03.2013 12:54 1065 1 3.600.000

7) Berechnung nicht méglich, da kein Messwert vor 12:50 vorhanden ist.

Erkldrung: Fiir den Messzeitpunkt 12:50 kénnen keine Werte fiir die berechneten Kanéle ermittelt werden, da
kein Vorgdngerwert vorhanden ist und somit die Differenz des Zéhlerstandes nicht ermittelt werden kann. Fiir
den Messzeitpunkt 12:51 betrégt die Differenz des Zahlerstandes 60m3 und die Zeitdifferenz 60sec.

Ergebnis = { (Wertdifferenz / Zeitdifferenz [sec.]) * Zeitbasis [sec] * Faktor } + Offset

Fiir den berechneten Kanal 1 (Zeitbasis "Sekunden", Offset "0" und Faktor "1") errechnet sich das Ergebnis wie
folgt:

Kanal 1 = { (60m3/ 60sec.)*1*1}+ 0= 1m3/s

Flir den berechneten Kanal 2 (Zeitbasis "Stunden”, Offset "0" und Faktor "1000") errechnet sich das Ergebnis
wie folgt:

Kanal 2 = { (60m3 / 60sec.) * 3600 * 1000 } + 0 = 3.600.0001/h

10.2.1.2.4.3 Alarme

Hinweis: Die Uberpriifung der Alarmschwellen kann bei berechneten Kanélen erst erfolgen, wenn das Gerét
die Messdaten an den myDatanet-Server (ibermittelt hat.

Alarm niedrig |Wenn der Messwert auf oder unter diesen Wert fallt, wird ein Alarm ausgeldst.

Alarm hoch Wenn der Messwert auf oder Uber diesen Wert steigt, wird ein Alarm ausgelost.

Hyst % Hysterese fur Entwarnung bei Alarm (z.B. Hyst = 5%, Alarm bei 100 -> Entwarnung bei 95)
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10.2.1.2.5 Grundeinstellungen

Zeitzone

Regionseinstellungen (nicht relevant flir Rohmessdaten, da diese in UTC
gespeichert werden)

Sommerzeit

Konfiguration fur die automatische Zeitumstellung

Die Konfiguration fur die Zeitumstellung wird von der
globalen Servereinstellung Gbernommen.

standard

aus automatische Zeitumstellung deaktiviert

USA vordefinierte Einstellung flir den amerikanischen Raum

EU vordefinierte Einstellung fir den europaischen Raum

Standard Auswertung

Auswahl der Auswertung, die durch einen Klick auf den Geratelink in den Karten
geladen wird

aus Es wird keine Auswertung geladen.

"Name einer
Auswertung"

Die ausgewahlte Auswertung wird geladen.

Auswertungs-Vorlage

Auswahl der Auswertungs-Vorlage, die zur Darstellung der Daten verwendet
wird, wenn auf das Symbol zur Anzeige der Messdaten, das sich in der Liste der
Sites/Applikationen befindet, geklickt wird. In der Dropdown-Liste werden nur
jene Auswertungs-Vorlagen angezeigt, bei denen der Site-/Applikationstyp der
ersten Wildcard kompatibel zur Site/Applikation ist, die aktuell bearbeitet wird.
Das Symbol zur Anzeige der Messdaten wird in der Liste der Sites/Applikationen
nur dann angezeigt, wenn eine Auswertungs-Vorlage ausgewahlt wurde.

(nicht zugeordnet) |Das Symbol zur Anzeige der Messdaten wird in der Liste

der Sites/Applikationen nicht angezeigt.

"Name einer Name der Auswertungs-Vorlage, die zur Darstellung der
Auswertungs- Messdaten verwendet wird
Vorlage"

Bidirektionaler Alive Ping

Mittels "Bidirektionaler Alive Ping" kdnnen sowohl das Gerat als auch der Server
einfach erkennen, ob die Online-Verbindung noch besteht.

standard Die Konfiguration fir den bidirektionalen Alive Ping wird
von der globalen Servereinstellung tbernommen

aus "Bidirektionaler Alive Ping" ist deaktiviert

ein "Bidirektionaler Alive Ping" ist aktiv. D.h. der Server sendet
auf jeden Keep Alive Ping des Gerats eine entsprechende
Antwort.

Anderungsprotokoll
Konfiguration

Auswahl, welche Anderungen an den Konfigurationen protokolliert werden
sollen

web api Anderungen, die Uiber die Serveroberflache oder die
REST-API vorgenommen wurden, werden protokolliert.
web device api Anderungen, die iber die Serveroberflache, vom Geréat

selbst oder Uber die REST-API vorgenommen wurden,
werden protokolliert.
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10.2.1.2.6 FTP-Export Einstellungen

Hinweis: Dieser Konfigurationsabschnitt ist nur sichtbar, wenn die Lizenz "FTP Agent Extended" fiir den
myDatanet-Server freigeschaltet wurde.

FTP Export Profil |aus FTP Export deaktiviert

"Name eines Liste mit den FTP-Export-Profilen, die am Server angelegt wurden
FTP Export (zum Anlegen eines FTP-Export-Profils siehe "Benutzerhandbuch fir
Profils" myDatanet-Server " 206.886).

Einstellungen des | zeigt eine Ubersicht der wichtigsten Parameter des ausgewahlten FTP-Export-Profils
gewahlten Profils |an

FTP Verzeichnis |ermdglicht es, das Standardverzeichnis des ausgewahlten FTP-Export-Profils zu
Uberschreiben [0-100 Zeichen]

letzter Export Zeitstempel des letzten FTP Exportes

10.2.2 Geratekonfiguration

Hinweis: Abhéngig vom jeweiligen Benutzerlevel sind einige der in den folgenden Unterkapiteln erwéhnten
Konfigurationsfelder unter Umsténden ausgeblendet. Wenden Sie sich in diesem Fall an den Administrator des
myDatanet-Servers.

Die Eingabemaske zur Konfiguration des Gerats erreichen Sie durch Klicken auf die Seriennummer in der
Liste der Sites/Applikationen (siehe "Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server " 206.886) oder durch Klicken
auf den Geratenamen in der Messgerateliste (siehe "Benutzerhandbuch fur myDatanet-Server " 206.886).

10.2.2.1 Kommentar

Kommentar
freies Kommentarfeld (wird auch unterhalb des Namens der Site in der Liste der Sites/Applikationen

angezeigt)

10.2.2.2 Messgerat

Kunde Name des Kunden, dem das Messgerat zugeordnet ist

Tags Liste der Tags, die dem Messgerat bereits zugewiesen sind. Durch einen Klick auf das
Kreuz neben der Bezeichnung des Tags kann diese Zuweisung wieder aufgehoben
werden. Durch Klicken auf das Plus-Symbol wird die Eingabemaske zur Zuweisung
der Tags geoffnet. Diese ermdglicht sowohl die Zuweisung vorhandener als auch die
Erstellung neuer Tags.

Seriennummer Seriennummer des Gerats

Gerateklasse Damit ein Gerat mit einer Site verbunden werden kann, missen die Gerateklasse der
Site und die des Gerats Ubereinstimmen. Die Gerateklasse kann nach dem Anlegen
des Gerats Uber die Serveroberflache nur bis zur ersten Verbindung des Gerats mit
dem Server verandert werden. Sollte beim Anlegen des Gerats eine Gerateklasse
eingestellt werden, die nicht mit der tatséchlichen Gerateklasse des Gerats
Ubereinstimmt, wird diese bei der ersten Verbindung automatisch korrigiert.
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Telefonnummer

Telefonnummer der SIM-Karte. An diese Nummer werden die Steuer-SMS (z.B.
Wakeup) gesendet. Format: +43555837465

Gerate Flags

zusatzliche Information zur Gerateklasse (fiir interne Verwendung)

Firmware Version

aktuell installierte Softwareversion des Messcontrollers

Letzter
Verbindungsaufbau

Letzter Wakeup

Letzter
Verbindungsabbau

Letzter
Ubertragungsfehler

Letzte Aloha
Verbindung

jeweils der letzte Zeitstempel der betreffenden Operation

Wakeup SMS
Anzahl

Anzahl der seit der letzten Verbindung an dieses Gerat gesendeten Wakeup-SMS. Bei
jeder erfolgreich hergestellten Verbindung wird dieser Zahler zurtickgesetzt.

Device Logic Sync

Produktiv

Stimmen die im Geréat installierte und die am Server
gespeicherte Device Logic nicht Gberein, wird die am Server
gespeicherte Device Logic in das Gerat geladen.

Entwicklung (sync)

Es erfolgt eine Synchronisation der Device Logic zwischen dem
Gerat und dem Server. Dabei wird jenes mit dem aktuellsten
Zeitstempel zur jeweils anderen Stelle Gbertragen.

Entwicklung (no
sync)

Es erfolgt keine Synchronisation der Device Logic zwischen
dem Gerat und dem Server

Firmware Update

aus

Firmware Update ist deaktiviert

ein

Sobald eine neue Version des ausgewahlten Firmware-Typs
vorhanden ist, wird diese sofort installiert.

auch wenn tag nicht
vorhanden

Firmware wird auch ans Gerat Gbertragen, wenn das Gerat
den aktuellen Firmwarestand nicht an den Server Ubermittelt
hat (NICHT EMPFOHLEN?!).

Downgrade erlauben

ermoglicht es, eine altere Firmwareversion als die im Gerat
vorhandene zu installieren (NICHT EMPFOHLEN!)

einmalig

Fuhrt einmalig ein Firmware Update durch. Ist keine neue
Firmware verfligbar oder wurde die Firmware erfolgreich
installiert, wird das Firmware Update automatisch auf "aus"
geschaltet.

ignorieren

Das Firmware Update ist deaktiviert und auf verfigbare
Firmware Updates wird nicht hingewiesen.
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Kapitel 10 Benutzerschnittstellen

Firmware Typ

Released

Nur Firmwareversionen bei denen sowohl interner Test als
auch Feldtest erfolgreich waren, werden installiert
(Fehlfunktionen nahezu ausgeschlossen).

Release Candidate

Nur Firmwareversionen bei denen der interne Test erfolgreich
war, werden installiert (Fehlfunktionen nicht ausgeschlossen).

Beta Release

Auch Firmwareversionen bei denen noch nicht alle internen
Tests erfolgreich abgeschlossen sind, werden installiert
(Fehlfunktionen durchaus méglich).

Identifikation String, der die im Gerat verbaute Hardwareplattform und die dazugehorige
Hardwareversion angibt (d.h. die rapidM2M Modulidentifikation)

Prod. Rev. Produktrevision des myDatasensBLE+

10.2.2.3 GPRS

SIM Tarif

ausgewahlter SIM-Tarif

10.2.2.4 Features

Features

Auflistung der freigeschalteten kostenpflichtigen Features.
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Kapitel 11 DeviceConfig

11.1 Allgemein

Das Konfigurationsprogramm DeviceConfig steht unter folgender Adresse gratis zum Download bereit:

www.microtronics.com/deviceconfiq

Es handelt sich um ein Tool zur Konfiguration, Wartung, Fehleranalyse und Synchronisation. Es ist mit allen
myDatanet Geraten, die Uber eine USB-Schnittstelle, eine Wireless M-Bus-Schnittstelle oder eine Bluetooth
Low Energy Schnittstelle verfligen, kompatibel.

Die Anforderungen beztiglich Konfiguration und Wartung variieren je nach Typ des Gerats. Um eine einfache
und intuitive Bedienung zu ermdglichen, passt sich die Benutzeroberflache des DeviceConfig daher
automatisch an das jeweilig verbundene Gerat an. Neben den Standardfunktionen bietet das Tool auch
Unterstitzung flr geratespezifische Prozesse (bspw. Kalibrierung, 0-Punktabgleich).

Das DeviceConfig ermdglicht es Ihnen folgende Aufgaben durchzuflhren:

« Synchronisation von Messdaten und Konfiguration zwischen Gerat und Server (speziell fur Gerate
ohne GSM/GPRS Modem)

« Grundlegende Konfiguration des Gerits (z.B. Mess- und Ubertragungsintervall)

o Auslesen und Analyse des Geratelogs

« Kalibrierung, Trimmung und 0-Punktabgleich (spezielle Kenntnisse bzw. Passwort erforderlich)

 Aktualisierung der Firmware

11.2 Voraussetzungen

Schnittstellen 1xUSB
Betriebssystem Win XP
Windows Vista
Windows 7
Windows 8
Windwos 10
Internetverbindung empfohlen
Bendtigter Speicherplatz |ca. 50MB
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11.3 Installation

Das folgende Kapitel beschreibt den Installationsprozess unter Windows 7.

1. Fihren Sie die Datei "InstDeviceConfig.exe" aus, um den Installationsprozess zu starten.

Hinweis: Verbinden Sie das Geréat bzw. den USB BLE-Adapter (300685) erst nach Abschluss des
Installationsprozesses mit Ihrem PC, da die benétigten Treiber erst wéhrend dieses Vorgangs installiert

werden.
_[!_‘j)‘! Setup - DeviceConfig = = @ﬁ

Welcome to the DeviceConfig
Setup Wizard

This will install DeviceConfig wersion 4. 12 on your computer.

It is recommended that you dose all other applications before
continuing.

Click Mext to continue, or Cancel to exit Setup.

Mext = ]| Cancel

DeviceConfig Setup Wizard
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Folgen Sie den Anweisungen des Setup Wizzards bis Sie zu der folgenden Ansicht gelangen. Fir den
ordnungsgemalen Betrieb mussen die folgenden Treiber zwingend installiert werden.

[-7] Windows-Sicherheit
Méchten Sie diese Gerdtesoftware installieren?

... Mame: Sierra Wireless Modems
,‘:é Herausgeber: Sierra Wireless

Installieren ][ Micht installieren

[7] Software von "Sierra Wireless" immer vertrauen

& Sie sollten nur Treibersoftware von vertrauenswiirdigen Herausgebern installieren. Wie kann
festgestellt werden, welche Gerdtesoftware bedenkenlos installiert werden kann?

Installation der USB-Treiber flir die Gerate

[5Z] Windows-Sicherheit

' =

Méchten Sie diese Gerdtesoftware installieren?

Name: Bluegiga Anschlisse (COM & LPT)

— Herausgeber: Bluegiga Technologies Oy

Installieren H Micht installieren ]

[7] Software von "Bluegiga Technologies Oy" immer
vertrauen

&) Sie sollten nur Treibersoftware von vertrauenswirdigen Herausgebern installieren. Wie kann festgestellt

werden, welche Gerdtesoftware bedenkenlos installiert werden kann?

Installation des Treibers fiir den USB BLE-Adapter

.

Windows-Sicherheit
Méchten Sie diese Gerdtesoftware installieren?

Mame: Sierra Wireless Anschlisse (COM & LPT)
= Herausgeber: Sierra Wireless

Installieren l[ Micht installieren ]

[7] Software von "Sierra Wireless" immer vertrauen

& Siesollten nur Treibersoftware von vertrauenswiirdigen Herausgebern installieren. Wie kann
festgestellt werden, welche Geritesoftware bedenkenlos installiert werden kann?

-

Installation der USB-Treiber fir Gerate auf M1-Basis

[~7] Windows-Sicherheit

Méchten Sie diese Gerdtesoftware installieren?

Mame: Microtronics Engineering GmbH
Herausgeber: Microtronics Engineering GmbH

Installieren ][ Micht installieren

[T] Software von "Microtronics Engineering GmbH"
immer vertrauen

'\_f:' Sie sollten nur Treibersoftware von vertrauenswirdigen Herausgebern installieren. Wie kann festgestellt
werden, welche Gerdtesoftware bedenkenlos installiert werden kann?

Installation der USB-Treiber fir Gerate auf M2/M3-Basis
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3. Wenn Sie schlief3lich zur folgenden Ansicht gelangen, schlieRen Sie den Installationsvorgang durch
Klicken auf den Button "Finish" ab.

-

15! setup - DeviceConfig = |

Completing the DeviceConfig
Setup Wizard

Setup has finished installing DeviceConfig on your computer,
The application may be launched by selecting the installed
icons.

Click Finish to exit Setup.

Launch DeviceConfig

| Finish |

Setup abschlief3en

11.3.1 Installation der Treiber fiir den USB BLE-Adapter

Hinweis: Informationen zum USB BLE-Adapter (300685) finden Sie im Kapitel "USB BLE-Adapter "
auf Seite 112.

Das folgende Kapitel beschreibt den Installationsprozess unter Windows 7.
1. Fihren Sie alle im Kapitel "Installation" auf Seite 106 beschriebenen Schritte aus.

2. Schlieflen Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig , falls Sie beim Abschluss der Installation
die Option gewahlt haben, dass das Programm nach Beendigung des Installationsprozesses gestartet
werden soll.

3. Verbinden Sie den USB BLE-Adapter (300685) mit einem freien USB-Port Ihres PCs. Die Installation
der Treiber lauft ab Windows Vista vollstandig automatisch ab. Eine Erklarung zur Treiberinstallation
bei alteren Windowsversionen finden Sie im Handbuch zum DeviceConfig ("Benutzerhandbuch fiir
DeviceConfig" 206.887).

Hinweis: Verwenden Sie wenn mdglich immer den selben USB-Port, da fiir jeden USB-Port mit dem
der USB BLE-Adapter (300685) zum ersten Mal mit dem PC verbunden wird, die Installation der Treiber

erforderiich ist.

4. Warten Sie bis der Installationsprozess der Treiber abgeschlossen ist. Dies kann, abhangig von der
Leistungsfahigkeit lhres PCs, einige Minuten dauern.
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11.4 Menu des DeviceConfig

11.4.1 Settings

[, DeviceConfig V4.3 =EEr=<
Prograrm

Instrument Load Ctri+L - -~ M | Server:
Reload Ctrl+R |
Instrument _ | S/M:
Save Az... Ctrl+5
UsB \ Options ‘
I

Menipunkt "Settings”

11.4.1.1 Options

Uber den Meniipunkt "Settings -> Options" lassen sich Einstellungen zu den COM-Ports an denen der USB-
Funksender (206.657) bzw. der USB BLE-Adapter (300685) angeschlossen sind, festlegen sowie die
automatische Suche nach verfligbaren Firmwareversionen aktivieren bzw. deaktivieren.

Der USB-Funksender (206.657) wird fir myDatanet Gerate benétigt, die per Wireless M-Bus mit dem PC
verbunden werden, der USB BLE-Adapter (300685) fir jene, die per Bluetooth Low Energy mit dem PC
verbunden werden. Informationen darlber, ob Ihr Gerat eine dieser Verbindungsmethoden unterstutzt,
finden Sie im Benutzerhandbuch des jeweiligen Gerats.
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1

_._'Options

[~ Automatic search of COM port fot 4 less stick

__ Port for wireless stick: COM|3

[~ Automatic search of COM port fof 5 tooth stick

Port for Bluetooth stick: COIll4

'3

v Inform if there is a newer firmware for the selected instrument

Cancel | OK

Menupunkt "Settings -> Options"

1 aktiviert/deaktiviert die automatische Suche nach ({4 COM-Port, der mit dem USB-Funksender

dem USB-Funksender (206.657) an allen (206.657) verbunden ist (nur bei deaktivierter
verfugbaren COM-Ports automatischer Suche sichtbar)

2 aktiviert/deaktiviert die automatische Suche nach |5 COM-Port, der mit dem USB BLE-Adapter
dem USB BLE-Adapter (300685) an allen (300685) verbunden ist (nur bei deaktivierter
verfugbaren COM-Ports automatischer Suche sichtbar)

3 aktiviert/deaktiviert die automatische Suche nach
verfligbaren Firmwareversionen

110 Rev. 01




11.5 Funktionsprinzip (Kommunikation mit einem

myDatasensBLE+ )

Die folgende Beschreibung bezieht sich speziell auf die Verwendung des Konfigurationsprogramms
DeviceConfig in Verbindung mit dem myDatasensBLE+ .

' 1 .: IBIuetooth (BLE) =]

7N .
/

Funktionsprinzip

HTTP/HTTPS

A\ 4 J

5

1 myDatasensBLE+

4 myDatanet-Server

2 USB BLE-Adapter

5 Client, der mittels Web-Browser auf die
Oberflache des myDatanet-Servers zugreift

3 PC mitinstalliertem Konfigurationsprogramm
DeviceConfig

Das Konfigurationsprogramm DeviceConfig kommuniziert mittels USB BLE-Adapter (300685) drahtlos
(Bluetooth Low Energy) mit dem myDatasensBLE+ . Zu den vom Konfigurationsprogramm DeviceConfig

bereitgestellten Funktionen gehoren:

« Auslesen und Analyse des Geratelogs (siehe "Karteireiter "Log™" auf Seite 115)
o Aktualisierung der Firmware (siehe "Karteireiter "Firmware™ auf Seite 117)

« Synchronisation von Messdaten und Konfiguration zwischen Gerat und Server (siehe "Karteireiter

"Sync™ auf Seite 117)

Sobald die Daten an den myDatanet-Server Ubertragen wurden, stehen sie in gleicher Weise wie die Daten
aller anderen myDatanet Gerate Uber samtliche Schnittstellen des Servers (z.B. HTTP/HTTPS wie im oben
abgebildeten Funktionsprinzip dargestellt) zur Verfligung.
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11.5.1 USB BLE-Adapter

Der USB BLE-Adapter (300685) ist nicht im Lieferumfang des myDatasensBLE+ enthalten. Er wird benétigt,
da handelsibliche PCs und Laptops haufig nicht Giber eine Bluetooth Low Energy Schnittstelle, die fir die
Kommunikation mit dem myDatasensBLE+ erforderlich ist, verfugen.

1) (2
\ ;.

i

USB BLE-Adapter

1 USB Buchse (Typ A) 2 Antenne

Die Verwendung von USB-Verlangerungskabeln bis zu einer Lange von 180cm ist problemlos méglich.

11.5.2 Verbindung zu einem Gerat mit Bluetooth Low Energy Schnittstelle
herstellen

Um eine Verbindung zu einem Gerat mit Bluetooth Low Energy Schnittstelle herstellen zu kénnen, ist der
USB BLE-Adapter (300685) erforderlich. Flihren Sie zunachst die im Kapitel "Installation der Treiber fir den
USB BLE-Adapter " auf Seite 108 beschriebenen Schritte durch, um die fiir den Betrieb des USB BLE-
Adapter erforderlichen Treiber zu installieren.

1. Verbinden Sie den USB-Funksender (206.657) mit der USB-Schnittstelle Ihres PCs.

2. Starten Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig .

24, DeviceConfig V4.12 [=l® =]
Program  Settings

Instrument: |;~.c- Instrument J J:) Server: 127.0.0.1

Instrument State: | SM:

Use 1\“J'irE|ESS ] Sync ]

Connect your instrument now!

w

r ) g
I ;
I € power
+ +
USB USB
:

Mo instrument selected

DeviceConfig
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3. Wahlen Sie Ihr Gerat anhand der Seriennummer aus der Liste der gefundenen Gerate aus.

Wichtiger Hinweis: Bitte beachten Sie, dass die Reichweite des Funksenders des
myDatasensBLE+ abhéngig von den Umgebungsbedingungen maximal 20m betragt.

"%, DeviceConfig V4.17.9
Prograrn  Settings

Device: |ru:| Dievice j {}!| ;_:l |
na Device
State:  [MTODOXXXH2S 7H

049678 1045630000 rapidM2M BLEGW *
LSE |Wireless ] Sync l

Liste der gefundenen Gerate

Server: 127.0.0.1

S

4. Warten Sie bis das DeviceConfig die Konfiguration des Gerats empfangen hat. Je nach Gerat werden

daraufhin zusatzliche Karteireiter eingeblendet.

"% DeviceConfig V4.17.9

Program  Settings

De\lfir.c-.\'|0467'810456XXXXX rapidM2M BLEGW ~| 9! | |

State: |—71 dBm

GSM | Log | Zero | Firmware Sync IData | service |

Karteireiter "Sync" bei aktiver Verbindung zu einem myDatasensBLE+

Server: XXX XXX XXX XXX

sN: 0467B10456XXXXXX

Synchronize new data with device

1 Funksigalfeldstarke [dBm]

Hinweis: Um eine stabile Verbindung zu gewéahrieisten, sollte die Funksignalfeldstérke gréer als -

90dBm sein, d.h. z.B. -85dBm . Dies erreichen Sie, indem Sie den Abstand zwischen dem
myDatasensBLE+ und dem USB BLE-Adapter verringermn bzw. Hinderisse wie Mauern und

dergleichen vermeiden.
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11.5.3 Karteireiter "GSM"

Uber diesen Karteireiter kann gepriift werden, ob es sich um ein Gerat mit installiertem Mobilfunkmodem
handelt.

"3 DeviceConfig V4.17.9 o] ®|[=]
Program Settings

Device: [0467810456X00XxX rapiamzveleaw  v] ©1] | | Server: XXX XXXXXXXXX

State: |-64 dBm sn: 0467B10456XXXXXX

GSM | Log | Zero | Firmware | Sync | Data | Service |

GSM-Modem installed

Karteireiter "GSM"

1 gibtan, ob ein Mobilfunkmodem installiert ist
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11.5.4 Karteireiter "Log"

Dieser Karteireiter dient der Verwaltung der Log-Eintrage. Er ermdglicht das Laden der Eintrage vom
myDatasensBLE+ , das Speichern als *.tsv-Datei und das Léschen der Eintrage aus dem Speicher des

myDatasensBLE+ .

Program Settings

" DeviceConfig V4.17.9

Device: |0467B 10456 XXXXX rapidM2M BLEGW

=10

-

o || = R

Server: XXX XXX XXX XXX

1A

State: |-81 dBm smN: 0467B10456XXXXXX
GSM Log IZero | Firmware | sync | Data | Service |
Time stamp (UTC) | Event [ Parameter | . Detais
2016-10-24 19:31:13 MODEM CONNECTED 4 AN
2016-10-24 23:31:13 MODEM CONNECTED 4 \ 1 J
2016-10-2503:31:14 MODEM CONNECTED 4 bl
2016-10-25 07:31: 14\ MODEM CONNECTEJ\ 4\
), 3 4

¢

Delete

Save

Load New
Entries

ol

8 Jeady

Karteireiter "Log"

1 Aktiviert die detaillierte Darstellung der
Logeintrage

5 loschtdie Log-Eintréage aus dem Speicher des

Gerats

2 Zeitstempel des Log-Eintrags

Ladt die Logeintrage vom Gerat

Log-Eintrag

7 Speichert die geladenen Logeintrage als tsv-File

4 Parameter des Log-Eintrags

Fenster fir die Anzeige der geladenen
Logeintrage

Die farbliche Markierung gibt Aufschluss dartber wie kritisch der Logeintrag zu bewerten ist. Die weil}
gekennzeichneten informativen Logeintrage werden nur angezeigt, wenn die detaillierte Darstellung der
Logeintrage aktiviert ist (siehe "Karteireiter "Log" mit aktivierter Detailansicht" auf Seite 116).
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Farbe

Bewertung

weild

grdn

hellblau

blau

lila

grau

Information Uber den aktuellen Betriebszustand

gelb

unkritischer Fehler

rot

kritischer Fehler

Program Settings

"X DeviceConfig V4.17.9

Device: |0467B 10456 XX XXX rapidM2M BLEGW

=101

™

® | £ |

L=

| | Server: XXXXXXXXXXXX

state: |71 dBm

GSM Log IZero l""%mware] Sync | Data | Servicel

sM: 0467B10456XXXXXX
(1)

I P P{Details

Time stamp (UTC) / 3 Twvent I Parameter
2016-10-25 16:59:22 " SELECTED NETWORK 3
2016-10-25 16:59:25 J MODEM CONNECTED 4
2016-10-25 16:59:27 SOC 9410
2016-10-25 16:59:27 VBATT 3497

Karteireiter "Log" mit aktivierter Detailansicht

1 Aktiviert die detaillierte Darstellung der 3 Log-Eintrag, der in jedem Fall angezeigt wird
Logeintrage

2 informativer Log-Eintrag, der nur sichtbar ist,
wenn die detaillierte Darstellung aktiviert ist
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11.5.5 Karteireiter "Firmware"

Dieser Karteireiter erméglicht das direkte Einspielen der Firmware Uber die USB-Schnittstelle oder die
Bluetooth Low Energy Schnittstelle. Es stehen 2 Varianten flir das Updaten der Firmware zur Verfligung:

« Mittels zuvor heruntergeladenem Firmwarepaket
o Durch direktes Laden vom myDatanet-Server

™

"2 DeviceConfig V4.17.9 o | @[ =
Program Settings
Device: |0467810456XXXXX rapidM2M BLEGW ﬂ 0! | | | Server: XOOLXXX XXX XXX
State: |-75 dBm sN: 0467B10456XXXXXX

GSM l Log ] Zero Firmware | Sync | Data | Service |
Controller: 01.000 Update from Update from

local fil
Modem: ,7 ocal file Server
0Ss:

Ready

Karteireiter "Firmware"

1 aktuell installierte Softwareversion 3 Die Firmware wird direkt vom Server geladen und
am Gerat installiert.

2 Button zum Einspielen eines zuvor
heruntergeladenen Firmwarepaketes

11.5.6 Karteireiter "Sync"

Dieser Bereich dient der Synchronisation der Messdaten und der Konfigurationen zwischen
myDatasensBLE+ , DeviceConfig und myDatanet-Server. Der Karteireiter "Sync" ist auch verfligbar wenn
keine Verbindung (USB, Wireless M-Bus oder Bluetooth) zu einem Gerat besteht.

Eine detaillierte Anleitung zur Durchfuhrung der Synchronisation finden Sie im Kapitel "Synchronisation mit
dem myDatanet-Server" auf Seite 120.
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11.5.6.1 Bestehende Verbindung zum myDatasensBLE+

Bei bestehender Verbindung zum myDatasensBLE+ besteht die Wahl, die Messdaten und Konfigurationen
nur mit dem Konfiguationsprogramm DeviceConfig zur lokalen Verarbeitung zu synchronisieren oder sie an
den myDatanet-Server weiterzuleiten. Fur den Fall, dass Ihr PC wahrend des Auslesens der Daten tber
keine Verbindung zum Internet verfiigt, kdnnen Sie die Messdaten und Konfigurationen des
myDatasensBLE+ zunachst mit dem Konfiguationsprogramm DeviceConfig synchronisieren. Sobald lhr PC,
wenn Sie z.B. wieder im Buro angekommen sind, eine Verbindung zum Internet herstellen kann, kénnen Sie
dann die Synchronisationen zwischen DeviceConfig und myDatanet-Server durchflhren (siehe "Keine
Verbindung zu einem Gerat" auf Seite 119).

"} DeviceConfig V4.17.9 o || @ || =
Program Settings

Device: |0412F‘90156XXXXX rapidM2M BLEGW LI O' | I Server: XXX XXX XXX

State: |-68 dBm sm: 0412F90156XXXXXX

'Instrumentl Log ]Zero | Firmware Sync | Data IService |

Synchronize new data with device and server

N

ap - ap —

[v Sync with server

v,

Ready

Karteireiter "Sync" bei bestehender Verbindung zum myDatasensBLE+

1 Checkbox, Uber die ausgewahlt werden kann, ob die Messdaten und Konfigurationen beim Klicken auf
den Sync-Button auch mit dem Server synchronisiert werden sollen.

Hinweis: Diese Checkbox wird nur angezeigt, wenn Ihr PC (iber eine bestehende Verbindung
zum Internet verfiigt.

2 Button zum Auslésen der Synchronisation
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11.5.6.2 Keine Verbindung zu einem Gerit

Diese Option kann verwendet werden, um die Synchronisation nachtraglich durchzufiihren, wenn wahrend
des Auslesens der Messdaten und Konfigurationen aus dem myDatasensBLE+ keine Verbindung zum
Internet moglich war.

"% DeviceConfig V4.12 R
Program  Settings

Instrument: |no Instrument LI > | Server:

Instrument State: l S/MN:

UsB | wireless Sync |

Synchronize locally stored data with server

! A— |

— am—
- o)

v,

v,

No instrument selected

Karteireiter "Sync" ohne Verbindung zu einem Gerat

1 Button zum Ausldsen der Synchronisation Dabei werden die Messdaten und Konfigurationen aller
Gerate, die das Konfiguationsprogramm DeviceConfig lokal gespeichert hat, mit dem myDatanet-Server
synchronisiert.
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11.5.7 Empfohlene Vorgehensweise

11.5.7.1 Synchronisation mit dem myDatanet-Server

Fir eine umfassendere Verwaltung und Darstellung der Daten bietet das Konfigurationsprogramm
DeviceConfig auch die Moglichkeit, die Messdaten und Konfigurationen an einen zentralen myDatanet-
Server weiterzuleiten. Die beiden folgenden Kapitel beschreiben die moglichen Szenarien wahrend des
Auslesens der Daten aus dem myDatasensBLE+ .

Nahere Informationen zu den Funktionen des Servers finden Sie im Handbuch des Servers
("Benutzerhandbuch flir myDatanet-Server " 206.886).

11.5.7.1.1 Internetverbindung wahrend des Auslesens der Daten verfugbar

Das folgende Verfahren beschreibt, wie Sie die Daten nicht nur mit dem Konfigurationsprogramm
DeviceConfig sondern auch gleich mit dem myDatanet-Server synchronisieren. Dazu muss dem
myDatasensBLE+ am myDatanet-Server bereits eine Site zugewiesen sein. Eine detaillierte Anleitung
hierzu finden Sie im Kapitel "Anlegen der Site" auf Seite 137. Eine weitere Voraussetzung ist, dass Ihr PC
wahrend des Auslesens der Daten aus dem myDatasensBLE+ Uber eine Verbindung zum Internet verfugt.
Sollte dies nicht mdglich sein, verwenden Sie bitte die im Kapitel "Keine Internetverbindung wahrend des
Auslesens der Daten verfligbar" auf Seite 124 beschriebene Vorgehensweise.

1. Verbinden Sie den USB BLE-Adapter (300685) mit der USB-Schnittstelle Ihres PCs.

2. Starten Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig .

2 DeviceConfig V4.12 =R IE
Program  Settings

Instrument: |.‘.:- Instrument J ,;J Server; 127.0.0.1

Instrument State: | SN:

UsB W\Mireless ] Sync ]

Connect your instrument now!

p - L PO\T\!‘ER#
+ +

USB USB
: =)

Mo instrument selected

DeviceConfig

3. Verbinden Sie das myDatasensBLE+ unter Verwendung des mitgelieferten USB BLE-Adapter
(300685) mit dem PC (siehe "Verbindung zu einem Gerat mit Bluetooth Low Energy Schnittstelle
herstellen" auf Seite 112).
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4. Konnte die Verbindung erfolgreich hergestellt werden, werden zusatzliche Karteireiter eingeblendet.

Wahlen Sie nun den Karteireiter "Sync".

‘Instrumentl Log IZero ]Firmware Sync IData | Servicel

Synchronize new data with device and server

myDatasensBLE+ spezifische Karteireiter

5. Setzen Sie das Hakchen der Checkbox "Sync with server". Diese Checkbox ist nur sichtbar wenn lhr

PC aktuell Gber eine Verbindung zum Internet verfugt.

", DeviceConfig V4.17.9 e |l®@ =]
Program  Settings

Device: [0412F90156XXXXX rapiaMameLeaw  v] ©1] | Server: XXX XXX XXX.XXX

state:  |-65 dBm sh: 0412F90156XXXXXX

"% DeviceConfig V4.17.9 o @ =
Program Settings

Device: [0412F50156XXXXX rapiaMamBLEGw  v] @1 | | Server: XOXXXX XXX XXX

State: |-68 dBm si: 0412F90156XXXXXX

Instrumentl Log IZero | Firmware Sync | Data IServiceI

Synchronize new data with device and server

"

——
anp - 1 2

¥ Sync with server

v,

Ready

~

Karteireiter "Sync" bei bestehender Verbindung zum myDatasensBLE+

1 Checkbox, Uber die ausgewahlt werden kann, ob die Messdaten und Konfigurationen beim
Klicken auf den Sync-Button auch mit dem Server synchronisiert werden sollen.

Hinweis: Diese Checkbox wird nur angezeigt, wenn Ihr PC (iber eine bestehende
Verbindung zum Internet verfiigt.

2 Button zum Ausldsen der Synchronisation

Rev. 01

121




Klicken Sie auf den Button zum Auslésen der Synchronisation (siehe "Karteireiter "Sync" bei
bestehender Verbindung zum myDatasensBLE+ " auf Seite 121).

Wenn Sie die Daten zum ersten Mal aus einem myDatasensBLE+ auslesen, kénnen Sie wahlen, ob
alle gespeicherten Daten aus dem myDatasensBLE+ gelesen werden sollen oder nur jene ab einem
bestimmten Datum. Bei den folgenden Synchronisationsvorgangen liest das Konfigurationsprogramm
DeviceConfig die Daten immer ab dem zuletzt synchronisierten Messdatensatz aus.

#

-

Sync Time Span &3

This is the first synchronization of historical data. The upload of all data
from the instrument could take a long time.

—_ ' Load all historical data from instrument

LR

" Load historical data since: 16.03.2015 j

Cancel OK

Auswahl des Zeitraums, ab dem die Daten ausgelesen werden sollen (nur bei der ersten Synchronisation)

1 alleim Gerat gespeicherten Daten auslesen

Hinweis: Das Auslesen aller gespeicherten Daten kann je nach Anzahl der gespeicherten
Messdatensétze mehrere Stunden dauern.

2 Nurdie Daten ab dem gewahlten Datum auslesen. Die Daten werden dabei immer ab 00:00 Uhr
des gewahlten Tages ausgelesen.

Wichtiger Hinweis: Nachdem die Synchronisation durchgefiihrt wurde, ist es nicht mehr
maéglich Datensétze, vor dem gewéhltem Datum auszulesen.

Wenn das Konfigurationsprogramm DeviceConfig feststellt, dass das myDatasensBLE+ einer neuen
oder anderen Site am myDatanet-Server zugewiesen wurde, kdnnen Sie entscheiden, wie Sie mit den
bereits lokal gespeicherten Daten verfahren wollen. In der folgenden Abbildung sind die verfligbaren
Auswahlmdglichkeiten dargestellt.

Wichtiger Hinweis: Sollte eine Site bereits Daten enthalten, werden bei der Synchronisation
nur Messdaten libernommen, die neuer sind als der aktuellste Messdatensatz der Site.
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What to do?

The instrument was assigned to the site "Messstelle 1".
What would you like to do with the locally stored data?
(16.03.2015 00:02:00 - 16.03.2015 14:12:00)

\ Don"t assign any locally stored data to the new site. All
recorded data from now on will be assigned to the new site.

2

I (" Assign data from old to new site from: |16.03.2015 j |00:00:00

(+ Assign all locally stored data to the new site

Auswahl, wie mit den lokal gespeicherten Daten verfahren werden soll (nur wenn dem Gerét eine neue oder andere

Site zugewiesen wurde)

1 Es erfolgt keine Zuordnung der lokal gespeicherten Daten zur neuen Site. Erst die ab dem
aktuellen Zeitpunkt ausgelesenen Messdaten werden der neuen Site zugeordnet.

Nach dem Klicken auf "OK" wird die Auswahl des Zeitraums, ab dem die Daten ausgelesen
werden sollen, gedffnet. Die Messdaten werden entsprechend der Auswahl aus dem
myDatasensBLE+ gelesen und der neuen Site zugeordnet.

2 Die lokal gespeicherten Daten werden ab dem ausgewahlten Zeitpunkt der neuen Site
zugeordnet.

3 Alle lokal gespeicherten Daten werden der neuen Site zugeordnet.

7. Warten Sie bis das Konfigurationsprogramm DeviceConfig meldet, dass der Synchronisationsvorgang

abgeschlossen ist.

-

DeviceConfig |_EE_I

Synchronization finished!

OK

Synchronisation abgeschlossen
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11.5.7.1.2 Keine Internetverbindung wahrend des Auslesens der Daten verfiligbar

Wichtiger Hinweis: Die im folgenden beschriebene Methode setzt voraus, dass dem
myDatasensBLE+ am myDatanet-Server zuvor bereits eine Site zugewiesen wurde. Eine detaillierte
Anleitung hierzu finden Sie im Kapitel "Anlegen der Site" auf Seite 137. Des Weiteren muss bereits
eine Synchronisation durchgefiihrt worden sein bei der das Konfigurationsprogramm DeviceConfig
gleichzeitig eine Verbindung zum myDatasensBLE+ und zum myDatanet-Server aufgebaut hatte
(siehe "Internetverbindung wéhrend des Auslesens der Daten verfligbar” auf Seite 120).

Das Verfahren empfiehlt sich, wenn wahrend des Auslesens der Daten aus dem myDatasensBLE+ an der
Site keine Verbindung zum Internet méglich ist. Dabei werden die Daten an der Site zunachst nur mit dem
Konfigurationsprogramm DeviceConfig synchronisiert. Die Ubermittlung der Daten zum myDatanet-Server
erfolgt erst spater, wenn Ihr PC wieder Uber eine Verbindung zum Internet verfugt.

1. Verbinden Sie den USB BLE-Adapter (300685) mit der USB-Schnittstelle Ihres PCs.

2. Starten Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig .

24, DeviceConfig V4.12 o[ =2 [=]
Program  Settings

Instrument: |:‘.c- Instrument J J:) Server: 127.0.0.1

Instrument State: | SM:

Use 1\“J'irE|ESS ] Sync ]

Connect your instrument now!

1)

2 - ] P0\TUER¢
& +

USB USB
:

Mo instrument selected

DeviceConfig

3. Verbinden Sie das myDatasensBLE+ unter Verwendung des mitgelieferten USB BLE-Adapter
(300685) mit dem PC (siehe "Verbindung zu einem Gerat mit Bluetooth Low Energy Schnittstelle
herstellen" auf Seite 112).

4. Konnte die Verbindung erfolgreich hergestellt werden, werden zusatzliche Karteireiter eingeblendet.
Wahlen Sie nun den Karteireiter "Sync".

"}y DeviceConfig V4.17.9 o | @[ =
Program  Settings

Device: |D412F90156XXXXX rapidM2M BLEGW Z| 0' | | | Server: OO XXX

state:  |-65 dBm sN: 0412F90156XXXXXX

Instrument| Log ]Zero |Firmware Sync |Data |Service|

Synchronize new data with device and server
myDatasensBLE+ spezifische Karteireiter

124 Rev. 01



5. Klicken Sie auf den Button zum Auslésen der Synchronisation.

"X DeviceConfig V4.17.9 o @ =]
Program Settings

Device: [0467810456XX0X rapiaMameLeaw  v] ©1] | | Server: XXXXXXXXXXXX

State: |-73 dBm siN: 0467B10456XXXXXX

GSM | Log | zero | Firmware Sync lData | service |

Synchronize new data with device

—
anp -

v,

Ready N/
Karteireiter "Sync" bei bestehender Verbindung zum myDatasensBLE+ aber keiner Verbindung zum myDatanet-
Server

1 Button zum Auslésen der Synchronisation

Wenn Sie die Daten zum ersten Mal aus einem myDatasensBLE+ auslesen, kénnen Sie wahlen, ob
alle gespeicherten Daten aus dem myDatasensBLE+ gelesen werden sollen oder nur jene ab einem
bestimmten Datum. Bei den folgenden Synchronisationsvorgangen liest das Konfigurationsprogramm
DeviceConfig die Daten immer ab dem zuletzt synchronisierten Messdatensatz aus.
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Sync Time Span &3

This is the first synchronization of historical data. The upload of all data
— from the instrument could take a long time.

- @ Load all historical data from instrument

Y- Load historical data since: 16.03.2015 v/

Cancel OK

Auswahl des Zeitraums, ab dem die Daten ausgelesen werden sollen (nur bei der ersten Synchronisation)

1 alle im Gerat gespeicherten Daten auslesen

Hinweis: Das Auslesen aller gespeicherten Daten kann je nach Anzahl der gespeicherten
Messdatensétze mehrere Stunden dauern.

2 Nur die Daten ab dem gewahlten Datum auslesen. Die Daten werden dabeiimmer ab 00:00 Uhr
des gewahlten Tages ausgelesen.

Wichtiger Hinweis: Nachdem die Synchronisation durchgefiihrt wurde, ist es nicht mehr
méglich Datensétze, vor dem gewéhitem Datum auszulesen.

Warten Sie bis das Konfigurationsprogramm DeviceConfig meldet, dass der Synchronisationsvorgang
abgeschlossen ist.

)

DeviceConfig ' g2 |

Synchronization finished!

OK

Synchronisation abgeschlossen
Schliel3en Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig .

Offnen Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig erneut sobald Ihr PC (ber eine Verbindung
zum Internet verflgt.
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9. Wabhlen Sie den Karteireiter "Sync" und klicken Sie auf den Button zum Auslésen der Synchronisation.

"3 DeviceConfig V4.12 (o[ @ [
Program Settings

Instrument: |no Instrument LI > | Server:

Instrument State: | S/MN:

UsB | wireless Sync |

Synchronize locally stored data with server

! f—
(- a«Q)

v,

No instrument selected

Karteireiter "Sync" ohne Verbindung zu einem Gerat

1 Button zum Auslésen der Synchronisation Dabei werden die Messdaten und Konfigurationen aller
Gerate, die das Konfiguationsprogramm DeviceConfig lokal gespeichert hat, mit dem myDatanet-
Server synchronisiert.

10. Warten Sie bis das Konfigurationsprogramm DeviceConfig meldet, dass der Synchronisationsvorgang
abgeschlossen ist.

-

DeviceConfig | &3 |

Synchronization finished!

OK

Synchronisation abgeschlossen
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11.6 Funktionsprinzip (Kommunikation mit einem Sensormodul)

Die folgende Beschreibung bezieht sich speziell auf die Verwendung des Konfigurationsprogramms
DeviceConfig in Verbindung mit einem Sensormodul.

TP
\ 1 | Bluetooth -
\ (BLE)‘/

Funktionsprinzip

1 Sensormodul 3 PC mitinstalliertem Konfigurationsprogramm
DeviceConfig

2 USB BLE-Adapter

Das Konfigurationsprogramm DeviceConfig kommuniziert mittels USB BLE-Adapter (300685) drahtlos
(Bluetooth Low Energy) mit dem Sensormodul. Zu den vom Konfigurationsprogramm DeviceConfig
bereitgestellten Funktionen gehoéren:

« Aktualisierung der Firmware (siehe "Karteireiter "Firmware™" auf Seite 131)
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11.6.1 Verbindung zu einem Sensormodul mit Bluetooth Low Energy Schnittstelle
herstellen

Um eine Verbindung zu einem Sensormodul mit Bluetooth Low Energy Schnittstelle herstellen zu kénnen, ist
der USB BLE-Adapter (300685) erforderlich. Flihren Sie zunachst die im Kapitel "Installation der Treiber fir
den USB BLE-Adapter " auf Seite 108 beschriebenen Schritte durch, um die fiir den Betrieb des USB BLE-
Adapter erforderlichen Treiber zu installieren.

1. Verbinden Sie den USB BLE-Adapter (300685) mit der USB-Schnittstelle Ihres PCs.

2. Starten Sie das Konfigurationsprogramm DeviceConfig .

2% DeviceConfig V4.12 [2]= =]
Program  Settings

Instrument: |:1c- Instrument J ‘/:-) Server: 127.0.0.1

Instrument State: | SMN:

UsB l\"iireless]Sync ]

Connect your instrument now!

Y,

r ) %'
I ;
p € power
+ +
: USB

Mo instrument selected

DeviceConfig
3. Wahlen Sie lhr Sensormodul anhand der Seriennummer aus der Liste der gefundenen Gerate aus.

Wichtiger Hinweis: Sensormodule die erfolgreich mit einem myDatasensBLE+ gekoppelt
wurden, werden vom DeviceConfig nicht angezeigt.

%, DeviceConfig V4179 =] = )

Program  Settings

Device: |ru:| Device ﬂ B'| ,,:-J | Server:
no Device
State! (04678 10456000 rapidM2M ELEGW | S/M:

Liste der gefundenen Gerate
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4. Warten Sie bis das DeviceConfig die Konfiguration des Sensormoduls empfangen hat. Je nach
Sensormodul werden daraufhin zusétzliche Karteireiter eingeblendet.

"} DeviceConfig V4.17.9 o | @ %]
Propsam  Settings

Devit.:—.—&lMTOOXXX Gauge 10m Zl 0! | | | Server:

State: |-73 dBm sM: MTOOOXXX

Firmware Service I

Karteireiter "Instrument” bei aktiver Verbindung zu einem Sensormodul

1 Funksignalfeldstarke [dBm]

Hinweis: Um eine stabile Verbindung zu gewéhrieisten, sollte die Funksignalfeldstérke gro3er als -
90dBm sein, d.h. z.B. -85dBm . Dies erreichen Sie, indem Sie den Abstand zwischen dem Sensormodul
und dem USB BLE-Adapter verringern bzw. Hindemisse wie Mauern und dergleichen vermeiden.
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11.6.2 Karteireiter "Firmware"

Dieser Karteireiter ermdglicht das direkte Einspielen der Firmware Uber die Bluetooth Low Energy

Schnittstelle.

Firmware I Service |

(1)

Controller: |0 1v000 Update from

local file

"} DeviceConfig V4.17.9 (o @ |[=]
Program Settings

Device: |MTO0XXX Gauge 3m LI 0! | | | Server:

State: |-71 dBm sN: MTOOOXXX

Ready

Karteireiter "Firmware"

1 aktuell installierte Softwareversion

2 Button zum Einspielen eines zuvor
heruntergeladenen Firmwarepaketes
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Kapitel 12 myDatanet-Server

Kapitel 12 myDatanet-Server

Hinweis: Alle Screenshots zeigen den myDatanet-Server in der Version 50v007 unter Verwendung des
Standard-Farbschemas. Bei neueren Versionen kénnen geringfiigige Anderungen am Erscheinungsbild des
Servers vorgenommen worden sein.

12.1 Ubersicht

|f:‘i \| |/§\J |f:§>|
2 ' T R s
(4 Microtronics myDatanet n O
m HEALTH KUNDEN POOL & ALOHA APP CENTER BENUTZER ALARME STATISTIK SERVICE Konfiguration
SITES / APPLIKATIONEN MESSGERATE VORLAGEN MANAGEDSERVICE EAPI fDeuerex,oor-: tlmpor‘t)(MIE\g/;I
Ubersicht myDatanet-Server
1 freiwahlbares Logo 5 offnet die Maske zur Eingabe der globalen
Einstellungen fur den Server
2 Ooffnet das Fenster in dem die flir den aktuell 6 offnet den rapidM2M Playground
eingeloggten Benutzer bestimmten, vom System
erstellten Benachrichtigungen zusammengefasst
sind
3 blendet das Menl zum Anpassen der 7 wechseltin den Bereich "Datenexports" zur
Benutzereinstellungen und zum Ausloggen des Konfiguration des Datenexports. Diese
aktuell aktiven Benutzers ein Schaltflache ist nur sichtbar, wenn zumindest die
Lizenz fiir eine Exportvariante vorhanden ist.
4 Schaltflachen zum Wechseln zwischen den 8 offnet die Eingabemaske zum Upload einer XML-
einzelnen Serverbereichen Datei. Diese Schaltflache ist nur sichtbar, wenn
die Lizenz fur den XML-Import vorhanden ist.

12.1.1 Erklarung der Symbole
Flgt zur aktuellen Liste (Auswertungen, Sites, Benutzer, ...) einen neuen Eintrag hinzu

o Léscht das nebenstehende Element (Auswertung, Site, Benutzer, ...) aus der Liste

& Ruft die Eingabemaske zum Editieren des nebenstehenden Elements (Auswertung, Site, Benutzer,
...)auf
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12.2 Bereich "Kunden"

HOME  HEALTH m POOL & ALOHA  APP CENTER  BENUTZER  ALARME STATISTIK  SERVICE Konfiguration

SITES / APPLIKATIONEN MESSGERATE ~ VORLAGEN  SCRIPTS APl | Tracking | Datenexport

‘(' Ubersicht

% 2015 W Austr, % Trainin
g

@ Suche... Q seiten:[f) (Gesamt 2)

. ..
& 1 ;{Traml? 1234 Ort Musterstrasse 1
ommenta
0 7 s

Ubersicht des Bereichs "Kunden"

1 Bereich, in dem eine Bilddatei als "Karte" und/oder die OpenStreetMaps Karte eingeblendet werden
kann

Auf der als "Karte" verwendeten Bilddatei lassen sich die Sites manuell platzieren.

In der OpenStreetMaps Karte werden die Sites erst angezeigt, wenn der Site GPS-Koordinaten
zugewiesen wurden.

2 flgt einen neuen Kunden hinzu
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Kapitel 12 myDatanet-Server

3 Liste der Tags, die mindestens einem der in der Kundenliste angezeigten Kunden zugewiesen sind.
Wurde die Kundenliste mittels Suchfeld oder Auswahl eines Tags beschrankt, wird dies bei der
Erstellung der Liste der Tags bericksichtigt. Sobald die Kundenliste durch Auswahl eines Tags
eingeschrankt wurde, erscheint am Ende der Liste der Tags ein Kreuz. Durch Klicken auf dieses Kreuz
wird die Auswabhl aller Tags zurlickgesetzt und die Einschrankung aufgehoben.

Durch Klicken mit der linken Maustaste auf einen der Tags werden in der Kundenliste nur mehr jene
Kunden angezeigt, denen der entsprechende Tag zugewiesen ist und der gewahlte Tag ist farblich
hinterlegt.

Durch Klicken mit der rechten Maustaste auf einen der Tags werden alle Kunden, denen der
entsprechende Tag zugewiesen ist, ausgeblendet, der gewahlte Tag ist farblich hinterlegt und die
Bezeichnung des Tags durchgestrichen.

Erneutes Klicken mit derselben Maustaste hebt die Einschrankung wieder auf.

offnet die Eingabemaske zur Konfiguration des Kunden

[0scht den Kunden

Kommentar, der in der Konfiguration des Kunden eingegeben werden kann

N| O o &

Wurde eine Standardauswertung definiert, gelangen Sie durch Klicken auf den Namen des Kunden zur
Standardauswertung. Andernfalls wird durch Klicken auf den Namen des Kunden der Bereich "Sites /
Applikationen" auf Kundenebene gedffnet (siehe "Bereich "Sites / Applikationen" auf Kundenebene" auf
Seite 136 bzw. "Auswertungen" auf Seite 137).

Suchfeld zum Filtern der Kundenliste

Adresse des Kunden, die Giber die Eingabemaske zur Konfiguration des Kunden eingegeben werden
kann

10 Symbol, Gber das sich eine OpenStreetMaps Karte laden Iasst, auf der die Sites dargestellt werden.
(siehe "Kartendarstellung" auf Seite 137)

11 Symbol, Uiber das sich eine Bilddatei als "Ubersichts-Karte" auf den Server laden lasst

Um die "Karte" wieder zu entfernen, 6ffnen Sie den Upload-Dialog erneut und klicken Sie auf "senden”
ohne zuvor eine Bilddatei auszuwahlen.
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12.3 Bereich "Sites / Applikationen" auf Kundenebene

S EF RN TT S MESSGERATE & ALOHA  BENUTZER  ALARME  STATISTIK  SERVICE

SITES / APPLIKATIOMNEN TAGS MESSGERATE TAGS APl | Datenexport
_
Yhbs # o Pochlam Melk  Loosdorf
L St. Pilte
A S:::hurg 4 Wie: A.1

© Messstelle 1
Sool

P

(2) ()
" T JA
N

)

4

v © Auswertungen

‘ i
I+

€ Auswertung 1 Q Seiten: (Gesamt 1)
&
S o hie o Kanal 1 Kanal 2 Int. Temp
Messstelle 1 Messstelle 1 Messstelle 1
000 008

o e 22,71C

v 03 e 03

Y
(3)
e
v @ sites / Applikationen VERBINDUNG | APP.
aus v aus A Mame v 12 W
% Austria
€ Messstelle Q Seiten: (Gesamt 2)
, | of Messstelle 1 0]
¢ 8 &% 4-Channel Data Logzer: 047304065DB3789F (8.9.2020 - 29.0.2020 # ) 25.7.2022 09:21:12 Tal Q@ @ [l
USR UTC+02:00 01:38
, = Messstelle 2 (@]
4 % €% 4-Channel Data Logger: 048A880857308E76 ( 9.9.2020 - 9.9.2020 # ) 25.7.2022 09:2%:46 Tau Q@ [ml
USR UTC+02:00 2346

Ubersicht des Bereichs "Sites / Applikationen" auf Kundenebene

1 Bereich, in dem eine Bilddatei als "Karte" und/oder die OpenStreetMaps Karte eingeblendet werden
kann

Auf der als "Karte" verwendeten Bilddatei lassen sich die Sites manuell platzieren.

In der OpenStreetMaps Karte werden die Sites erst angezeigt, wenn der Site GPS-Koordinaten
zugewiesen wurden.
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Liste der Auswertungen (siehe "Auswertungen" auf Seite 137)
Liste der Sites / Applikationen (siehe "Site" auf Seite 95)

Symbol, das eine Site auf der "Karte" reprasentiert

Al | WD

Symbol, tber das sich eine OpenStreetMaps Karte laden lasst, auf der die Sites dargestellt werden.
(siehe "Kartendarstellung" auf Seite 137)

6 Symbol, Uber das sich eine Bilddatei als "Karte" auf den Server laden lasst

Um die "Karte" wieder zu entfernen, 6ffnen Sie den Upload-Dialog erneut und klicken Sie auf "senden”
ohne zuvor eine Bilddatei auszuwahlen.

12.3.1 Auswertungen

Die Auswertungen bieten eine Vielzahl an Méglichkeiten zur grafischen Darstellung der Daten auf der Web-
Oberflache des myDatanet-Server bzw. dem Download der Daten vom myDatanet-Servers. Eine
detailliertere Anleitung zum Erstellen und dem Umgang mit den Auswertungen finden Sie im
Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server (206.886).

12.3.2 Kartendarstellung

Die Kartendarstellung dient dazu, einen Uberblick (iber die geografische Position der Messstellen zu geben.
Eine detailliertere Anleitung zur Bedienung und Konfiguration der Kartendarstellung finden Sie im
Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server (206.886).

12.4 Empfohlene Vorgehensweise

12.4.1 Anlegen der Site

Hinweis: Abhéngig vom jeweiligen Benutzerlevel sind einige der in den folgenden Kapiteln erwéhnten Felder
unter Umsténden ausgeblendet. Wenden Sie sich in diesem Fall an den Administrator des myDatanet-Servers.

Eine detailliertere Anleitung zum Anlegen einer neuen Site finden Sie im Benutzerhandbuch fir myDatanet-
Server (206.886).

1. Loggen Sie sich Uber das Web-Interface am myDatanet—Server ein. Die Web-Adresse erhalten Sie
von lhrem zustandigen Vertriebspartner.

QMicmtronics myDatanet - .

ANMELDEN

Login Formular des myDatanet—Servers

Rev. 01 137



2. Klicken Sie auf den Menulpunkt "Kunde" des myDatanet—Servers, um die Liste der verfiigbaren
Kunden aufzurufen. Wahlen Sie einen bestehenden Kunden aus oder legen Sie einen neuen Kunden

an.
1
HOME m POOL & ALOHA  APP CENTER  BENUTZER  ALARME  STATISTIK  SERVICE Konfiguration
2 |TES/ APPLIKATIONEN ~ MESSGERATE ~ VORLAGEN  SCRIPTS API | Tracking | Datenexport
© Kunden [ A
€ %2015 % Austria
© Suche... 3 Q seiten: [ (Gesam:2)

& m! Training‘

1234 0rt Musterstrasse 1
Kommentar

Auswahlen des Kunden

1 Menupunkt zum Aufrufen der Kundenliste 3 Liste der verfiigbaren Kunden
2 Anlegen eines neuen Kunden

3. Klicken Sie auf den Menupunkt "Sites / Applikationen" des myDatanet—Servers, um die Liste der
bestehenden Sites / Applikationen aufzurufen. Offnen Sie das Eingabefenster zum Anlegen einer
neuen Site durch Klicken auf das Symbol "Neue Site / Applikation hinzufligen", geben Sie die
Seriennummer lhres Geréats in das entsprechende Feld ein und klicken Sie anschlief’end auf den
"Weiter" Button.

Hinweis: Die Seriennummer finden Sie auf dem Typenschild des Geriéts (siehe "Gerétekennzeichnung”
auf Seite 26)

3

Site hinzufugen
Seriennummer

Seriennummer: 0412F90557XXXXXX

@ ABBRECHEN < WEITER

Anlegen der Site

1 Menupunkt zum Aufrufen der Liste der 4 Feld zur Eingabe der Seriennummer
bestehenden Sites / Applikationen

2 Symbol "Neue Site / Applikation hinzufigen" |5 Button "Weiter"

3 Eingabefenster fir das Anlegen einer neuen
Site
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4.

Andern Sie, falls erforderlich, den vorgeschlagenen Namen der Site, wahlen Sie den gewiinschten

Sitetyp bzw. die gewlnschte Applikation aus der Dropdown-Liste aus und klicken Sie anschlieRend
auf den "Hinzufigen" Button.

Applikation fir 04F027065CXXXXXX

Name: 04F027065CXXXXXX

Sitetyp / Applikation: myDatasensBLE+
7
2
@ ABBRECHEN + HINZUFUGEN
X
3

Anlegen der Site abschlieRen

1 Name der Site (frei wahlbar) 3 Button "Hinzufiigen"

2 Dropdown-Liste der verfligbaren

Applikationen, Vorlagen und Site Typen
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Kapitel 13 API

Wichtiger Hinweis: Flir die Verwendung der APl (Application Programming Interface) sind die
entsprechenden Lizenzen am myDatanet-Server erforderlich. Fiir ndhere Informationen wenden Sie
sich an lhren zusténdigen Vertriebspartner.

13.1 Allgemein

Die API dient dazu, Daten aus dem myDatanet-Server zu exportieren sowie Daten in den myDatanet-Server
zu importieren. Dies beschrankt sich jedoch nicht nur auf die reinen Messdaten sondern auf alle durch den
myDatanet-Server bereitgestellten Daten (z.B. Konfigurationen). Dadurch ist es dem Kunden mdglich,
komplett auf die Oberflache des myDatanet-Servers zu verzichten und seine eigene Benutzerschnittstelle zu
erstellen. Dies kann zum Beispiel durch ein eigens entwickeltes PC-Programm oder ein Web-Interface
erfolgen.

13.2 rapidM2M Playground

Der rapidM2M Playground erméglicht es lhnen, sich mit der AP des myDatanet-Servers vertraut zu machen
und die bereitgestellten Funktionen zu testen. Durch einen Klick auf die Schaltflache "API" gelangen Sie zum
rapidM2M Playground .

(&)

m KUNDEN POOL & ALOHA  BENUTZER ~ ALARME  STATISTIK ~ APPLIKATIONS-VORLAGEN  SERVICE Konfiguration

SITES / APPLIKATIONEN MESSGERATE SCRIPTS API Datenexport Import XML

1 offnet den rapidM2M Playground
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13.2.1 Ubersicht

o Microtroni 1 ) rapidM2m Play 2 ind (4) fmpiszM fAPIQuickguxde fg f.
v ¥ [ Vo = st
¥3.' i 5) 6 (7 8)(9
The first thing upon user login GET /1/customers/$CID > 200 1
Manage a customer 171f y }‘
Manage a site 2 eu: 1 2
——— 10~ '
site’s status & configuration data
Site's time series data
7

site's position data 14
Site's file data

| Response Body
11 3—!— customer_id stri S,dr,‘

App center

Backend logic (BLO)

Manage alert schedules

GDPR resources

GDPR resources by customer

Manage tags

Global resources 15 i

Clearing information

Manage users by customer

rapidM2M Playground

Eingabefeld fiir den Benutzernamen

Eingabefeld fur das Passwort

Auflistung der zur Verfugung stehenden HTTP-Kommandos. Die HTTP-Kommandos sind
entsprechend ihrer Anwendungsgebiete gruppiert.

4 Abhangig vom gewahlten HTTP-Kommando werden hier die Dropdown-Listen fur die Auswahl des
Kunden, des Benutzers und der Site eingeblendet, die die entsprechende Wildcard ("$CID"...Kunde ,
"$UID"...Benutzer, "$SID"...Site ) im Ressource-Pfad des HTTP-Kommandos ersetzen sollen.

Button zum Ausfihren des HTTP-Kommandos

offnet die Webseite "http://rapidm2m.com/", die zusatzliche Informationen fir Entwickler enthalt

offnet die Kurzanleitung fur die API

Button zum Anzeigen des Menis, das die globalen Einstellungen enthalt

©O| 0| N[ O] O

Button zum Wechsel des Farbschemas des rapidM2M Playground

10 Fenster, in dem das gewahlte HTTP-Kommando angezeigt wird

11 Response-Code, der vom myDatanet-Server als Antwort auf das HTTP-Kommando gesendet wurde

12 kopiert das JSSON-Objekt, das als Antwort auf das HTTP-Kommando erzeugt wurde, in die
Zwischenablage

13 Fenster, in dem die Dokumentation fir das ausgewahlte HTTP-Kommando angezeigt wird. Diese
enthalt abhangig vom ausgewahlten Kommando eine Beschreibung der Aktion, die durchgefiihrt wird,
Hinweise, die beachtet werden mussen und eine Beschreibung des Request Bodys sowie des
Response Bodys.

14 Fenster, in dem das JSON-Objekt angezeigt wird, das als Antwort auf das HT TP-Kommando erzeugt
wird

15 Fenster, in dem die zuletzt ausgefiihrten HTTP-Kommandos angezeigt werden
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Kapitel 14 Wartung

Wichtiger Hinweis: Um Schédden am Instrument zu vermeiden, dirfen die in diesem Abschnitt der
Anleitung beschriebenen Arbeiten nur von qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

Vor Wartungs-, Reinigungs- und/oder Reparaturarbeiten ist das Gerét unbedingt spannungsfrei zu
machen.

14.1 Allgemeine Wartung

o Uberpriifen Sie das myDatasensBLE+ regelmafig auf mechanische Beschadigungen.
« Uberpriifen Sie regelmaBig alle Anschliisse auf Dichtheit und Korrosion.

« Uberpriifen Sie regelmaRig alle Kabel auf mechanische Beschadigungen.

+ Reinigen Sie das myDatasensBLE+ mit einem weichen, feuchten Tuch. Verwenden Sie ein mildes

Reinigungsmittel, falls nétig.

Wichtiger Hinweis: Das myDatasensBLE+ darf aufgrund elektrostatischer Effekte in der Ex-Zone
nicht mit Tlichern gerieben werden.

14.2 Wartung des myDatasensBLE+

Wichtiger Hinweis: Nur der Hersteller darf das Gehduse zwecks Wartung 6ffnen und auch nur
aulBerhalb des Ex-Bereichs.

Der myDatasensBLE+ selbst erfordert bis auf die im Kapitel "Allgemeine Wartung" auf Seite

143 angefuhrten Aktionen und den Tausch der Batterien nach max. 10 Jahren keine zyklischen
Wartungsarbeiten. Bei unginstigen Umgebungsbedingungen (z.B. niedrigen Temperaturen) kann es
vorkommen, dass die Batteriekapazitat vor Ablauf dieser Zeitspanne erschopftist. Am Display des
myDatasensBLE+ wird die verbleibenden Zeit bis zum nachsten falligen Batterietausch angezeigt (siehe
"Display" auf Seite 72). Der Tausch der Batterien darf nur vom Hersteller (siehe "Kontaktinformationen" auf
Seite 165) oder einem zertifizierten Servicepartner durchgefiihrt werden. Die Ricksendung des Gerats zu
diesem Zweck muss in der Originalverpackung erfolgen.

14.3 Wartung des Sensormoduls

Angaben zur Wartung des Sensormoduls finden Sie im Handbuch des jeweiligen Sensormoduls.
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Kapitel 15 Demontage/Entsorgung

Materialtrennung nur durch qualifiziertes Personal!

« Achten sie beim Zerlegen des Gerats darauf, sich nicht zu verletzen.
« Bringen Sie die einzelnen Komponenten zu den entsprechenden Recyclingstellen.

Durch falsche Entsorgung konnen Gefahren fiir die Umwelt entstehen.

Entsorgen Sie Geratekomponenten und Verpackungsmaterialien entsprechend den gultigen drtlichen
Umweltvorschriften fur Elektroprodukte (z.B. nach dem europaischen Recycling-Code 16 02 14).

1. Loésen Sie eventuell angeschlossene Kabel mit geeignetem Werkzeug.

Logo zur WEEE-Direktive der EU

Dieses Symbol weist darauf hin, dass bei der Verschrottung des Gerates die Anforderungen der
Richtlinie 2012/19/EU Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate zu beachten sind. Die Microtronics
Engineering GmbH unterstitzt und férdert das Recycling bzw. die umweltgerechte, getrennte
Sammlung/Entsorgung von Elektro- und Elektronik-Altgeraten zum Schutz der Umwelt und der
menschlichen Gesundheit. Beachten Sie die drtlichen Entsorgungsvorschriften und Gesetze.

Die Microtronics Engineering GmbH entpflichtet in Osterreich in den Verkehr gebrachte Waren
Uber die ERA, daher kdnnen in Osterreich Sammelstellen, welche mit der ERA Elektro Recycling
Austria GmbH (https://www.era-gmbh.at/) kooperieren, fur die Entsorgung genutzt werden.

Das Gerat enthélt eine Batterie bzw. einen Akku (Lithium), welcher separat zu
entsorgen ist.

Rev. 01 145


https://www.era-gmbh.at/
https://www.era-gmbh.at/




Kapitel 16 Fehlersuche und Behebung

Kapitel 16 Fehlersuche und Behebung

16.1 Allgemeine Probleme

Problem

Ursache/L6sung

Gerat zeigt keine Reaktion
(keine Anzeige am
Display).

Batteriepack vollstandig entladen

Kommunikationsprobleme
(zwischen
myDatasensBLE+ und
PC)

Verringern Sie den Abstand zwischen myDatasensBLE+ und dem USB
BLE-Adapter bzw. versuchen Sie, Hindernisse wie Mauern und
dergleichen, zu vermeiden.

Uberprifen Sie den vom DeviceConfig angezeigten Wert fur die
Funksignalfeldstarke [dBm]. Um eine stabile Verbindung zu
gewabhrleisten, sollte dieser groRer als -90dBm , d.h. z.B. -85dBm sein
(siehe "Verbindung zu einem Gerat mit Bluetooth Low Energy
Schnittstelle herstellen" auf Seite 112).

Die Kapazitat des Batteriepacks ist nahezu erschopft.

Kommunikationsprobleme
(zwischen
myDatasensBLE+ und
myDatanet-Server)

Werten Sie den am Display angezeigten Fehlercode aus (siehe "Display”
auf Seite 72).

Laden Sie das Geratelog vom myDatasensBLE+ oder vom myDatanet-
Server und benutzen Sie DeviceConfig fur die Auswertung (siehe
"Auswerten des Geratelogs" auf Seite 157).

Die Kapazitat des Batteriepacks ist nahezu erschopft.

Aktivierung des Setup-
Modus nicht mdglich

Werten Sie den am Display angezeigten Fehlercode aus (siehe "Display”
auf Seite 72).

Laden Sie das Geratelog vom myDatasensBLE+ oder vom myDatanet-
Server und benutzen Sie DeviceConfig fur die Auswertung (siehe
"Auswerten des Geratelogs" auf Seite 157).

Die Kapazitat des Batteriepacks ist nahezu erschopft.

Es sind nicht alle/keine
Daten am Server
vorhanden.

Die Synchronisation der Messdaten und der Konfigurationen zwischen
dem Konfigurationsprogramm DeviceConfig und dem myDatanet-Server
wurde noch nicht durchgefiihrt.

Es kam zu einem Verbindungsabbruch wahrend der Ubertragung,
erkennbar an einem Timeout-Eintrag in der Verbindungsliste (siehe
"Benutzerhandbuch fur myDatanet-Server " 206.886). Losung: Setup-
Modus aktivieren oder auf die nachste zyklische Ubertragung warten.

Die Zuweisung von Gerat und Messstelle ist nicht korrekt (siehe "Site" auf
Seite 95 bzw. "Anlegen der Site" auf Seite 137).
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Problem

Ursache/L6sung

Die Daten am mA-
Eingang sind nicht
plausibel.

Kabelverbindungen Uberpriifen (siehe "Anschluss des Sensors" auf Seite
52).

Prifen Sie, ob das Ausgabesignal des von lhnen verwendeten Sensors
kompatibel mit den elektrischen Kenndaten des mA-Eingangs ist (siehe
"Technische Details zum Universaleingang" auf Seite 56

Prufen Sie, ob die Konfiguration des mA-Eingangs zum Ausgabesignal
des Sensors passt (siehe "Messkanal" auf Seite 80).

Die Filtereinstellungen des Universaleingangs Uberprifen (siehe
"Messkanal" auf Seite 80).

Prifen Sie, ob die ext. Aufwarmzeit passend zu dem von Ihnen
verwendeten Sensor gewahlt wurde (siehe "Messkanal" auf Seite 80).

Kommunikationsprobleme
(zwischen
myDatasensBLE+ und
Sensormodul)

Verringern Sie den Abstand zwischen dem myDatasensBLE+ und dem
Sensormodul bzw. versuchen Sie, Hindernisse wie Mauern und
dergleichen, zu vermeiden.

Die Kapazitat der Batterie des Sensormodul ist nahezu erschopft.
Uberpriifen Sie am Display die Anzeige der verbleibenden Tage bis zum
nachsten falligen Batterietausch (siehe "Display" auf Seite 72).

Pegelstand ist nicht
plausibel.

Uberpriifen Sie, welche Werte aktuell fir "Montagehéhe" und
"Trimmung" im Sensormodul gespeichert sind.

Uberpriifen Sie, ob die Werte fiir "Montagehéhe" und "Trimmung"
passend zur aktuellen Einbausituation gewahlt wurden.

Die Kapazitat der Batterie des Sensormoduls ist nahezu erschopft.
Informationen zu weiteren méglichen Fehlerquellen und entsprechende
Lésungsvorschlage finden Sie im Kapitel "Fehlersuche und Behebung"
des Handbuchs fiir das jeweilige Sensormodul.

Alarmzustand eines
Messwerts wurde nicht
erkannt.

Aufzeichnungsintervall erhéhen (Achtung: Dadurch erhoht sich das
bendtigte Datenvolumen.)

Alarmzustand wurde nicht
Ubertragen, obwohl die
Daten vorhanden sind.

Alarmeinstellungen des Messkanals Uberprifen

Es kam zu einem Verbindungsabbruch wahrend der Ubertragung,
erkennbar an einem Timeout-Eintrag in der Verbindungsliste (siehe
"Benutzerhandbuch fur myDatanet-Server " 206.886). Loésung: Setup-
Modus aktivieren oder auf die nachste zyklische Ubertragung warten.

Alarmnachricht wurde
nicht zugestellt, obwohl
der Alarm signalisiert
wurde.

Einstellungen des Alarmrufplans prufen (siehe "Benutzerhandbuch fur
myDatanet-Server " 206.886).

Adressdaten des Alarmrufplans priifen (siehe "Benutzerhandbuch fir
myDatanet-Server " 206.886).
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16.2 Log-Eintrage und Fehlercodes

Log-Eintrag

Parameter

Code

Klartext

Code

Klartext

Beschreibung

1000

POWER ON

0

Neustart nach einem Spannungsausfall

4

Watchdog Reset (z.B. aufgrund einer Exception)

6

Reset wurde vom Gerat selbst ausgelost (z.B.
bei Firmwareupdate)

Neustart aus einem anderen Grund. Sollte der
"POWER ON" Log-Eintrag mehrmals mit einem
Parameter-Code ungleich 0 oder 6 im Geratelog
enthalten sein, liegt unter Umstanden ein
Hardwareproblem vor. Kontaktieren Sie in
diesem Fall den Hersteller (siehe
"Kontaktinformationen" auf Seite 165).

1030

UV LOCKOUT

Das Gerat schaltet aufgrund einer zu niedrigen
Akku-/Batteriespannung in den
Energiesparmodus und stellt alle Operationen
ein. Nur die Laderegelung, falls vorhanden,
bleibt aktiv.

1031

UV RECOVER

Die Akku-/Batteriespannung reicht wieder aus,
um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten.
Dies kann durch einen Akku-/Batteriewechsel
erfolgen. Das Gerat nimmt nun den normalen
Betrieb entsprechend der Konfiguration wieder
auf.

1034

CONTROLLER
UPDATE

Update der Firmware des Controllers wurde
erfolgreich durchgefihrt

Dieser Eintrag istimmer doppelt im Geratelog
enthalten. Beim ersten Eintrag gibt der
Parameter die Hauptversionsnummer (z.B. 3 bei
03v011) und beim zweiten Eintrag die
Nebenversionsnummer (z.B. 11 bei 03v011) an.

1035

EXCEPTION

Es wurde ein interner Systemfehler erkannt, der
zu einem Neustart des Gerats flhrte. Der
Parameter gibt den Typ des Systemfehlers an.
Sollte dieser Fehler mehrmals mit demselben
Parameter-Code im Geratelog enthalten sein,
kontaktieren Sie den Hersteller (siehe
"Kontaktinformationen" auf Seite 165).

1038

UV MODEM
LOCKOUT

Das Gerat deaktiviert aufgrund einer zu
niedrigen Akku-/Batteriespannung das Modem.
Das Herstellen einer Verbindung ist nicht mehr
maoglich.
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Log-Eintrag

Parameter

Code

Klartext

Code

Klartext

Beschreibung

1039

UVv MODEM
RECOVER

Die Akku-/Batteriespannung reicht wieder aus,
um eine stabile Verbindung herzustellen. Dies
kann durch einen Akku-/Batteriewechsel
erfolgen.

1046

CONTROLLER
UPDATE ERROR

Fehler beim Updaten der Firmware des
Controllers

CRC

Die CRC des Firmwarepakets konnte nicht
verifiziert werden

SIGNATURE

Die Signatur des Firmwarepakets konnte nicht
verifiziert werden

TLV

Die Datenstrukur des Firmwarepakets ist
ungultig

FWINFO

Das Firmwarepaket ist flr das aktuelle Gerat
nicht geeignet

MIN VERSION

Die Version des Firmwarepakets unterschreitet
die in der aktuell am Gerat installierten Firmware
hinterlegte Mindestversion.

1126

MODEM COPS
MODE

Das Modem hat den Modus fir die
Netzbetreiberauswahl gewechselt.

Sollte dieser Fehler mehrmals im Gerate-Log
enthalten sein, kontaktieren Sie den Hersteller
(siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 165).

1161

LOG
REFORMATFILE

HH

Fehler im Filesystem wurden behoben. Es kann
dabei zum Datenverlust (Daten und/oder Log-
Eintrage) kommen. Der Parameter enthalt
nahere Informationen zu dem Problem. Sollte
dieser Fehler mehrmals mit demselben
Parameter-Code im Geratelog enthalten sein,
kontaktieren Sie den Hersteller (siehe
"Kontaktinformationen" auf Seite 165).

1192

FUTURE
TIMESTAMP

HH

interner Fehler

Sollte dieser Fehler mehrmals im Gerate-Log
enthalten sein, kontaktieren Sie den Hersteller
(siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 165).

1194

RTC TIME SET BY
DLO

Die Systemzeit wurde manuell iber die Device
Logic gesetzt.

1195

RTC TIME SET BY
SERVER

Eine manuell gesetzte Systemzeit wurde beim
Sync mit dem Sever mit der vom Server
empfangenen Zeit Gberschrieben.

1196

RTC TIME INVALID

Beim Starten des Moduls wurde erkannt, dass
die Systemzeit ungultig ist.
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Log-Eintrag

Parameter

Code

Klartext

Code

Klartext

Beschreibung

1200

MODEM ERROR

Modemfehler (siehe "Modemfehler" auf Seite
155)

1201

MODEMNOT
FOUND

interner Fehler

Sollte dieser Fehler mehrmals im Gerate-Log
enthalten sein, kontaktieren Sie den Hersteller
(siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 165).

1202

MODEM CMME
ERROR

Das GPRS-Modem meldet einen + CME-Fehler.
Der Parameter gibt an, um welchen Fehler es
sich handelt.

1203

SELECTED
NETWORK

Ein neues GSM-Netzwerk wurde gewahlt.

Der Parameter gibt den MCC (Mobile Country
Code) und den MNC (Mobile Network Code)
des gewahlten GSM-Netzwerks an.

1207

GSMNETWORK
REGISTRATION

NOT REGISTERED

nicht registriert, Modem sucht derzeit keinen
neuen Betreiber zur Registrierung

HOME

registriert, Heimnetzwerk

SEARCHING

nicht registriert, aber Modem sucht derzeit nach
einem neuen Betreiber, bei dem es sich
registrieren kann

DENIED

Registrierung verweigert

UNKNOWN

unbekannt (z. B. aulRerhalb der
GERAN/UTRAN/E-UTRAN-Abdeckung)

ROAMING

registriert, Roaming

1208

GPRS NETWORK
REGISTRATION

NOT REGISTERED

nicht registriert, Modem sucht derzeit keinen
neuen Betreiber zur Registrierung

HOME

registriert, Heimnetzwerk

SEARCHING

nicht registriert, aber Modem sucht derzeit nach
einem neuen Betreiber, bei dem es sich
registrieren kann

DENIED

Registrierung verweigert

UNKNOWN

unbekannt (z. B. auRerhalb der
GERAN/UTRAN/E-UTRAN-Abdeckung)

ROAMING

registriert, Roaming

1212

ERROR MODEM
IRREGULAR OFF

Zeigt eine fehlerhafte Verbindung an. Der
Parameter enthalt dabei einen Zahler, der angibt
wie viele Verbindungen hintereinander nicht
funktioniert haben.
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Log-Eintrag

Parameter

Code

Klartext

Code

Klartext

Beschreibung

1219

LTE NETWORK
REGISTRATION

NOT REGISTERED

nicht registriert, Modem sucht derzeit keinen
neuen Betreiber zur Registrierung

HOME

registriert, Heimnetzwerk

SEARCHING

nicht registriert, aber Modem sucht derzeit nach
einem neuen Betreiber, bei dem es sich
registrieren kann

DENIED

Registrierung verweigert

UNKNOWN

unbekannt (z. B. aulRerhalb der
GERAN/UTRAN/E-UTRAN-Abdeckung)

ROAMING

registriert, Roaming

1227

WC NWREG
PAUSED

Es wird wieder fir jede Anderung des Zustands
der Netzwerkregistrierung ein entsprechender
Log-Eintrag erstellt.

Das Limit fur die Log-Eintrage zu den
Zustandswechseln der Netzwerkregistrierung
wurde erreicht. Ab nun wird nur mehr max. ein
Log-Eintrag pro Stunde erzeugt.

1252

MODEM TO CON

HH

Timeout wahrend des Verbindungsaufbaus. Der
Parameter gibt den Grund fiir den Timeout an.
Sollte dieser Fehler mehrmals mit demselben
Parameter-Code im Geratelog enthalten sein,
kontaktieren Sie den Hersteller (siehe
"Kontaktinformationen" auf Seite 165).

1281

ZLIB
STREAMPROCESS
ERR

Ht

interner Fehler

Sollte dieser Fehler mehrmals im Gerate-Log
enthalten sein, kontaktieren Sie den Hersteller
(siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 165).

1282

ZLIB
STREAMFINISH
ERR

HH

interner Fehler

Sollte dieser Fehler mehrmals im Geratelog
enthalten sein, kontaktieren Sie den Hersteller
(siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 165).

1284 (BYTE STUFF - - interner Fehler
PENDING . : .
Sollte dieser Fehler mehrmals im Gerate-Log
enthalten sein, kontaktieren Sie den Hersteller
(siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 165).
1317 [BLE CONNECTED |--- |--- Bluetooth-Verbindung zu einem PC hergestellt
1318 |BLE - - Bluetooth-Verbindung wurde getrennt

DISCONNECTED
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Log-Eintrag Parameter .
Code Klartext Code Klartext Beschreibung
1325 [BLE ADVERTISING |0 BLE ADVERTISING |Advertising deaktiviert

OFF

BLE ADVERTISING
ON

Advertising wurde aktiviert

1335

LOG_SHT2X_
STATE

SHT2X SENSOR
OK

Der interne Temperatur-und
Luftfeuchtigkeitssensor liefert wieder giltige
Werte

SHT2X RH ERROR

Beim Lesen des Luftfeuchtikeitswertes vom
internen Temperatur-und
Luftfeuchtigkeitssensor kam es zu einen
Kommunikationsfehler.

SHT2X TEMP
ERROR

Beim Lesen des Temperaturwertes vom
internen Temperatur-und
Luftfeuchtigkeitssensor kam es zu einen
Kommunikationsfehler.

SHT2X RH+TEMP
ERROR

Beim Lesen des Messwertes vom internen
Temperatur-und Luftfeuchtigkeitssensor kam es
zu einen Kommunikationsfehler.

SHT2X
PLAUSIBILITY
ERROR

Die vom internen Temperatur-und
Luftfeuchtigkeitssensor empfangenen werte sind
nicht plausibel ( rH <0% rH oder >100% rH oder
Temperatur <-40°C oder >125°C)

1336

SHT2X COM ERR

Kommunikation mit dem internen Temperatur-
und Luftfeuchtigkeitssensor nicht moglich
(Sensor nicht vorhanden oder defekt)

1337

SHT2X COM ERR1

Starten der internen Temperaturmessung schlug
fehl

1338

SHT2X COM ERR2

Starten der internen Luftfeuchtigkeitsmessung
schlug fehl

1339

SHT2X TEMP RAW

Rohwert fur die Temperatur (Registerwert vom
internen Temperatur-und
Luftfeuchtigkeitssensor) wenn ein
Plausibilitatsfehler (SHT2X PLAUSIBILITY
ERROR) erkannt wurde

1340

SHT2X RH RAW

Rohwert fUr die Luftfeuchtikeit (Registerwert
vom internen Temperatur-und
Luftfeuchtigkeitssensor) wenn ein
Plausibilitatsfeher (SHT2X PLAUSIBILITY
ERROR) erkannt wurde
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Log-Eintrag

Parameter

Code

Klartext

Code

Klartext

Beschreibung

1601

SIM_STATE

0

NONE

SIM-Status wurde auf "NONE" geandert
(Initialzustand).

PRODUCTION

SIM-Status wurde auf "PRODUCTION"
geandert (ein neu produziertes Gerat liegt auf
Lager).

HOT

SIM-Status wurde auf "HOT" geandert (gultiger
Vertrag).

COoLD

SIM-Status wurde auf "COLD" geandert
(Vertragsende oder Fair-Use-Verletzung).

DISCARDED

SIM-Status wurde auf "DISCARDED" geandert
(Gerat wurde aufder Dienst gestellt).

1910

ACCU 0 E2PROM
ERROR

Akku nicht verflgbar

Unguiltige Lange der Datenstrukturim EEPROM
des Akkus

Kein Ladeprofilim EEPROM vorhanden (Nur bei
Li-lon Akkus)

Fehler beim Lesen des SoC-Wertes

Fehler beim Schreiben des SoC-Wertes

Die Ladeprofile der eingesetzten Akkus stimmen
nicht Gberein (Nur bei Geraten, die das
gleichzeitige Einsetzen mehrerer Akkus
unterstutzen)

o Zulassige Ladezeit Uberschritten

o Beim Neustart des Gerats wurde erkannt,
dass beim aktuell eingesetzten Akku die
zulassige Ladezeit bereits einmal
Uberschritten wurde.

Der Akku ist vermutlich defekt und sollte vom
Hersteller Uberprift werden.

2000

2199

MODULE ERR

HH

reserviert fir Erweiterungen

2200

2399

MODULE
WARNING

H#

reserviert fir Erweiterungen

2400

2599

MODULE INFO

HH

reserviert fir Erweiterungen
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Kapitel 16 Fehlersuche und Behebung

Log-Eintrag Parameter .
Code Klartext Code Klartext Beschreibung
2600 [MODULE DEBUG |## |--- reserviert fir Erweiterungen
2799
3000 |SCRIPT ERROR #Ho|-- Interne System-Fehler
- Sollten diese Fehler mehrmals mit demselben
Parameter-Code im Geratelog enthalten sein,
3099 kontaktieren Sie den Hersteller (siehe
"Kontaktinformationen" auf Seite 165).
16.2.1 Modemfehler
Log-Eintrag Parameter .
Code| Klartext Code Klartext Beschreibung
GPRS-Fehler
1200 |BEARER GPRS -988 |--- GPRS Setup-Fehler
FAILED - "
« Versuchen Sie die Antennenposition zu
verbessern.
o Uberprifen Sie, ob sich das Geratim
Versorgungsbereich befindet
(www.microtronics.com/footprint).
1200 [BAND SEL FAILED |-969 |--- Es konnte weder auf dem GSM900/1800, noch

auf dem GSM850/1900-Band ein Netzwerk
gefunden werden.

« Versuchen Sie die Antennenposition zu
verbessern.

o Uberpriifen Sie, ob sich das Geratim
Versorgungsbereich befindet
(www.microtronics.com/footprint).
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Log-Eintrag Parameter Beschreibun
Code| Klartext Code| Klartext g
1200 INETLOCK ERROR ([-966 Fehler bei der Netzauswahl. Uberpriifen Sie, ob
sich das Geratim Versorgungsbereich befindet.
interner SIM-Chip: siehe
www.microtronics.com/footprint
TCP Channel Fehler
1200 |CHANNEL -965 |--- Es wird versucht auf einen/von einem nicht mehr
ABORTED verfliigbaren TCP-Client zu schreiben/lesen.
spater erneut versuchen
TCP DNS FAILURE |-958 |--- Der Name konnte nichtin eine IP-Adresse
aufgeldst werden.
interner Fehler
CHANNEL -955 |--- Die TCP-Verbindung wurde vom Server
REFUSED abgelehnt.
spater erneut versuchen
CHANNEL HOST |-954 |--- keine Route zum Host
UNREACHABLE .
spater erneut versuchen
CHANNEL -953 |--- kein Netz erreichbar
NETWORK i
UNREACHABLE spater erneut versuchen
CHANNEL PIPE -952 |--- TCP-Verbindung unterbrochen
BROKEN R
spater erneut versuchen
CHANNEL -951 |--- Timeout (DNS-Request, TCP-Verbindung,
TIMEOUT Ping-Response,..)
spater erneut versuchen
MODEM POSITION [-943 |--- Timeout bei der Ermittlung der GSM-
UPDATE ERROR Positionsdaten
MODEM NETINFO |-941 |--- Fehler wahrend der Online-Verbindung erkannt
STALL . : i
Sollte dieser Fehler mehrmals im Gerate-Log
enthalten sein, kontaktieren Sie den Hersteller
(siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 165).
MODEM -940 |--- Neustart-Schleife am Modem erkannt.
RESETLOOP . : .
Sollte dieser Fehler mehrmals im Gerate-Log
enthalten sein, kontaktieren Sie den Hersteller
(siehe "Kontaktinformationen" auf Seite 165).
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Kapitel 16 Fehlersuche und Behebung

Log-Eintrag Parameter .
Code Klartext Code Klartext Beschreibung
MODEM -939 |--- Unterspannung am Modem erkannt. Die
UNDERVOLTAGE Stromversorgung sollte Gberpruft werden.
MODEM -938 |--- Uberhitzung des Modems erkannt.
OVERHEAT

16.3 Auswerten des Geratelogs

16.3.1 Auswerten des Geratelogs am myDatanet-Server

Am myDatanet-Server sind die letzten 300 Log-Eintrage tUber den unten abgebildeten Button, der sich in der
Messgerateliste befindet, abrufbar. Da die Log-Eintrdge genau wie die Messdaten im Ubertragungsintervall
zum Server gesendet werden, sind immer nur die Log-Eintrage bis zur letzten Serververbindung verfiigbar.

E::j Ctrl: 55 004

02.005 @
Mdm.: 52 hes
FW OS.: i {T)

Eine genauere Beschreibung zur Auswertung des Geratelogs am myDatanet-Server finden Sie im
Handbuch des Servers ("Benutzerhandbuch fir myDatanet-Server " 206.886).

16.3.2 Auswerten des Geratelogs mittels DeviceConfig

Mit Hilfe des Programms DeviceConfig kdnnen alle gespeicherten Logeintrage, auch jene, die noch nicht
zum myDatanet-Server Ubertragen wurden, direkt tiber die Bluetooth-Schnittstelle aus des
myDatasensBLE+ gelesen werden.

Eine genauere Beschreibung zur Auswertung des Geratelogs mittels DeviceConfig finden Sie im Handbuch
zum DeviceConfig ("Benutzerhandbuch fur DeviceConfig" 206.887).
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Kapitel 17 Ersatzteile und Zubehor

17.1 Montagesets

Beschreibung Menge Bestellnummer
Niro Schakel 1 206.325
Abspannklemme 5,5 -10,5mm 1 301017
17.2 Antennen

Beschreibung Menge Bestellnummer
Flachantenne Disc Multi Band FME-F 2m 1 300629
Multiband Antenne mit Halterung 1 300787
17.3 Kabel

Beschreibung Menge Bestellnummer

Anschlusskabel 7pol. fir Sensoren 2,8m

206.602

1
Kabelstecker 7pol. fir myDatalogMobile 1 206.654
Druckausgleichsklemmrohr 1 300131
Klemmrohr 1 300256

17.4 Sensormodule

Hinweis: Das bendtigte Sensormodul ist bereits bei der Bestellung des myDatasensBLE+
anzugeben, da es im Zuge der Produktion mit dem Messkanal des myDatasensBLE+ verknlipft
werden muss. Ein Tausch des Sensormoduls durch den Benutzer ist nicht méglich.

Beschreibung Menge Bestellnummer
BLE Radar 1 301443
17.5 Sonstiges Zubehor

Beschreibung Menge Bestellnummer
MDN Magnet 1 206.803
USB-Verlangerungskabel USB-A/USB-A 1,8m 1 206.664
DeviceConfig 1 300264
BLE Gateway MDN Schutzpanzer 1 300662
USB BLE-Adapter 1 300685
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Kapitel 19 Glossar

App Center
Bereich des myDatanet-Servers fiir die Installation und Verwaltung der loT Apps. Die als Basis fiir die
loT Apps dienenden App Models werden (iber den rapidM2M Store bezogen. Bei der Installation einer
loT App am myDatanet-Server werden zunéchst die bei der Entwicklung des App Models festgelegten
Standardsettings tibernommen. Diese Standardsettings kbnnen anschlieRend angepasst werden. Auf
Basis eines einzelnen App Models kbnnen so durch Setzen entsprechender Standardsettings beliebig
viele loT Apps erzeugt werden.

App Model
Ein App Model wird im rapidM2M Studio entwickelt und bildet die Grundlage zum Erstellen von loT
Apps. Es enthélt im Wesentlichen die ausfiihrbaren Programmdateien (Device Logic, Backend Logic,
Portal View, usw.) aus denen durch Hinzufiigen von Standardsettings eine loT App erzeugt wird. Die
Verteilung an die einzelnen myDatanet-Server erfolgt tiber den rapidM2M Store . Angezeigt werden
die verfiigbaren App Models im App Center des jeweiligen myDatanet-Servers.

Footprint
Die Geréte des Herstellers sind ab Werk mit Subscriber Identitiy Modules (SIM) zur mobilen
Ubertragung der Daten ausgestattet. Der Footprint bezeichnet jene Lénder und Regionen, in denen
eine Mobilfunkverbindung zur Verfligung steht(siehe www.microtronics.com/footprint).

Device Logic
Bei der Device Logic handelt es sich um die am Gerét installierte Intelligenz durch die die lokale
Funktionalitat des Geréts bestimmt wird. Die Device Logic ist Bestandteil des App Models und wird
mittels einer C-ahnliche Scriptsprache built on PAWN erstellt.

Hardware ID String
Gibt die im Gerét verbaute Hardwareplattform und deren Hardwareversion an (z.B. rapidM2M M2
HW1.4). Der Teil des Hardware ID Strings, der die Hardwareversion angibt, wird nur dann erhéht,
wenn fiir die rapidM2M Firmware relevante Anderungen an der Hardwareplattform vorgenommen
wurden. Bei der Entwicklung eines App Models kann angegeben werden, auf welchen
Hardwareplattformen das App Model installiert werden kann und welche Version der
Hardwareplattform mindestens erforderlich ist. Der Hardware ID String wird unter anderem im
TESTbed des rapidM2M Studio oder im Feld ,Identifikation” der Eingabemaske zur Konfiguration des
Geréts angezeigt.

loT App
loT Apps bilden den Grundstein zum Erstellen von Sites. Sie bestehen aus einem App Model und
entsprechenden Standardsettings, die beim Anlegen der Site als Default-Werte fiir die Site
tibernommen werden. Mit Hilfe des App Centers kbnnen auf Basis eines einzelnen App Models durch
Setzen entsprechender Standardsettings beliebig viele IoT Apps erzeugt werden. Dies bietet sich an,
wenn mittels eines App Models mehrere Use Cases abgedeckt werden sollen, die jeweils eine
unterschiedliche Default-Konfiguration der Sites erfordern (z.B. wenn ein Datenlogger mit
verschiedenen externen Sensoren als Paket vertrieben werden soll).

NaN-Wert
Beim myDatanet werden spezielle Kodierungen verwendet, um verschiedene Fehlerzusténde in z.B.
den Messwerten anzuzeigen. Durch das Setzen eines Messwerts auf "NaN" wird dieser eindeutig als
ungliltig gekennzeichnet und somit nicht mehr fiir weitere Berechnungen verwendet. In den
Messwertgrafiken wird ein auf "NaN" gesetzter Messwert durch eine Unterbrechung in der Ganglinie
angezeigt. Beim Download der Daten wird ein auf "NaN" gesetzter Messwert durch ein leeres
Datenfeld signalisiert.
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Produktrevision
Gibt die Revision des Produktes an. Sie wird bei jeder Anderung am Produkt (d.h. Elektronik,
Mechanik, usw. ) erhéht und ist am Typenschild des Produktes vermerkt.

rapidM2M Store
Ubernimmt die Verteilung der App Models an die einzelnen myDatanet-Server. Bei der Installation und
beim Update von loT Apps greifen die myDatanet-Server auf die im rapidM2M Store bereitgestellten
App Models zu. Welche myDatanet-Server auf ein App Model zugreifen diirfen, wird vom Entwickler
des jeweiligen App Models liber das rapidM2M Studio festgelegt.

rapidM2M Timestamp
Je nach erforderlicher Genauigkeit kann bei rapidM2M fiir die Zeitstempel eine von 2 speziellen
Kodierungen verwendet werden. Bei moderaten Anforderungen an die Genauigkeit kann der Datentyp
,Stamp32“ (Sekunden seit 1999-12-31 00:00:00 UTC) verwendet werden. Ist eine hbhere Genauigkeit
erforderlich, kann der Datentyp ,,stamp40“ (1/256 Sekunden seit 1999-12-31 00:00:00 UTC) eingesetzt
werden. Die Umrechnung des Datentyp ,,stamp32“in den UNIX Timestamp (Sekunden seit 1970-01-
01 00:00:00 UTC) kann durch Addition von 946598400 erfolgen.
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Support & Service:
Microtronics Engineering GmbH
Hauptstrasse 7

3244 Ruprechtshofen

Austria, Europe

Tel. +43 (0)2756 7718023
support@microtronics.com
www.microtronics.com

Microtronics Engineering GmbH
(Headquarters)

Hauptstrasse 7

3244 Ruprechtshofen

Austria, Europe

Tel. +43 (0)2756 77180

Fax. +43 (0)2756 7718033
office@microtronics.com
www.microtronics.com
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